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1 Wprowadzenie

1.1 Informacje o dokumencie

Dokument ten jest czescig produktu i musi zosta¢ przeczytany i zrozumiany przed uzyciem urzadzenia. Za-
wiera on wazne i istotne z punktu widzenia bezpieczenstwa informacje dotyczace prawidtowej i zgodnej z
przeznaczeniem eksploatacji produktu.

Cel dokumentu

Niniejszy dokument opisuje zasady projektowania menu systemowego w panelach obstugi ISOBUS firmy Bu-
cher Automation AG.

Nie opisuje on funkcji i obstugi wirtualnego terminalu ISOBUS.

Grupy docelowe

Niniejszy dokument jest przeznaczony dla wykwalifikowanego personelu.

Urzadzenie moze by¢ uruchamiane tylko przez wykwalifikowany i przeszkolony personel.

Bezpieczna obstuga urzadzenia musi by¢ zapewniona w kazdej fazie zycia produktu. Brak lub niewystarcza-
jaca wiedza techniczna i dokumentacyjna prowadzi do utraty wszelkich roszczen z tytutu odpowiedzialnosci.

Dostepnosé¢ informaciji

Zapewni¢ dostepnos¢ tej informacji w poblizu produktu przez caty okres uzytkowania.
Informaciji o zmianach i aktualizacji niniejszego dokumentu mozna zasiegna¢ w obszarze pobierania na na-
szej stronie gtéwnej. Dokument nie podlega automatycznemu zarzgdzaniu zmianami.

Start | Bucher Automation — We automate your success.

Nastepujgce produkty informacyjne stanowig uzupetnienie tego dokumentu:

— Aktualizacje wersji
Informacje o zmianach w oprogramowaniu produktéw oraz w systemie operacyjnym urzgdzenia

1.2 Konwencje graficzne

Réznorodne formatowanie utatwia wyszukiwanie i klasyfikowanie informaciji. Ponizej znajduje sie przykfado-
wa instrukcja krok po kroku:

v' Ten symbol oznacza warunek, ktéry musi by¢ spetniony przed wykonaniem kolejnej czynnosci.

> Ten znak lub numeracja na poczatku akapitu oznacza instrukcje dziatania, ktérg musi wykona¢ uzytkow-
nik. Postepuj krok po kroku zgodnie z instrukcjami.

= Strzatka ponizej postepowania pokazuje reakcje lub wyniki dziatan.

@ Info Dalsze informacje i praktyczne wskazéwki

W polu informacyjnym znajdziesz dalsze informacje i praktyczne wskazowki dotyczgce
Twojego produktu.
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1.3 Informacje prawne

Oprogramowanie sprzetowe i zastosowane narzedzia wykorzystujg produkty lub komponenty oprogramowa-
nia pochodzgce od podanych ponizej dostawcéw zewnetrznych.

Licencje dostawcéw zewnetrznych

Produkt | Licencjodawca Link do dokumentu licencji Typ licencji

FSF lib Free Software Foun- | https://www.fsf.org/licensing GPLv3
dation

CMSYS ARM Limited ARM contract reference LEC-PRE-00489n-V3.0 Open Source

ST lib ST Microelectronics | http://www.st.com/software_license _agreement_li- | Bezptatna do ste-

berty v2 rownikow ST

Python Python Software Fo- | https://docs.python.org/3/license.html Kompatybilna z GPL
undation (PSF)

srec_cat | Peter Miller http://srecord.sourceforge.net GNU GPLv3

Tab. 1: Licencje dostawcow zewnetrznych
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2 Bezpieczenstwo

2.1 Informacje ogodlne

Produkt odpowiada aktualnemu stanowi nauki i techniki w momencie wprowadzenia go do obrotu.

Oprécz instrukcji obstugi w zakresie eksploatacji produktu obowigzujg ustawy, rozporzadzenia i dyrektywy
kraju uzytkowania lub UE. Uzytkownik jest odpowiedzialny za przestrzeganie odpowiednich przepiséw doty-
czacych zapobiegania wypadkom oraz ogodlnie uznanych zasad bezpieczenstwa.

Dopuszczenie E1

Urzgdzenie posiada dopuszczenie E1 zgodnie z ECE R10 Rev. 5.

RoHS 2
Urzadzenie jest zgodne z dyrektywg 2011/65/UE (RoHS 2).

2.2 Przeznaczenie

221 Przeznaczenie
Urzadzenie JVM-206 jest przeznaczone do obstugi aplikacji ISOBUS do maszyn mobilnych.

Urzgdzenie nalezy eksploatowac wytgcznie zgodnie z przeznaczeniem i w ramach podanych danych tech-
nicznych.
Przeznaczenie obejmuje postepowanie zgodnie z niniejszg instrukcja.

2.2.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem

Nie wolno stosowac urzadzenia w instalacjach technicznych, w ktérych wymagany jest wysoki stopieh bez-
pieczenstwa.

Dyrektywa w sprawie maszyn

Urzadzenie nie jest elementem bezpieczenstwa w rozumieniu Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE i nie na-
daje sie do stosowania w zadaniach zwigzanych z bezpieczenstwem. Wykorzystanie w rozumieniu ochrony
osobistej jest niezgodne z przeznaczeniem i jest niedozwolone.
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2.3 Stosowane ostrzezenia

» ZAGROZENIE

Wysokie ryzyko

Oznacza bezposrednio niebezpieczng sytuacje, ktora — jesli nie zostanie uniknieta — do-
prowadzi do $mierci lub powaznych obrazen ciata.

|

Srednie ryzyko

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora — jesli nie zostanie uniknieta — mo-
ze prowadzi¢ do smierci lub powaznych obrazen ciata.

A UWAGA

Niskie ryzyko

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra — jesli nie zostanie uniknieta —
moze spowodowac niewielkie lub umiarkowane obrazenia ciata.

Szkody materialne

Wskazuje na sytuacje, ktéra — jesli nie zostanie uniknieta — moze spowodowac szkody
materialne.

ek>pkPpk
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3  Opis produktu

Panel obstugi JVM-206 to intuicyjny uniwersalny terminal ISOBUS. Dzieki funkcji ISOBUS-UT moze wspot-
pracowac ze sterownikami ISOBUS. Komunikacja odbywa sie za pomocg protokotu ISOBUS.

Obstugiwane oprogramowanie sprzetowe

Niniejszy dokument odnosi sie do oprogramowania sprzetowego w wersji 2.0.0.84 i wyzszej.

3.1 Budowa

Przod

[T
=
=

-

=
G
7

0000
10000

Rys. 1: Przdd panelu obstugi

—_

Przycisk wt./wyt.
Przycisk 1ISB

Przycisk ustawien
Przycisk HOME
Przycisk ESC
Przyciski nawigacyjne
Przycisk OK

Przyciski funkcyjne
Ekran dotykowy TFT

O© 00N OO ;B W
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Tyt

\ i®

N

Rys. 2: Tyt panelu obstugi

1 Gwint do przymocowania uchwytu RAM Mount
Gniazdo M12, 8-pinowe

Wtyczka M12, 8-pinowa

Tabliczka znamionowa

Gtlosnik

Przepust obudowy

[e)NNe MEF - RNV V)

3.2 Cechy

— Display: Ekran dotykowy 5-calowy, wysoka rozdzielczos¢

— Wprowadzanie danych: 13 dowolnie programowanych przyciskéw funkcyjnych (przyciski F1 ... F12, ISB);
7 przypisanych na state przyciskow funkcyjnych (wh./wyt., ustawienia, home, ESC, nawigacja, OK)

— 2 wejscia cyfrowe dla sygnatu predkosci ciggnika

— 1 wejscie cyfrowe dla predkos$ci obrotowej tylnego watka WOM
— 1 trzypunktowe wejscie cyfrowe

— 1 trzypunktowe wejscie analogowe

— 1 wejscie cyfrowe dla sygnatu zaptonu

— Zegar czasu rzeczywistego (RTC), z podtrzymaniem bateryjnym
— Funkcja ISOBUS-UT

— Pamiec¢ flash 16 MB

— Funkcja TECU

— Funkcja kalibracji sygnatu predkosci ciggnika

— Funkcja FS

Instrukcja obstugi — JetViewMobile 206 10
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— Aktualizacja systemu operacyjnego i menu systemowego poprzez USB
— Modyfikowalne menu systemowe

3.3 Tabliczka znamionowa

1 2

|
P m
]
)

8 —— | (Wl=T—4
NI K )

7 6 5

Rys. 3: Tabliczka znamionowa

—_

Logo producenta

Kod kreskowy

Numer seryjny

Znak zgodnosci CE

Dopuszczenie E1

Numer homologaciji E1

Wersja sprzetu

Numer czesci
Typ produktu

©O© 00N O o~ WD

3.4  Zakres dostawy

Zakres dostawy Numer artykutu llos¢
JVM-206-K00-021 10001905 1
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4 Dane techniczne

Niniejszy rozdziat zawiera dane elektryczne i mechaniczne oraz dane eksploatacyjne urzgdzenia JVM-206.

4.1 Wymiary

o . 432
y‘ 198 17
7 N L\/’:D
S
w ﬂ:‘
(a0)
B2
! Gl

Rys. 4: Wymiary w mm

4.2 Wyswietlacz

Parametr Opis

Typ Ekran TFT dotykowy
Rozdzielczos¢ 800 x 480 pikseli

Przekatna ekranu 5"

Podswietlenie LED, typ. 500 cd/m?, $ciemniane

Tab. 2: Dane techniczne — Wys$wietlacz

4.3 Klawiatura

Parametr Opis

Liczba przyciskdw membranowych | 20 przyciskéw

Podswietlenie Sciemniane

Regulacja w zakresie 0 % — 100 %

Typowa zywotnos¢ 1.000.000 nacisniec

Tab. 3: Dane techniczne — Klawiatura

Instrukcja obstugi — JetViewMobile 206 12
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4.4 Rdzen komputera
Parametr Opis
CPU STM32F4
FLASH 16 MB
SDRAM 8 MB

Tab. 4: Dane techniczne — Rdzen komputera

4.5 Wilasciwosci mechaniczne

Parametr Opis Normy
Masa 420 g

Wiasciwosci obudowy

Materiat Tworzywo sztuczne

Odpornosc¢ na wibracje 10 Hz ... 150 Hz, 6 h ISO 16750-3
Odpornosé¢ na wstrzasy

Fala potsinusoidalna ISO 16750-3

Rodzaj wstrzgsu

Sita i czas trwania

50 g przez 18 ms

Liczba i kierunek

10 wstrzgséw we wszystkich 3 kierunkach osi przestrzennych

Tab. 5: Dane techniczne — Wtasciwos$ci mechaniczne

4.6 Warunki otoczenia

Parametr Opis Normy

Temperatura pracy -20°C ... +70°C ISO 16750-4

Warunki klimatyczne Wilgotne ciepto

Temperatura przechowywania -30°C ... +70°C ISO 16750-4
DIN EN 60068-2-1
DIN EN 60068-2-2

5%...95%

Wilgotno$¢ powietrza

Stopien ochrony

Z podtgczong wtyczka: IP65;
Bez podtgczonej wtyczki: 1P20

Tab. 6: Dane techniczne — Warunki otoczenia

4.7 Wiasciwosci elektryczne
Zasilanie VBAT_ECU
Parametr Opis
Napiecie znamionowe DC85V..18V
Dozwolony zakres napiecia DC8V..18V
VBAT_ECU
Maksymalny pobor pradu 2A

Instrukcja obstugi — JetViewMobile 206
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Parametr

Opis

Typowy pobdr pradu uktadu logicz-
nego (VBAT_ECU)

320 mA przy DC 12V

Pobor mocy

ok.3W

Zintegrowane funkcje ochronne

Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjag, ochrona przed przepiecia-

mi i krotkotrwatymi impulsami napiecia

Tab. 7: Dane techniczne — Zasilanie VBAT_ECU

4.8 Wartosci EMC

JVM-206 posiada dopuszczenie CE zgodnie z normg EN ISO 14982 do instalacji poktadowych 12 V.

Impulsy wg ISO 7637-2

Ua2: -5V /500 ms

Impuls testowy Wartosci Klasa funkcyjna
1 -450 V C
2a +37V A
2b +20 V C
3a -150 V A
3b +150 V A
4 Ua1:-12V /50 ms B (systemy 24 V)

Tab. 8: Impulsy wg ISO 7637-2

Impulsy wg ISO 16750-2 do instalacji poktadowych 12 V

Impuls testowy

Wartosci

Klasa funkcyjna

5b

Zrzut obcigzenia
70V /2Q/350 ms

Cc

Tab. 9: Impulsy wg ISO 16750-2 do instalacji poktadowych 12 V

Napromieniowanie wg ISO 11452

Napromieniowanie

Klasa funkcyjna

20 MHz ... 2 GHz 30 V/m

A

20 MHz ... 2 GHz 100 V/m

B

Tab. 10: Napromieniowanie wg ISO 11452

Instrukcja obstugi — JetViewMobile 206
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Promieniowanie wg CISPR 25
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Promieniowanie

Wartosci graniczne

Emisja wgskopasmowa
30 MHz ... 1000 MHz

30 MHz ... 75 MHz =52 ... 42 dBuV/m
(malejgca przez logarytm)

75MHz ... 400 MHz =42 ... 53 dBpyV/m
(rosngca przez logarytm)

400 MHz ... 1.000 MHz = 53 dBuV/m (stata)

Emisja szerokopasmowa
30 MHz ... 1000 MHz

30 MHz ... 75 MHz =62 ... 52 dBuV/m
(malejgca przez logarytm)

75MHz ... 400 MHz = 52 ... 63 dBuV/m
(rosngca przez logarytm)

400 MHz ... 1.000 MHz = 63d BuV/m (stata)

Tab. 11: Promieniowanie wg CISPR 25

ESD wg EN 61000-4-2

Wytadowania elektrostatyczne (ESD)

Klasa funkcyjna

Potgczenie £4 kV

A

Powietrze +8 kV

A

Tab. 12: Wytadowania elektrostatyczne (ESD) wg EN 61000-4-2

4.9 Interfejsy

4.9.1 Interfejs ISOBUS

Parametr Opis
Szybkos¢ transmisiji 250 kBaud
Protokot ISOBUS
Terminator Wbudowany

Specyfikacja kabla

Zgodny z CAN, zyty skrecane, nieekranowany

Tab. 13: Dane techniczne — Interfejs ISOBUS

4.9.2 Interfejs USB

Parametr Opis

Zasilanie 5V, maks. 500 mA
Szybkos¢ transmisji danych USB 1.1

Protokot

Interfejs hosta USB

Tab. 14: Dane techniczne — Interfejs USB

Instrukcja obstugi — JetViewMobile 206
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410 Wejscia/wyjscia zgodnie z ISO11786:1995

W zakresie napiecia roboczego wszystkie wejscia sg odporne na napiecie i przetezenie.

Wejscia cyfrowe do predkosci ciggnika

Dane techniczne | 4

Parametr

‘ Opis

1ISO11786: Wejscia cyfrowe dla predkosci kota (wheel speed) i predkosci podstawowej (ground speed) z 2

trybami.

Skrét IN_1...IN_2

llos¢ 2

Rezystancja Pull 4,7 kQ

Poziom H Tryb1: 234V
Tryb2: 26,2V

Poziom L Trypb1:225V
Trypb2: 215V

Dokfadnosc¢ 2%

Funkcje menu systemowego Wybor trybu i Pull-up
Kalibracja impulsy/metr

Tab. 15: Wejscia cyfrowe predkosci ciggnika zgodnie z ISO11786:1995

Wejscie dla predkosci obrotowej watka WOM

Parametr

Opis

1ISO11786: Predkos¢ obrotowa watka WOM

Skrét PTO_IN

llos¢ 1

Rezystancja Pull 4,7 kQ Wytgczany

Poziom H Tryb1: 234V Standard = tryb 1
Tryb2: 26,2V

Poziom L Trypb1: 225V
Tryp2:21,5V

Sygnat Cykl pracy 20 % ... 80 %

Tab. 16: Wejscie predkosci obrotowej watka WOM zgodnie z ISO11786:1995
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Wejscie cyfrowe dla pozycji zaczepu

Dane techniczne | 4

Parametr

‘ Opis

ISO11786: Pozycja zaczepu (wejscie cyfrowe)

Skrét TP_DI_IN
llosé 1

Poziom H 26,2V
Poziom L 215V
Rezystancja zrédiowa 100Q+10Q
Rezystancja wej$ciowa >3 kQ

Tab. 17: Wejscie cyfrowe dla pozycji zaczepu zgodnie z ISO11786:1995

Wejscie analogowe dla pozycji zaczepu

Parametr

‘ Opis

1ISO11786: Pozycja zaczepu (wejscie analogowe)

Skrét TP_AL_IN
llos¢ 1

Zakres napiecia ov..10V
Rezystancja wejsciowa >3 kQ

Tab. 18: Wejscie analogowe dla pozycji zaczepu zgodnie z ISO11786:1995

Wejscie/wyjscie dla zaptonu

Parametr Opis
Wejscie/wyjscie zaptonu

Skrot IGN_KEY
llos¢ 1
Wejscie

Zasilanie 12V
Wyjscie

Maks. prad wyjsciowy 0,5A

Tab. 19: Wejscie/wyjscie zaptonu
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411 Sygnalizator akustyczny

Dane techniczne | 4

Kategoria Opis
Typ Piezo
Gtosnosc¢ >70dB Przy czestotliwosci rezonansowej
bez ttumienia mechanicznego.
Regulacja gtosnosci Wytgczony, Regulacja przez PWM.
10 % ... 100 %
Zakres czestotliwosci 200 Hz ... 4 kHz

Tab. 20: Dane techniczne — Sygnalizator akustyczny

412 Zegar czasu rzeczywistego

Parametr Opis

Typ baterii CR2032

Zywotno$é Okoto 10 lat od daty produkgji. Zywotnos¢ baterii zalezy od warunkéw oto-
czenia i dlatego moze sie roznic.

Tab. 21: Dane techniczne — Zegar czasu rzeczywistego
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5 Montaz

Uszkodzenie materiatu lub pogorszenie dziatania w wyniku prac spawalniczych

Prace spawalnicze na podwoziu mogg spowodowac szkody materialne lub pogorszenie
dziatania.

» Przed przystgpieniem do prac spawalniczych odtgczy¢ wszystkie styki urzadzenia
od instalaciji elektrycznej pojazdu.

» Chroni¢ urzgdzenie przed iskrami i potem.

» Nie nalezy dotykac urzgdzenia elektrodg spawalniczg ani zaciskiem uziemiajgcym.

Brud i wilgo¢ moga ostabi¢ potaczenia elektryczne.

» Niewykorzystane piny zabezpieczy¢ zaslepkami.

» Zabezpieczy¢ wszystkie potgczenia elektryczne odpowiednimi uszczelkami jedno-
przewodowymi.

» Oczysci¢ obszar wokot wtyczek przed odigczeniem wtyczki wspotpracujace).

Zachowanie stopnia ochrony

Stopien ochrony urzgdzenia jest zapewniony tylko wtedy, gdy przepust kablowy M12
jest dobrze dokrecony.
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5.1 Dozwolone pozycje montazowe

Urzadzenie posiada ztgcze RAM Mount i moze by¢ zainstalowane w kabinie kierowcy przy uzyciu odpowied-
niego uchwytu.

Rys. 5: Dopuszczalna pozycja montazowa z uchwytem RAM Mount
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6 Podtagczenie elektryczne

/A OSTRZEZENIE

Zaktocenia sygnatu z powodu wadliwego okablowania CAN

Nieekranowane lub skrecone kable CAN mogg powodowac problemy z komunikacjg. W
skrajnych przypadkach nieprawidtowe dziatanie urzgdzenia moze prowadzi¢ do szkod
osobowych.

» Podigczy¢ terminatory 120 Q na obu kohcach magistrali CAN.

Szkody materialne lub pogorszenie dziatania

Nieodpowiednia konstrukcja wigzki kablowej moze prowadzi¢ do przecigzen mecha-
nicznych.

» Zabezpieczy¢ kable przed zaginaniem, skreceniem i przetarciem.
» Zamontowac odcigzniki do kabli przytgczeniowych.

Przepiecie z powodu braku zewnetrznych bezpiecznikow

Wysokie wartosci napiecia mogg powodowac zaktdcenia dziatania i uszkodzenie pro-
duktu.

» Zabezpieczy¢ wejscia napieciowe zgodnie z wymaganiami.

» Upewnij sie, ze urzgdzenie jest obstugiwane zgodnie z przepisami ESD.
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6.1 Wtyczka M12 8-pinowa

Rys. 6: Wtyczka M12

1 Zasilanie zacisk 30 (+12 V)

Przesytanie danych USB +

Wejscie/wyjscie zaptonu (maks. 0,5 A)

Przesytanie danych USB -
CAN-L
Zasilanie zacisk 31 (GND)
CAN-H

USB +5 V (USB_VBUS)
Tab. 22: Wyprowadzenie pindw wtyczki M12

0 N o o~ wWwDN

@ Info Aby wykorzysta¢ sygnat USB, zaleca sie uzycie trojnika kablowego (Akcesoria [P 42]).

6.2 Gniazdo M12 8-pinowe

Rys. 7: Gniazdo M12

1 n. c.

Ciggnik: Predkos$¢ podstawowa (ground speed)

Ciagnik: Predkos¢ kota (wheel speed)

n. c.

Wejscie predkosci obrotowej watka WOM (sygnat rpm)

Pozycja zaczepu (cyfrowa)

Zasilanie zacisk 31 (GND)

0 N o o~ wWw DN

Pozycja zaczepu (analogowa)

Tab. 23: Wyprowadzenie pinéw gniazda M12
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7/  Oprogramowanie sprzetowe i menu
systemowe

W tym rozdziale opisano, jak zatadowaé oprogramowanie sprzetowe i menu systemowe do panelu obstugi.
Dostepne sg nastepujgce mozliwo$ci:

— Poprzez USB
— Poprzez CAN
Obie wymagaja specjalnego Akcesoria [ 42].

71 Tworzenie pliku EDC

Plik EDC zawiera wszystkie informacje potrzebne do aktualizacji oprogramowania sprzetowego, w tym menu
systemowe.

Plik EDC musi zosta¢ wygenerowany. W tym celu nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

1. Rozpakowac odpowiedni pakiet oprogramowania sprzetowego. Jest on udostepniany przez dziat wspar-
cia Bucher Automation (support@bucherautomation.com).

2. Uruchomi¢ skrypt edc_make.bat.

= Zostang utworzone 3 pliki: po jednym dla kazdego z dostepnych interfejsow:
— 3443445.EDC: Aktualizacja oprogramowania sprzetowego i menu systemowego przez USB

CAN

— 3443445 _Emergency.hex: Aktualizacja oprogramowania sprzetowego i menu systemowego przez
RS232 (nie jest obstugiwana).

7.2 Opis pliku IOP menu systemowego

Menu systemowe opisane jest plikiem IOP, ktéry najczesciej tworzony jest za pomocg oprogramowania Bu-
cher Automation ISO-Designer.

Poprzez wykonanie skryptu edc_make.bat, zawartego w pakiecie oprogramowania sprzetowego, plik IOP
jest taczony z plikami oprogramowania sprzetowego w pliku EDC i wspdlnie przesytany do panelu obstugi
(Tworzenie pliku EDC).

Budowa pliku EDC - Przyktad

4544-4334;1.6.0.48;3443445 ; plik wyjsciowy (EUID zalezy od sprzetu)
4669-726d;1.
426f-6£f74;1.
496f-7072;1.
4c5f-3£3£f;0.
5069-6374;1.

.48;small HMI.hex; oprogramowanie sprzetowe
.2;bootloader v2.hex; bootloader

.0;MyProjectl.iop; menu systemowe klienta
.8;system menu de.iop; menu systemowe (inne Jjezyki)
.3;start _up.png; obraz na ekranie startowym

O O O O o
O O O O O

Przy czym:

— Kolumna 1 (496£-7072) to plik EUID, ktdry identyfikuje zawarto$¢ menu systemowego.
Nie wolno jej zmienia¢!

— Kolumna 2 to numer wersji pliku IOP menu systemowego, dostepny w czasie dziatania.

— Kolumna 3 (MyProjectl.iop) to nazwa pliku IOP.
W razie potrzeby dopasowac zawartos¢ tej kolumny do nazwy swojego pliku IOP.

— Kolumna 4 to pole na komentarz, ktore nie jest kompilowane.

Instrukcja obstugi — JetViewMobile 206 23



Bucher Automation AG Oprogramowanie sprzetowe i menu systemowe | 7

Kilka jezykéw menu

Informacje na temat integracji innych jezykdw menu patrz Wybor jezyka w menu systemu [» 33].

7.3 Aktualizacja oprogramowania sprzetowego i menu systemowego
przez USB

Oprogramowanie sprzetowe i menu systemowe urzgdzenia JVM-206 mozna aktualizowaé przez USB.
Do aktualizacji potrzebny jest specjalny kabel (Akcesoria [P 42]).

@ Info Nie aktualizowaé w trakcie dziatania

Oprogramowania sprzetowego i menu systemu nie mozna aktualizowa¢ podczas pracy
silnika lub uzywania pojazdu.

@ Info Ta metoda wymaga zainstalowanego juz systemu operacyjnego.

Przygotowanie do aktualizacji

v" Niezbedny pakiet oprogramowania sprzetowego JVM-206-K00-O21_rev_x_x_x_x.zip zostat przestany
przez dziat wsparcia (support@bucherautomation.com).

1. Sprawdzi¢, czy panel obstugi jest wytgczony.
2. Podtaczy¢ zasilanie 12 V.

3. Rozpakowac pakiet oprogramowania sprzetowego JVM-206-K00-O21_rev_x_x_Xx_X.Zzip.
X_X_X_x to numer wersiji.

4. Utworzyc¢ plik EDC: Tworzenie pliku EDC.

Przeprowadzenie aktualizaciji
1. Skopiowac plik 3443445 .EDC do pamieci USB.

2. Wiozy¢ pamie¢ USB do gniazda USB-A urzadzenia.
3. Wiaczy¢ urzadzenie.
4

Otworzy¢ ustawienia systemowe:

5. Wybrac¢ opcje Aktualizacja przez USB:

= Oprogramowanie sprzetowe i menu systemowe zostang zaktualizowane.
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7.4 Aktualizacja oprogramowania sprzetowego i menu systemowego
przez CAN

Oprogramowanie sprzetowe i menu systemowe urzgdzenia JVM-206 mozna aktualizowaé przez CAN.

Aby otrzymac szczegdtowy opis skryptu Python smallhmi_updater.py, prosimy o kontakt z dziatem wsparcia
pod adresem support@bucherautomtation.com.

@ Info Nie aktualizowa¢ w trakcie dziatania

Oprogramowania sprzetowego i menu systemu nie mozna aktualizowa¢ podczas pracy
silnika lub uzywania pojazdu.

Przygotowanie do aktualizacji

v Niezbedny pakiet plikow JVM-206_CAN_updater_rev_1_0_0_2.zip i wymagania systemowe zostaty
przestane przez dziat wsparcia (support@bucherautomation.com).

v Jest przygotowany niezbedny klucz sprzetowy PEAK-P-CAN USB/CAN.

Jest dostepny komputer z systemem operacyjnym Windows 10 Pro 64.

\

1. Potaczy¢ panel obstugi i komputer za pomocg klucza sprzetowego i kabla CAN.

Sprawdzi¢, czy panel obstugi jest wytgczony.

w n

Podtgczyc¢ zasilanie 12 V.

Przeprowadzenie aktualizaciji
1. Podtaczy¢ klucz sprzetowy PEAK-P-CAN USB/CAN do ztgcza USB komputera z systemem Windows.

Rozpakowac¢ pakiet plikéw JVM-206_CAN_updater_rev_1_0_0_2.zip do dowolnego folderu.
Utworzy¢ plik EDC: Tworzenie pliku EDC.

Opcjonalnie: Zamieni¢ plik standardowy 3443445 EDC x_x_x_x.hex na plik indywidualny.
Potgczy¢ JVM-206 z kluczem sprzetowym.

Wigczy¢ JVM-206.
WSKAZOWKA! Urzadzenie musi by¢ wlaczone caly czas.
7. Uruchomic¢ plik JVM-206 _updater.bat.

2 T

= Plik z oprogramowaniem sprzetowym urzgdzenia (3443445 EDC_x_x_x_x.hex) zostanie zatadowany
do panelu obstugi przez magistrale CAN.

8. Zrestartowac panel obstugi, wigczajgc zapton lub naciskajgc przycisk wt./wyt. na panelu.

= Oprogramowanie sprzetowe i menu systemowe zostang zaktualizowane.
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Ten rozdziat jest przeznaczony wytgcznie dla specjalistow znajgcych wizualizacje ISOBUS.

Programowanie

Programowanie | 8

Urzgdzenie ma zainstalowane fabrycznie menu systemowe dla uzytkownikow koncowych, ktére mozna do-
stosowac¢ do indywidualnych potrzeb.

8.1

Wiasciwosci menu systemowego

Menu systemowe zawiera ogodlne funkcje panelu obstugi. Jest ono opisane przez indywidualny plik IOP, ktéry
jest przesytany do panelu obstugi razem z oprogramowaniem sprzetowym. Skrypt tgczacy oba te pliki jest do-
starczany przez firme Bucher Automation wraz z pakietem plikdw.

Korzystanie z tych funkcji nie wymaga wizualizacji ECU. Obiekty menu systemowego sg uzywane niezalez-

nie od obiektéw ECU, dlatego sprawdzenie ewentualnej kolizji obiektow nie jest konieczne.

Wyswietlanie menu systemowego

Aby otworzy¢ menu systemowe przy aktywnej wizualizacji ECU, nalezy nacisng¢ przycisk HOME.

8.1.1

Zarezerwowane ID obiektow

Obiekty maski danych/maski alarmoéw

Okna alarmow sg zdefiniowane bez sygnatu dzwiekowego.

ID obiektu Opis

1000 Maska danych Home.

1001 ... 1029 Maski danych do ustawien.

1030 Pobranie pliku IOP.

1031 Sprawdzenie aktualizacji przez USB.

1032 Aktualizacja przez USB.

1036 Edytor InputNumber.

1037 Edytor InputString.

1038 Edytor InputList.

1040 Komunikat: Pamie¢ cache IOP zostata skasowana!

1041 Komunikat: Nowe ustawienia bedg aktywne po ponownym uruchomieniu.
Pojawia sie np. po przetgczeniu jezyka menu systemowego.

1042 Okno alarmoéw: Wyswietla komunikat ,Shutdown”.
Pojawia sie podczas wytgczania systemu.

1050 Okno alarmow: Btad podczas pobierania (przestarzaty).

1051 Okno alarméw: Btad: Utrata potgczenia.

1052 Okno alarmoéw: Btad podczas aktualizacji przez USB.

1053 Okno alarmow: Btad: Nie znaleziono pamieci USB.

1054 Okno alarmoéw: Btad: Informacje dotyczace btedu parsowania.
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ID obiektu

Opis

1100

Nacisnieto przycisk Stop.

Pojawia sie w trybie menu systemowego tylko przy nacisnietym przycisku Stop.

Tab. 24: Obiekty maski danych/maski alarméw

Obiekty FillAttribute
Za pomoca tych obiektow mozna zdefiniowaé rézne kolory tta dla prawidtowych lub nieprawidtowych wartosci

w polach wprowadzania. Edytor numeryczny sprawdza pod katem wartosci min/maks. Gdy tylko wartos¢
znajdzie sie poza dopuszczalnym zakresem, uzywany jest obiekt 101, w przeciwnym razie obiekt 100.

ID obiektu Opis

100 Uzywany, gdy dane wprowadzone w polu edytora sg poprawne.
Ustawic¢ ten atrybut na obiekcie prostokgtnym 200.

101 Uzywany, gdy dane wprowadzone w polu edytora sg nieprawidtowe.

Ustawic ten atrybut na obiekcie prostokatnym 200.

Tab. 25: Obiekty FillAttribute

Obiekty prostokatne

ID obiektu

Opis

200

Pole edytora

Tab. 26: Obiekty prostokatne

Zmienne typu string

ID obiektu Opis

65000 Zawarto$¢ pola edytora.

65001 Oryginalna warto$¢ edytowanego obiektu.

65002 Numer seryjny

65003 Data produkgiji

65004 Wersja oprogramowania

65005 Wersja sprzetowa

65006 Typ urzadzenia

65007 Wersja ActiveObjectPool

65008 Wartos¢ Min/Max w edytorze jako string tekstowy.
Jest sktadany automatycznie w nastepujgcy sposob:
[Y%emin_value-%max_value]

65009 Informacja o pliku EDC (wersja wczytanego zbioru plikdw).

65010 Wersja zapisanego pliku EDC.

65042 Nazwa przycisku (dostep tylko z maska danych KEY-TEST).

65044 Wersja bootloadera

Tab. 27: Zmienne typu string
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Zmienne numeryczne
Zmienne oznaczone gwiazdkg (rw*) sg przechowywane w pamieci nieulotnej (EEPROM).

ID obiektu Dostep Opis
65101 rw Edytowana wartos$¢ logiczna.
65102 ro Status pobrania pliku IOP w %.
65103 ro Godziny pracy
65104 ro Wykorzystanie pamieci w %.
65105 rw Zegar czasu rzeczywistego: Rok
65106 rw Zegar czasu rzeczywistego: Miesigc
65107 rw Zegar czasu rzeczywistego: Dzien
65108 rw Zegar czasu rzeczywistego: Dzien tygodnia
65109 rw Zegar czasu rzeczywistego: Godzina
65110 rw Zegar czasu rzeczywistego: Minuta
65111 rw Zegar czasu rzeczywistego: Sekunda
65112 rw* Kod jezyka
WSKAZOWKA! Jezyk zgodnie z numerem indeksu (Wybor jezyka w
menu systemu [» 33]).
65113 rw* Jednostki systemowe
(0 = metryczne, 1 = calowe)
65114 rw* Separator dziesietny
(0 = przecinek, 1 = kropka)
65115 ro Predkos¢ podstawowa (ground speed)
65116 ro Predkosc¢ kota (wheel speed)
65117 ro Licznik impulséw dla predkos$ci podstawowe;.
65118 ro Licznik impulséw dla predkosci kota.
65119 ro Predkos¢ podstawowa:
Impulsy/metr
65120 ro Predkos$¢ kofa:
Impulsy/metr
65121 ro Temperatura urzgdzenia w °C (temperatura uktadu CPU).
65122 ro Napiecie robocze w mV.
65123 rw* Jasnosc¢ tta ekranu w %;
zakres regulacji 10 % ... 100 %.
65124 rw* Jasno$¢ podswietlenia klawiatury w %;
zakres regulacji 0 % ... 100 %.
65126 ro Napiecie baterii zegara czasu rzeczywistego w V.
65127 ro Gorna czes¢ paska przewijania edytora ListObject.
65128 ro Dolna czes¢ paska przewijania edytora ListObject.
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ID obiektu Dostep Opis
65129 rw* Aktywacja TECU.
0 = dezaktywacja.
65130 rw* Kalibracja predkosci podstawowe;j.
65131 rw* Kalibracja predkosci kofa.
65132 rw* Rezystor Pull-up na wejsciu predkosci podstawowe;.
65133 rw* Rezystor Pull-up na wejsciu predkosci kota.
65134 rw* Duza histereza dla wejsc.
0 = dezaktywacja.
65137 rw* Maks. gtosnosc w %;
zakres regulacji: 0 % ... 100 %.
65138 rw* Format zegara czasu rzeczywistego:
0=12h,1=24h
65139 rw* Zmiana czasu zegara czasu rzeczywistego:
0 = czas zimowy, 1 = czas letni
65140 rw* Ustawienie AM/PM dla zegara czasu rzeczywistego:
0 =AM, 1=PM, 2 = puste (format 24 h)
65141 ro Wejscie dla predkosci obrotowej watka WOM:
0 = 0,125 rpm/bit)
65142 rw* Rezystor Pull-up na wejsciu predkosci obrotowej watka WOM.
65143 ro Warto$¢ na wejsciu cyfrowym zaczepu
65144 rw* Rezystor Pull-up dla wejscia cyfrowego zaczepu.
65145 ro Warto$¢ na wejsciu analogowym zaczepu:
zakres regulacji: 0 % ... 100 %, odpowiada O ... 250.
65146 rw* Sposoéb dziatania zaptonu:
0 = wejscie, 1 = wyjscie
65164 rw* Aktywacja dzwieku przyciskow.
65165 rw* Numer instancji UT: 0 ... 31
65166 rw* Automatyczne wytgczenie TECU:
1 = aktywowano, 2 = dezaktywowano;
65167 ro Aktualny status TECU:
1 = aktywny, 0 = nieaktywny
65168 rw* Regulacja jasnoéci tha:
1 = automatyczna, 0 = stata (bez Sciemniania przez czujnik swiatta),
2 ... 100 = ustawiona czuto$¢ (opcjonalnie)
65169 rw* FS aktywne:
0 = funkcje systemu plikdw nieaktywne, 1 = aktywne
65180 rw Wybor formatu daty:
zakres regulacji: 0 ... 5; wplywa na wskaznik 65520.
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ID obiektu Dostep Opis
65181 ro Liczba aktywnych ses;ji pobierania;
0 = brak pobierania puli z ECU.
65182 ro Kod btedu dla btedu parsowania;
0 = brak btedu.
65183 ro ID niewlasciwego obiektu. Uzywany do btedéw parsowania.

Tab. 28: Zmienne numeryczne

Wskaznik obiektu

ID obiektu Wskazuje na

65200 Edytowane elementy obiektu listy

65201 Edytowane elementy obiektu listy +1

65202 Edytowane elementy obiektu listy +2

65203 Edytowane elementy obiektu listy +3

65204 Edytowane elementy obiektu listy +4

65205 Edytowane elementy obiektu listy +5

65206 Edytowane elementy obiektu listy -1

65207 Edytowane elementy obiektu listy -2

65208 Edytowane elementy obiektu listy -3

65209 Edytowane elementy obiektu listy -4

65210 Edytowane elementy obiektu listy -5

65219 Edytowane elementy obiektu listy: poprzednio wybrany element
65300 Wskaznik obiektu na kontener przyciskéw. Uzywany przez StringEditor.

65500 ... 65509

Pula aktywnych obiektéw ECU (do 10 ECU).

Przy potgczeniu z ECU: Wskaznik odnosi sie do identyfikatora zestawu roboczego.

Przy braku potgczenia z ECU: Wskaznik to ZERO.

65520

Wskazuje na kontener z wybranym formatem daty (OID 3030 ... 3035).

Tab. 29: Wskaznik obiektu

Obiekty przyciskow programowalnych

ID obiektu

Opis

5001

Juz nieuzywane; zarezerwowane dla kompatybilnosci wstecznej.

Tab. 30: Obiekty przyciskdw programowalnych
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Obiekty przyciskéw

ID obiektu Opis

256 ... 511 Obiekty przyciskow dla klawiatury alfanumerycznej;Offset;
offset: 8-bitowy kod znakéw (IEC8859-1)
Przyktad:
Kod dla litery ,A” (ASCII 65,..) = 256 + 65 = 321

Tab. 31: Obiekty przyciskéw

Obiekty kontenerow

ID obiektu Opis

3100 ... 3199 Kontener do funkcji klawiatury.
3000 Listbox

3030 ... 3035 Kontener do réznych formatow daty.

Tab. 32: Obiekty kontenerow

8.1.2 Przyciski fizyczne

Nazwa przycisku Opis/dziatanie
PWR_ON Wh./wyt. zasilania;
Wiaczenie: nacisngé krétko 1 raz.

Wytgczenie: przytrzymac przez ok. 2 s.

HOME Przetgczanie pomiedzy ekranem startowym menu systemowego a wizualizacjg ak-
tywnych obiektow ECU.

TOP Ustawia fokus wprowadzania do gory.
Nacisniecie 1 raz: zwiekszenie o wiersz lub krok/nawigacja do gory.
Nacisniecie i przytrzymanie: Zwiekszenie progresywne/nawigacja do gory.

BOTTOM Ustawia fokus wprowadzania w dot.
Nacisniecie 1 raz: zmniejszenie o wiersz lub krok/nawigacja w dot.

Nacisniecie i przytrzymanie: Zmniejszenie progresywne/nawigacja w dot.

ENTER Rozpoczyna lub konczy tryb edyciji; zmiany sg zapisywane (przycisk OK).
ESC Konhczy tryb edycji; zmiany NIE sg zapisywane.
ISB Po nacisnieciu wytgcza wejscia.

Przytrzymac przez 1 s.

SETTINGS Otwiera okno edyciji.
(F13)
SK 1...SK n Przyciski programowalne; funkcja zalezy od wybranego okna.

Tab. 33: Funkcje i dziatanie przyciskéw fizycznych
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8.1.3 Kody przyciskow

Kod przycisku Opis
1...29 Otwiera okna danych lub alarméw 1000 .... 1029;
Przyktad:
1 = otwiera okno 1001.
29 = otwiera okno Home (1000).
30 Przeskakuje do puli aktywnych obiektow, jesli sg dostepne (pierwsza ECU).
33 Jak przycisk UP.
34 Jak przycisk DOWN.
35 Jak przycisk ENTER.
36 Jak przycisk ESC.
37 Jak przycisk ISB.
38 CLR: Usuwa zawartos¢ pola edytora (numeryczna: zerowanie)
39 DEL: Usuwa zaznaczony znak w polu edytora.
40 Usuwa wszystkie zapisane I0P.
41 Przeskakuje na koniec listy.
42 Przeskakuje na poczatek listy.
43 Zwigksza wartos¢ liczbowa.
44 Zmniejsza wartos¢ liczbowa.
46 Otwiera ekran stanu aktualizacji USB i aktualizuje zmienng za pomocg informac;ji
USB.
47 Uruchamia aktualizacje przez USB i otwiera ekran aktualizacji USB.
48 Otwiera kalibracje ekranu dotykowego (okno systemu).
50 Wybiera edytowany obiekt listy: aktualny element +1 (nastepny element).
51 Wybiera edytowany obiekt listy: aktualny element +2.
52 Wybiera edytowany obiekt listy: aktualny element +3.
53 Wybiera edytowany obiekt listy: aktualny element +4.
54 Wybiera edytowany obiekt listy: aktualny element +5.
55 Wybiera edytowany obiekt listy: aktualny element -1 (poprzedni element).
56 Wybiera edytowany obiekt listy: aktualny element -2.
57 Wybiera edytowany obiekt listy: aktualny element -3.
58 Wybiera edytowany obiekt listy: aktualny element -4.
59 Wybiera edytowany obiekt listy: aktualny element -5.
68 Otwiera okno danych KEY TEST.
69 Otwiera okno danych FLASH TOOL.
70 Otwiera ustawienia TECU.
71 TECU: Uruchamia kalibracje (predkos¢ kofa).
72 TECU: Zapisuje kalibracje (predkosc¢ kota).
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Kod przycisku Opis

73 TECU: Kasuije licznik (predkos¢ kota).

74 TECU: Uruchamia kalibracje (predkos¢ podstawowa).
75 TECU: Zapisuje kalibracje (predkos¢ podstawowa).
76 TECU: Kasuije licznik (predkos$¢ podstawowa).

102 Przewija do strony z przyciskéw programowalnych;

istotne, jesli skonfigurowano wiecej przyciskéw programowalnych, niz jest dostepnych
przyciskéw sprzetowych.

105 Przerywa edycje.
Zmiany w zmiennych typu string lub numerycznych zostang odrzucone.
106 Konczy edycje przyciskiem OK.
Zmiany w zmiennej wprowadzone recznie zostang zapisane.
200 Przekazuje do edytora ID (- 256) nacisnietego przycisku jako kod ASCII przycisku.
202 Przekazuje do wartosci wskaznika obiektu 65300 ID nacisnietego przycisku

(ID % 100) + 3100.

203 Pokazuje okno pobierania, je$li pobieranie jest aktywne.
Tab. 34: Kody przyciskow

8.2 Typy zestawow znakéw w menu systemowym

Obstugiwane sg typy zestawow znakow podane w ponizszej tabeli.
Formaty pogrubienie, kursywa i podkreslenie nie sg obstugiwane.

‘ Typ ‘ Zestaw znakow

0 ISO8859-1 (ISO Latin-1, zachodnioeuropejski)
1 ISO8859-15 (ISO Latin-9, zachodnioeuropejski)
2 ISO8859-2 (ISO Latin-2, sSrodkowoeuropejski)
4 ISO8859-4 (ISO Latin-4, pétnocnoeuropejski)

5 ISO8859-5 (cyrylica)

7 ISO8859-7 (grecki)

Tab. 35: Obstugiwane typy zestawow znakdéw

8.3  Wyboér jezyka w menu systemu

Plik EDC zawiera oddzielny plik IOP dla kazdego jezyka. Po uruchomieniu urzgdzenia oprogramowanie
sprzetowe faduje plik IOP menu systemowego i automatycznie wyszukuje odpowiedni plik IOP z tresciami w
wybranym jezyku systemu.

Poszczegdlne pliki jezykowe w zbiorze plikéw sg opisane przez plik edc.cfg. EUID 496f-7072 zawiera aktual-
nie uzywany plik jezykowy menu systemowego. Dla kazdego dodatkowego jezyka nalezy doda¢ osobne pliki
IOP. Odbywa sie to rowniez w pliku edc.cfg poprzez EUID 4c¢5f-3f3f. Ten plik IOP zawiera tylko obiekty, ktére
réznig sie od standardowego jezyka systemu. Z reguty nie ma to wptywu na menu systemowe jako catosci.
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Plik EDC - Przykladowa konfiguracja
Przykiad fragmentu jezykowego pliku edc.cfg:
— 496£-7072;1.0.0.0;language EN.iop; menu systemowe
Angielski to jezyk standardowy menu systemowego i jest zawsze parsowany.
— 4c5f-3f3f;1.0.0.0;1language DE.iop; pierwszy plik IOP jezyka

Niemiecki zostat dodany jako pierwszy dodatkowy jezyk systemu i jest parsowany, gdy jezyk niemiecki
zostanie wybrany w ustawieniach jako jezyk menu.

— 4c5f-3f3f;1.0.0.0;1language FR.iop; drugi plik IOP jezyka

Francuski zostat dodany jako drugi dodatkowy jezyk systemu i jest parsowany, gdy jezyk francuski zosta-
nie wybrany w ustawieniach jako jezyk menu.

Kompilator edc.py odczytuje dwuliterowy skrét jezyka nazwy pliku IOP i zapisuje w pliku EDC informacje bi-
narng oraz jej formaty heksadecymalne (UDS i Emergency).
Skroty jezykow

Ponizsza tabela przedstawia dozwolone w ISOBUS skroty jezykéw obstugiwanych przez urzgdzenie oraz ich
przyporzadkowanie do indeksu. Skroét jezyka jest przekazywany przez ISOBUS. Wybrany indeks jest zapisy-
wany w zmiennej ID 65112.

Indeks Skroty jezykow Jezyk

0 en Angielski

1 nl Niderlandzki
2 fr Francuski
3 de Niemiecki
4 it Wihoski

5 es Hiszpanski
6 da Dunski

7 sV Szwedzki
26 cs Czeski

45 hr Chorwacki
46 hu Wegierski
83 no NorweskKi
88 pl Polski

94 ro Rumunski
122 tr Turecki

Tab. 36: Przypisanie indeksu i skrotu jezyka

8.4 Przykiady programowania

8.4.1 Przyktad programowania edytora numerycznego

W edytorze numerycznym dostepne sg przyciski z cyframi, znakami i kropkg. Warto$¢ edytora oraz zakres
min/max sg wyswietlane jako cigg znakdw.
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5
0 _| Button Button_CHAR_1
- ] Button Button_6002
& ] Button Button_6003
[0 - 1000]\ - ] Button Button_6004
& ] Button Button_g005
& ] Button Button_6006
1 2 3 4 ..._| Buttan Button_g007
- [ Button Button_6008
& ] Button Button_6009
& ] Button Button_6010
5 6 7 8 ---_| Button Button_6011
- ] Button Button_6012
& Line Line_13000
E| Rectangle Editor_Field_Rectangle
9 0 +/ _— - =~ A OutputString QutputString_11001
A8 FontAttributes FontAttributes_23001
¢ Stringvariable  |D: 65000 Editor_Field
= & OutputString OQutputString_1101%
: A8 FontAttributes FontAttributes_23005
L 5" StringVariable |0 65008 Editor_MinMax_Field

Rys. 8: Przykfad programowania edytora numerycznego

8.4.2 Przykiad programowania edytora list

Ten przyktad zawiera liste z 5 liniami: aktywna linia £2 pozycje wzgledne. Mozliwa jest nawigacja o £5 linii.
Pasek przewijania sktada sie z dwoch liniowych wykreséw stupkowych natozonych na siebie.

Klawisze X (kod przycisku 36) i OK (kod przycisku 35) sg zdefiniowane jako przyciski.

(EBEE] InputListEdit jvi InputListEdit

X LinearBargraph LinearBargraph_18001
----- J“ Numbervariable |D: 65128 Down_listobj_saoll
LinearBargraph LinearBargraph_18002

@ Mumbervariable |0)-55127 Up_listobject_saoll

-] Buttan Button_6004_01

& ObjectPointer |0 65207 Edited_Listelement_BWD2
-] Buttan Button_6005_01

o ObjectPointer |- 5206 (previous) Edited_Listelement_BWD1
-] Buttan Button_6006_01
i 4 ObjectPointer Edited_Listelement_FWD2
| Buttan Button_6007_01
o ObjectPainter |D: 65201 (next) Edited_Listelement_FWD1

'QJ Container Container_3000

[ Rectangle Rectangle_14000
Edited_Listelement
Container_3014
Rectangle_14005

i g® Object Pointer |D: 65219 (just edited) Edited_Listelement_Previous

Rys. 9: Przyktad programowania edytora list

8.4.3 Przykiad programowania edytora stringéw

Przyktad przedstawia uktad klawiatury. Do kazdego przycisku jest przypisana litera wedtug nastepujgcego
WZOru:

ID obiektu = 256 + kod ASCI| litery.

Przyktad:
Litera A ma kod ASCII 65. Zatem:
256 + 65 = 321
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|0123456?890123456

EBEE | InputstringEditor jvi
™[] [] Rectangle

&! E | D E F oG = A. QutputString
— h ... AB FontAttributes
"H I J K L L ------ J“ StringVariable

[ [ Button

ID: 1037 200 65000

321

InputStringEditor
Editor_Field_Rectangle
OutputString_11001
FontAttributes_23001
Editor_Field
ASCIT_Button_A
ASCIL Button_B

Rys. 10: Przyktad programowania edytora stringdw

ID obiektu edytora stringdéw to 1037.

ID obiektu pola edytora (obiekt prostokgtny) to 200. ID zawartosci pola edytora jest zapisany w wartosci ID

obiektu 65000, zmiennej typu string.

8.4.4 Przykiad programowania dla kilku klawiatur

ID obiektu 3100 ... 3199 sg zarezerwowane dla kontenerow klawiatur; tzn. mozna zaprogramowa¢ 100 ze-
stawow klawiatur. Klawiatura o ID obiektu 3100 jest konfiguracjg wyswietlang po otwarciu edytora stringéw.

ID obiektu kontenera = 3100

A B € D E $Q R s T U

ID obiektu kontenera = 3101

ID obiektu kontenera = 3102

A B Lo D E

FIGIH| T3 VIiw!X| VY| Z

F L€ H I 3J

K: L: M: N: O Y -1 -3 "3

P Q~f 1~ i # A~ |1~

Rys. 11: Przyktad programowania dla kilku zestawow klawiatur

Aby utworzy¢ kilka zestawdw klawiatur, nalezy wykonac ponizsze czynnosci.

1. Utworzy¢ jeden kontener dla kazdej klawiatury.
2. Przypisac¢ odpowiednie przyciski. Dostepne sg 2 rodzaje:
— Przyciski z literami standardowymi:
Kod przycisku: 200
ID obiektu: Kod ASCII + 256
— Przyciski powigzane z nastepnym zestawem klawiatury:
Kod przycisku: 202
ID obiektu: 61 xx

Gdzie:
xx to dwie ostatnie pozycje ID obiektu kontenera.

W ponizszym przyktadzie ID 6102 zastepuje ten kontener przez 3102.
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& Button | ID: 6102 G006_01 6006
_| Button 6007_01 6007
_I Button Bitton_ESC 6002
-2 Button 1~ 6009 6009
& Button JumpTo_A4 6100
& Button y mm'f_.]umpTu_G £101
= Button_JumpTa_123

- A Output Sting Output String_11242 11242

3. Do okna danych edytora stringéw (ID obiektu 1037) przypisa¢ wskaznik obiektu zamiast pojedynczego
przycisku. Odsyta on do kolejnego kontenera klawiatury. ID obiektu wskaznika (65300) zachowuje sie
inaczej: Jego wartos$¢ zmienia sie w momencie zmiany klawiatury.

= EE| InputStringEditor.jvi InputStringEditor 1037
D Rectangle Editor_Field_Rectangle 200
(- A Output String QutputString_11001 11001

SR Object Pointer ObjectPointer_StringPanel 65300

=Ly Container StringEditA_3015 3100
& 1 Button ASCII_Button_A 321
& 1 Button ASCII_Button_B 322
G- [ Button ASCII Button_C 343
- ] Button ASCII Button_D 324

Rys. 12: Wskaiﬁik obiektu do zmiany zestawu klawiatury

8.4.5 Przykiad programowania dla komunikatéw o btedach

Ten przyktad przedstawia komunikat o btedzie, ktdry pojawia sie po przerwaniu potgczenia z ECU. Kolejne
komunikaty o btedach tworzy sie analogicznie z wykorzystaniem odpowiednich ID obiektéw.

Object ID: 1051

: Eei§Error_LossCom.jvi Error_LossCom

- - A OutputString OutputString_11023
i 4@ FontAttributes FontAttributes_23005
. .ECU, communication los=t -—-—-—n- - A OutputString QutputString_11061

....................... ‘- 4@ FontAttributes FontAttributes_23007

Rys. 13: Przyktad programowania dla komunikatéw o btedach

8.5 Ustawienie formatu daty

Format daty w panelu obstugi jest zgodny z ISO 11783-7:2009, punkt A.23.3). Format daty wybiera sie po-
przez zmienng numeryczng (ID obiektu 65180) (wartosci O ... 5).

Wartos¢ Format daty Kontener
0 ddmmrrrr 3030
1 ddrrrmm 3031
2 mmrrrrdd 3032
3 mmddrrrr 3033
4 rrrrmmdd 3034
5 rrrrddmm 3035

Tab. 37: Dostepne formaty daty
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Wskaznik 65520 wskazuje na wybrany kontener. Kontenery 3030 ... 3035 zawierajg informacje o roku, mie-
sigcu i dniu w roznej kolejnosci. Kontener 3034 porzadkuje sktadniki daty w kolejno$ci rok — miesigc — dzien.

Day (OID65107) |

Rys. 14: ID konteneréw sktadnikéw daty

[+ QJ' Container Date_0_ddmmyyyy 3030
0 QJ' Container Date_1_ddyyyymm 3031
0 L?_J. Container Date_2_mmyyyydd 3032
() "-?_J. Container Date_3_mmddyyyy 3033
= Container Date_4_yyyymmdd 3034
@ A Output Sting Output String_11037 11037

#- A Output String OutputString_11037 11037

= [12]  Input Number IN_RTC_DAY 9000

A8 Font Attibutes FontAttrbutes_23010 23010
& Number Variable RTC_Day 65107

= [12] " Input Number IN_RTC_MON 9001
A@ Font Attibutes FontAttnbutes_23010 23010
@ Number Variable RTC_Month 65106

= 12 Input Number IN_RTC_YEAR 9002
A9 Font Attnbutes FontAttnbutes_23010 23010
@ Number Variable RTC_Year 65105

@ L Container Date_5_yyyyddmm 3035

Rys. 15: Kontener formatu daty

Zmienna 65180 okresla format. Podane stringi wyjsciowe zawierajg format daty; na przyktad wartosc pierw-
szego stringu to DD-MM-RRRR.

ID obiektow stringdw sg losowe, jedynie pozycje na liScie wejsciowej sg state (1 ... 6).
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9 Konserwacja

Urzagdzenie jest bezobstugowe.
Podczas eksploatacji nie sg wymagane zadne prace kontrolne i konserwacyjne.

9.1 Naprawy

Uszkodzone elementy mogg prowadzi¢ do niebezpiecznych awarii i wptywaé na bezpieczenstwo.
Naprawy urzgdzenia mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez producenta.

Zabrania sie otwierania urzgdzenia.

Modyfikacje urzadzenia

Przebudowy i zmiany w urzgdzeniu i jego funkcji sg niedozwolone. Przebudowy urzgdzenia prowadzg do
utraty wszelkich roszczen z tytutu odpowiedzialnosci.

Czesci oryginalne sg zaprojektowane specjalnie dla tego urzgdzenia. Uzywanie czesci i wyposazenia innych
producentéw jest niedozwolone.

Za szkody powstate w wyniku uzycia nieoryginalnych czesci i wyposazenia wyklucza sie wszelkg odpowie-
dzialnosc¢.

9.2 Sktadowanie i transport

Przechowywanie

Podczas przechowywania urzgdzenia nalezy przestrzega¢ warunkow srodowiskowych zawartych w rozdziale
,Dane techniczne”.

Transport i opakowanie

Produkt zawiera elementy wrazliwe elektrostatycznie, ktére mogg zosta¢ uszkodzone w wyniku niewtasciwej
obstugi. Uszkodzenie urzadzenia moze wptynaé na jego niezawodnos$c.

W celu ochrony przed skutkami uderzen i wstrzgsow transport musi odbywac sie w oryginalnym opakowaniu
lub w odpowiednim opakowaniu chronigcym przed elektrostatyka.

Jesli opakowanie jest uszkodzone, nalezy sprawdzi¢ urzgdzenie pod katem widocznych uszkodzen i nie-
zwtocznie poinformowac przewoznika i Bucher Automation AG o uszkodzeniach transportowych. W przypad-
ku uszkodzenia lub po upadku korzystanie z urzgdzenia jest zabronione.
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9.3 Utylizacja
Mozliwos¢ utylizacji

Odestac¢ produkt firmy Bucher Automation AG do nas do utylizacji. Wiecej informacji oraz niezbedny do tego
dokument przesytki zwrotnej mozna znalez¢ na naszej stronie internetowe;j.

Znaczenie symbolu

Rys. 16: Symbol przekreslonego kosza na $mieci

Produkt musi zosta¢ zutylizowany jako zuzyty sprzet elektroniczny przez certyfikowang firme. Nie wolno wy-
rzucac go do zwyktego pojemnika na smieci. Nalezy przestrzegac wytycznych i przepiséw dotyczacych
ochrony srodowiska obowigzujgcych w kraju eksploatacji.

Baterie i akumulatory

Przed utylizacjg zuzytych urzadzenh nalezy wyja¢ z nich wszystkie baterie i akumulatory, o ile mozna to zrobic
bezpiecznie i bez ich uszkodzenia. Przekazac je do punktu zbiérki zuzytych baterii.

Dane osobowe

Klient jest odpowiedzialny za usuniecie danych osobowych ze zuzytego sprzetu przeznaczonego do utyliza-
cji.
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Bucher Automation AG

10 Serwis

10.1 Pomoc techniczna

W razie jakichkolwiek pytan, sugestii lub problemoéw nasz dziat pomocy technicznej stuzy radg i pomoca.
Mozna sie z nim kontaktowac telefonicznie lub poprzez formularz kontaktowy na naszej stronie internetowe;:

Pomoc techniczna | Bucher Automation — We automate your success.

Z pomocg techniczng mozna kontaktowac sie réwniez mailowo:

support@bucherautomation.com

W przypadku kontaktu mailowego lub telefonicznego potrzebne sg nastepujace informacije:

— Wersja sprzetowa i numer seryjny
Numer seryjny i wersje sprzetowg produktu mozna znalez¢ na tabliczce znamionowe;.
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11 Czesci zamienne i akcesoria

WSKAZOWKA

Nieodpowiednie akcesoria moga spowodowac uszkodzenie produktu

Czesci i wyposazenie pochodzgce od innych producentéw mogg powodowac zaktéce-
nia w dziataniu i uszkodzenia produktu.

» Uzywaj tylko akcesoriow zalecanych przez Bucher Automation AG.

11.1 Akcesoria

Komponent Numer artykutu

Kabel serwisowy do programowania: 60884809_00
— Gniazdo USB i RS-232 na DSub;
— Przetagcznik 3-pozycyjny z nastepujgcymi pozycjami:

Boot: Urzgdzenie uruchamia sie w trybie rozruchu.

OFF: Urzadzenie uruchamia sie poprzez wtasny przycisk zasilania.

IGN: Urzgdzenie uruchamia sie poprzez zapton zewnetrzny.

INCAB T-CONNECT 60884890_00
Kabel rozdzielczy do podtgczenia panelu obstugi do gniazda InCab.

Zestaw USB do aktualizacji 60887276_00
Adapter ze ztgczem USB do aktualizacji oprogramowania sprzetowego

przez USB.
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Tab. 1  Licencje dostawCOw zeWnetrznyCh...........c..uuviiiiiiiiiiii e 6
Tab. 2 Dane techniczne — WYSWIEHIACZ ........vvvvieeiiiiie e 12
Tab. 3 Dane techniczne — KIawiatura ...........cooooiiiiiiiiiieccce e 12
Tab. 4 Dane techniczne — RAzen KOMPULETa .........uvviiiiiiiiiiiieeee e 13
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Tab. 33 Funkcje i dziatanie przyCiskOw fizyCZNYCh .........ccuviiiiiiie e 31
Tab. 34 KOAY PIZYCISKOW ... ...ttt ettt e e e s et e e e e e e e e e e e enneeeeaeeanes 32
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