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Dieses Dokument hat die Jetter AG mit der gebotenen Sorgfalt und basierend auf dem ihr bekannten Stand der Technik
erstellt.

Bei Anderungen, Weiterentwicklungen oder Erweiterungen bereits zur Verfiigung gestellter Produkte wird ein
Uberarbeitetes Dokument nur beigefuigt, sofern dies gesetzlich vorgeschrieben oder von der Jetter AG fir sinnvoll erachtet
wird. Die Jetter AG Ubernimmt keine Haftung und Verantwortung fiir inhaltliche oder formale Fehler, fehlende
Aktualisierungen sowie daraus eventuell entstehende Schaden oder Nachteile.

Die im Dokument aufgefihrten Logos, Bezeichnungen und Produktnamen sind geschutzte Marken der Jetter AG, der mit
ihr verbundenen Unternehmen oder anderer Inhaber und dirfen nicht ohne Einwilligung des jeweiligen Inhabers
verwendet werden.
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JetMove 1000

Vorspann

HINWEIS:

Dieses Dokument ersetzt nicht die Betriebsanleitung JM-1000. Bitte beachten
Sie unbedingt die Informationen Uber ,MalRnahmen zu lhrer Sicherheit,
Lbestimmungsgemafe Verwendung® und ,Verantwortlichkeit* die Sie in der
Betriebsanleitung mit den Artikel Nummern (60879030 BA DE; 60879032 BA
EN) finden.

Die Optionskarte TD wird bei den JM-1000 Servoverstarkern mit der
Optionsbezeichnung ,TD* im Optionssteckplatz 2 eingebaut und inklusive der
beiden Anschluss-Stecker fur X8.1 und X8.2 geliefert.

Die Optionskarte , TD* ist bei JM-1432 nicht lieferbar.

Hinweise zur Inbetriebnahme und Konfiguration fiir diesen Geberanschluss
entnehmen Sie der Online-Hilfe von JetSym.

Fir den Anschluss von Motoren mit 1-Kabel-Technik empfehlen wir
konfektionierte und geprifte Servoleitungen von Jetter einzusetzen.

Jetter AG



Inhaltsverzeichnis JetMove 1000

Inhaltsverzeichnis

1 Optionskarte TD - HDSL-Interface fiir 1-Kabel-Technik 5
11 L8] 4 oYX o o] =T ] o 10Ty ' 5
111 I T =Y o - T o 6
1.2 Technische Daten Optionskarte TD - HDSL-Interface bei JM-1000............ccccccrmrrrrircccncernnnnn. 7
1.3 ANSChIUSSEEChNIK.....ciiiii i ———— 8
1.3.1 Vorkonfektionierte Motor-/Geberleitung ..........ccccoiiiiimiiniiii 8
1.3.2 Versorgung der Motorbremse .........occiiiinieimiinisis s 9

4 Jetter AG



JetMove 1000 Optionskarte TD - HDSL-Interface fur 1-Kabel-Technik

1 Optionskarte TD - HDSL-Interface fur
1-Kabel-Technik

1.1 Kurzbeschreibung

Diese Technologieoption erlaubt die Auswertung von Gebersystemen nach
dem HIPERFACE DSL®-Protokoll. Die Zweidraht-Geberleitung kann direkt in
das Motorkabel integriert werden. Ein Motortemperaturfiihler wird motorintern
an den Geber angeschlossen und von diesem ausgewertet. Die Daten werden
ebenfalls tber die Geberschnittstelle Gibertragen.

Somit wird nur noch ein Kabel zwischen Motor und Servoverstarker bendtigt.

Bei Verwendung einer Motorbremse wird diese direkt am HDSL-Interface (X8.1
und X8.2) angeschlossen.

HIPERFACE DSL ® HIPERFACE DSL® ist ein rein digitales Protokoll, das mit einem Minimum an
Verbindungsleitungen zwischen Servoverstarker und Motor-Feedback-System
auskommt. Die Robustheit des Protokolls ermdglicht die Verbindung zum
Motor-Feedback-System Uiber das Motoranschlusskabel.

Motor-Feedback-Systeme mit der HIPERFACE DSL®-Schnittstelle kénnen in
allen Leistungsbereichen eingesetzt werden und vereinfachen die
Implementierung eines Encodersystems im Antrieb wesentlich:

= einheitliche digitale Schnittstelle (RS-485)
= Analogkomponenten fur die Encoderschnittstelle werden Uberflissig
= standardisiertes Protokoll zwischen Servoverstarker und Geber im Motor.

¥

Motor

L s )

Abbildung 1.1 Grundprinzip HIPERFACE DSL®

~ D5L connection
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Optionskarte TD - HDSL-Interface fur 1-Kabel-Technik JetMove 1000

1.1.1 Lageplan

DT xs2
TUX8.1

Abbildung 1.2 HDSL-Interface Lageplan JM-1000 (X8.1 und X8.2)
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JetMove 1000 Optionskarte TD - HDSL-Interface fur 1-Kabel-Technik

1.2 Technische Daten
Optionskarte TD - HDSL-Interface bei JM-1000

Geberschnittstelle (X8.1) Anschlussbild

HIPERFACE DSL®

Protokoll Zweidraht-Schnittstelle
Max. Strom 150 mA ; H Tol< 2 viu,
ird i 2 GND/U
Motortemperatursensor wird im Geber angeschlossen [ O = N
und ausgewertet X8.2
Schnittstelle RS-485 BR+ll o @ Use +
BR-(llf © @——Uss -
Anschluss Motorbremse (X8.1 / X8.2) Y g -
D- [ © f—— Hiperface DSL -
Ausgangsspannung +24 'V DC D+ WlITC @ Hiperface DSL +
UBR (X8.1) (typ. UBR= U|N— 1,4 V)
X8.1
Max Ausgangsstrom 2,0A O
+24 V DC
Versorgung Uiy (X8.2) | (externes Netzteil
erforderlich)
®  Kkurzschlussfest
= integrierter Uberlastschutz,
Uberstrom O
= Leitungsbruchliberwachun X7
g,
| <200 mA typi
0 mA typisch O
o = Funktionalitat wie
Spezifikation (X8.1) Standard-Motorbremsen-
Anschluss (X13)
= Auch als konfigurierbarer
digitaler Ausgang nutzbar
= Anschluss zum Motor ist in -
der vorkonfektionierten O
Geber-/Motorleitung
verfugbar

Hinweis: Maximale Leitungslange < 100 m

Tabelle 1.1: Technische Daten HDSL-Interface

HINWEIS:

Fiar Bremsen mit groRerem Strombedarf (> 2 A) muss ein Relais/Schitz
vorgeschaltet werden.
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Optionskarte TD - HDSL-Interface fur 1-Kabel-Technik JetMove 1000

1.3 Anschlusstechnik

Fir den Anschluss an das HDSL-Interface sind die Jetter-Servomotoren in
1-Kabel-Technik mit HDSL-Gebern geeignet. Die zugehdrige Motorleitung ist
vorkonfektioniert

1.3.1 Vorkonfektionierte Motor-/Geberleitung

Skizze Bez. Legende Querschnitt
1=BR+ Anschluss
= Motorb
f E 2 = BR- otorbremse
; « m Schirmanschluss
3= = Steuerseite
e Anschluss a bt
_ HDSL uerschni
5=D+ abhangig vom
. verwendeten
PE Schutzleiter HDSL-Kabel
U Motorphase
V Motorphase
W Motorphase
@ Kabel-
AuRenschirm

Tabelle 1.2: Anschliisse Motor-/Geberleitung reglerseitig

HINWEIS:

Motorseitig ist die Motor-/Geberleitung mit einem Spezialstecker (9polig
Buchse) passend zu den Jetter Servomotoren bestlckt.

ACHTUNG!
A Nur bei Verwendung der Jetter Servoleitungen, Servoverstarker und

Servomotoren in 1-Kabel-Technik kdnnen die spezifizierten
Eigenschaften zugesichert werden!
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1.3.2 Versorgung der Motorbremse

Die Motorbremse an der Klemme X8.1 bendtigt eine externe
Spannungsversorgung 24 V DC (U).

Die Spezifikation dafiir finden Sie in folgender Tabelle:

Bez Anschluss izl e
: Spannungsversorgung 24 V DC
X8.2/1 +24 V X82 vy e 5|24V DC (rtem) ®  kurzschlussfest
*6.2/2 GND dou, [ 2= 5 ieons | | @ Bemessungsspannung
Un=+24V DC £ 10%
aavy, Bremse (+) stabilisiert und geglattet
awou, | ,Bremse = Bemessungstrom In> 2,1 A

mind. erforderlich

= Verpolschutz intern

= Anschluss X8.2/2 (GND) und
X8.2/1 (+24V)

= U= Un-AU
(AU’ typisch ca. 1,4 V)

= Zur Ansteuerung einer

Motorhaltebremse bis
ler= 2,0 A max.

= Das verwendete Netzteil muss
Uber eine sichere Trennung
vom Netz gemafl EN 50178
oder EN 61800-5-1 verfugen.

Tabelle 1.3: Spannungsversorgung 24 V DC fiir Motorbremse

PE

HDSL -
HDSL+

RN
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