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Anderungen bis 2.07.0.00

1 Anderungen bis 2.07.0.00

Ubersicht Die folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht tiber neu hinzugekommene oder
Version 2.07.0.00 erweiterte Funktionen und die beseitigten Software-Bugs

seit der Version 2.06.00.00 :

Funktion Neu Erweitert | Korrigiert

IDX 0x210C...0x2119: Die Sollwerte der Stromausgange (Subindexe 30, 31 v
und 32, uint8, uintl6 und uintl6, r/w) lassen sich nur noch im Zustand
OPERATIONAL setzen.

In PreOPERATIONAL und beim Betreten von OPERATIONAL werden die
Sollwerte immer auf 0 gesetzt. So wird verhindert dal3 es zu ruckartigen
unkontrollierten Aktionen der Aktoren kommt, sobald der Knoten
OPERATIONAL gesetzt wird.
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2 Anderungen bis 2.06.0.00

Ubersicht Die folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht tiber neu hinzugekommene oder
Version 2.06.0.00 erweiterte Funktionen und die beseitigten Software-Bugs

seit der Version 2.04.00.00 :

Funktion Neu Erweitert | Korrigiert

IDX 0x210C...0x2119: Stromausgaenge stellen eine Kabelbrucherkennung v
(Sublndex 64, uintl6, r/w) zur verfuegung. Der Minimalstrom per Default ist

200mA fuer HS3CC und HS3C, sonst 500mA. Bei Unterschreiten wird fuer den
jeweiligen Port eine EMCY-Nachricht erzeugt und der Port-Status liesst
OPEN_CIRCUIT. Hierzu muss der E30 im Zustand OPERATIONAL sein.

IDX 0x2000: Verringerung der Bus Last, wenn per TPDO die Diag-Indizes 1 4
und/oder 12 Ubertragen werden.
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Anderungen bis 2.04.0.00

3 Anderungen bis 2.04.0.00

Ubersicht Die folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht tiber neu hinzugekommene oder
Version 2.04.0.00 erweiterte Funktionen und die beseitigten Software-Bugs

seit der Version 2.03.00.00 :

Funktion Neu Erweitert | Korrigiert

Wenn ein Ausgang als DI_PNP oder DI_NPN konfiguriert wurde, wird der v
Pull-Up fir die ganze Gruppe immer entsprechend geschaltet. Ausschlagge-
bend ist daflir nun ausschlieRlich das zuletzt eingestellte Interface.

Die HeartbeatTime ist nun als Teil der Konfiguration speicherbar. v

Der Index 0x6000 zum Anzeigen der Werte von Digitaleingdngen funktionierte v
in Revision 2.03.0.00 nicht mehr, das wurde korrigiert. Sobald ein Port ein

Digitales Interface zugewiesen bekommt, ist der Wert Giber den Index 0x6000

verfugbar.

Beim Speichern der Systemparameter wird eine CRC mitgespeichert. In v
Version 2.03.0.00 wurde diese CRC verandert, wenn die Systemparameter
ohne Anderung gespeichert wurden. Dieser Fehler ist behoben.

Der CanOpen-Stack wurde aktualisiert, enthalten sind Verbesserungen der v
Stabilitat. Das DLC fur PDOs ist nun auf die bendtigte Anzahl Bytes begrenzt.

Die Stromregelung an PWMi_H3 hat bei einem Sollwert von 0 nicht OA aus- v
gegeben sondern blieb innerhalb der zul&ssigen Toleranz. Ab dieser Version
wird beim Sollwert 0 der Ausgang definiert auf O gesetzt.

Ausgénge sind nur noch aktivim Zustand OPERATIONAL. v

Ein Schwellwert fur analoge Eingangswerte zur Rauschunterdriickung wurde 4
implementiert. In der Werkeinstellung (Default = 1) triggert ein Eingang immer.
Bei analogen Eingangssignalen ist dies der Subindex 63.
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Anderungen bis 2.03.0.00

4 Anderungen bis 2.03.0.00

Ubersicht Die folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht (iber neu hinzugekommene oder
Version 2.03.0.00 erweiterte Funktionen und die beseitigten Software-Bugs

seit der Version 2.02.00.00 :

Funktion Neu Erweitert | Korrigiert

Bei HW Rev. 01 funktionierte die Regelfunktion der PWMi_H3 Ausgéange nicht v
mehr. Auf Gerate HW Rev. 02 und héher hat diese Anderung keine Auswirkung.
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Anderungen bis 2.02.0.00

5 Anderungen bis 2.02.0.00

Ubersicht Die folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht tiber neu hinzugekommene oder
Version 2.02.0.00 erweiterte Funktionen und die beseitigten Software-Bugs

seit der Version 2.00.0.00 :

Funktion Neu Erweitert | Korrigiert

Ein Abbruch beim OS-Update fiihrte dazu, daf? der Bootloader nicht mehr v
erreichbar war. Da Gerat musste in diesem Fall eingeschickt werden.
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Anderungen bis 2.00.0.00

6 Anderungen bis 2.00.0.00

Ubersicht Die folgende Tabelle zeigt eine Ubersicht tiber neu hinzugekommene oder
Version 2.00.0.00 erweiterte Funktionen und die beseitigten Software-Bugs

seit der Prototypen-Version 1.01.0.00 :

Funktion Neu Erweitert | Korrigiert
Al_x Analogeingénge kdnnen jetzt auch als Digitaleingange verwendet werden v
durch Zuweisen des Interface-Typs DI_PNP.
Speichern / Wiederherstellen der Konfiguration implementiert, Index 0x1010 v
und 0x1011
DI_P_1 zusétzlich als NPN-Eingang verwendbar durch Zuweisen des Interface v
DI_NPN. (erfordert HW Rev. 02.00). Es wurde auch das Interface FI_NPN
erganzt.
VBAT_ECU kann nun im Index 0x2000/13 gelesen werden und wird fir die v v
Berechnung der NodelD verwendet anstatt VBAT_PWR (erfordert HW Rev.
02.00)
PDOs sind nun ohne Einschrankungen bitweise im PDO-Mapping konfigu- v
rierbar
Ein Firmwareupdate ist nun auch mit anderen voreingestellten Baudraten als v

250Kbit moglich

PWMi_HS 3 schaltete sich bei Neustart im OS und Bootloader automatisch v
ein. Allgemein: Der Bootloader setzt nun wahrend eines Firmwareupdate nicht
mehr kurzzeitig undefiniert die Ausgénge

Das Lesen des Status SENSOR_SUPPLY war fur digitale Eingé&nge nicht v
implementiert. Es funktioniert nun auch mit Ausgangen, welche als Digitalein-
gange verwendet werden.

Neueren Versionsstand des CanOpenStack implementiert mit Verbesserungen v
in der Stabilitat.

Setzen der Basis-NodelD implementiert. Index 0x4556 Systemparameter v
erganzt

Defaultwerte der Stromregelung veréndert, der Regler arbeitet nun viel v
schneller

P-Anteil der Stromregelung arbeitet nun Batteriespannungsunabhéngig v
Bei sehr hoher PDO-TX Last konnte das Gerat wegen Pufferiiberlauf abstiirzen v

Das Zurlcklesen der Spannung von SPWR_3 lieferte die Spannung an v
SPWR_2 im Diagnoseobjekt

Bei den DO_H3 und PWM_H7 war der Parameter FILTER_DEEP nicht funk- v
tional

Die Al Eingénge generieren nun auch die Fehler OVERCURRENT und v
OVERVOLTAGE

Ggf. weitere Punkte, welche den vollen Funktionsumfang entsprechend der
Betriebsanleitung Version 1.20.2 vom 9.10.2018 herstellen.

Diagnoseobjekte lassen sich nun auf PDOs mappen v
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