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Die Firma Jetter AG behalt sich das Recht vor, Anderungen an ihren Produkten vor-
zunehmen, die der technischen Weiterentwicklung dienen. Diese Anderungen wer-
den nicht notwendigerweise in jedem Einzelfall dokumentiert.

Diese Betriebsanleitung und die darin enthaltenen Informationen wurden mit der ge-
botenen Sorgfalt zusammengestellt. Die Firma Jetter AG tibernimmt jedoch keine
Gewabhr fir Druckfehler oder andere Fehler oder daraus entstehende Schaden.

Die in diesem Buch genannten Marken und Produktnamen sind Warenzeichen oder
eingetragene Warenzeichen der jeweiligen Titelhalter.
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JX2-CNT1 Vorspann

So konnen Sie uns erreichen

Jetter AG
Graterstralle 2
D-71642 Ludwigsburg

Germany

Telefon - Zentrale: 07141/2550-0
Telefon - Vertrieb: 07141/2550-433
Telefon - Technische Hotline: 07141/2550-444
Telefax: 07141/2550-484
E-Mail - Vertrieb: sales@)jetter.de
E-Mail - Technische Hotline: hotline@jetter.de
Internetadresse: http://www .jetter.de

Diese Betriebsanleitung gehort zum
JetWeb-Modul JX2-CNT1:

Typ:

Serien-Nr.:

Baujahr:

Auftrags-Nr.:

C€

Vom Kunden einzutragen:

Inventar-Nr.:

Ort der Aufstellung:

© Copyright 2010 by Jetter AG. Alle Rechte vorbehalten.
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Bedeutung der Betriebsanleitung

Die Betriebsanleitung ist Bestandteil des Moduls JX2-CNT1 und

* immer, also bis zur Entsorgung des Moduls JX2-CNT1, griffbereit aufzubewah-
ren.
* bei Verkauf, Verduferung oder Verleih des Moduls JX2-CNT1 weiterzugeben.

Wenden Sie sich unbedingt an den Hersteller, wenn Sie etwas aus der Betriebsan-
leitung nicht eindeutig verstehen.

Wir sind dankbar fur jede Art von Anregung und Kritik von Ihrer Seite und bitten Sie,
diese uns mitzuteilen bzw. zu schreiben. Dieses hilft uns, die Handbucher noch an-
wenderfreundlicher zu gestalten und auf lhre Wiinsche und Erfordernisse einzuge-
hen.

Diese Betriebsanleitung enthalt wichtige Informationen zum Transport, Aufstellen,
Installieren, Bedienen, Warten und Reparieren des Moduls JX2-CNT1.

Deshalb miissen die Betriebsanleitung und besonders die Sicherheitshinweise sorg-
faltig gelesen, verstanden und beachtet werden.

Fehlende oder unzureichende Kenntnisse der Betriebsanleitung fihren zum Verlust

jeglicher Haftungsanspriiche gegen die Firma Jetter AG. Dem Betreiber wird des-
halb empfohlen, sich die Einweisung der Personen schriftlich bestatigen zu lassen.

Jetter AG
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Wichtig

Jetter AG

Vorspann

Symbolerklarung

Sie werden auf eine mégliche drohende Gefahrdung hingewiesen, die zu schwe-
ren Korperverletzungen oder zum Tode flihren kann.

Sie werden auf eine mdgliche drohende Gefahrdung hingewiesen, die zu leich-
ten Korperverletzungen fiihren kann. Dieses Signal finden Sie auch fir Warnun-
gen vor Sachschaden.

Sie werden auf Lebensgefahr durch hohe Betriebsspannung und Stromschlag
hingewiesen.

Sie werden auf eine mdgliche drohende Gefahrdung bei Berlihren hingewiesen,
die zu schweren Korperverletzungen oder zum Tode flihren kann.

Sie werden angewiesen, eine Schutzbrille zu tragen. Bei Nichtbefolgung kann es
zu Korperverletzungen kommen.

Sie werden auf eine mdgliche drohende Situation hingewiesen, die zu Schaden
am Produkt oder in der Umgebung fiihren kann.

Es vermittelt auRerdem Bedingungen, die fir einen fehlerfreien Betrieb unbe-
dingt beachtet werden mussen.
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Sie werden auf Anwendungen und andere nitzliche Informationen hingewiesen.
Es weist auBerdem auf Tipps und Ratschlage fur den effizienten Gerateeinsatz
und die Software-Optimierung hin, um lhnen Mehrarbeit zu ersparen.

Mit Punkten oder Spiegelstrichen werden Aufzdhlungen markiert.

Mit diesen Pfeilen werden Handlungsanweisungen markiert.

Mit diesem Pfeil werden automatisch ablaufende Vorgange oder Ergebnisse
markiert, die erreicht werden sollen.

Darstellung der Tasten auf der PC-Tastatur und der Bediengerate.

Hinweis auf ein Programm oder eine Datei.

Dieses Symbol verweist Sie auf weiterfihrende Informationsquellen (Datenblat-
ter, Literatur etc.) zu dem angesprochenen Thema, Produkt 0.4. Ebenso gibt die-
ser Text hilfreiche Hinweise zur Orientierung im Handbuch.

Jetter AG
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1.1 Allgemein giiltige Hinweise

1 Sicherheitshinweise

1.1 Allgemein gultige Hinweise

Das Modul JX2-CNT1 erfullt die geltenden Sicherheitsbestimmungen und Normen.
Auf die Sicherheit der Anwender wurde besonderer Wert gelegt.

Fur den Anwender gelten selbstverstandlich die:

+ einschlagigen Unfallverhiitungsvorschriften;
« allgemein anerkannten sicherheitstechnischen Regeln;
» EG-Richtlinien oder sonstige landerspezifische Bestimmungen.

1.1.1 BestimmungsgemaRe Verwendung

Die bestimmungsgemalie Verwendung beinhaltet das Vorgehen gemaf Betriebsan-
leitung.

Das Modul JX2-CNT1 ist als Peripheriemodul am Jetter Systembus anschlieRbar.
Es wird zur Positionserfassung und zum Zahlen von Ereignissen eingesetzt.

Bei der Positionserfassung wird ein Inkrementalgeber (iber Zweikanalzahler) oder
ein SSI-Absolutwertgeber eingelesen. Zum Zahlen von Ereignissen ist ein Einkanal-
zahler vorhanden.

Mit Spannung versorgt wird das Modul JX2-CNT1 Uber den Jetter Systembus, d.h.
bei der zentralen Anordnung des JX2-CNT1 durch das Grundgerat, die Steuerung.
Bei der dezentralen Anordnung des JX2-CNT1 durch das Netzteil JX2-PS1.

Die Versorgungsspannung des Moduls JX2-CNT1 ist DC 5 V. Diese Betriebsspan-
nung fallt unter die Kategorie SELV (safety extra low voltage). Das Modul JX2-CNT1
fallt also nicht unter die EG-Niederspannungsrichtlinie.

Das Modul JX2-CNT1 darf nur innerhalb der Grenzen der angegebenen Daten be-
trieben werden, siehe Kapitel 5 "Technische Daten", Seite 25.

Das Modul JX2-CNT1 wird zur Steuerung von Maschinen wie z. B. Férderanlagen,

Produktionsanlagen, und Handling-Maschinen verwendet.

1.1.2 Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

Verwenden Sie das Modul JX2-CNT1 nicht in technischen System, fiir die eine hohe
Ausfallsicherheit vorgeschrieben ist, wie z.B. bei Seilbahnen und Flugzeugen.

Soll das Modul JX2-CNT1 bei Umgebungsbedingungen betrieben werden, die von

den in Kapitel 4 "Betriebsbedingungen”, Seite 21, genannten abweichen, ist mit dem
Hersteller vorher Rlcksprache zu halten.

11
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1.1.3 Wer darf das Modul JX2-CNT1 bedienen?

Nur eingewiesene, geschulte und dazu beauftragte Personen dirfen das Modul
JX2-CNT1 bedienen.

Montage und Nachristung erfordern besondere Kenntnisse und diirfen nur von aus-
gebildetem Fachpersonal ausgefihrt werden.

Transport: Nur durch Personal mit Kenntnissen in der Behandlung
elektrostatisch gefahrdeter Bauelemente.

Installation: Nur durch Fachleute mit elektrotechnischer Ausbildung.

Inbetriebnahme: Nur durch Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen

und Erfahrung in den Bereichen Elektrotechnik / An-
triebstechnik.

1.1.4 Umbauten und Veranderungen am Gerat

Aus Sicherheitsgriinden sind keine Umbauten und Veranderungen des Moduls
JX2-CNT1 und dessen Funktion gestattet.

Nicht ausdrucklich durch den Hersteller genehmigte Umbauten am Modul JX2-CNT1
fuhren zum Verlust jeglicher Haftungsanspriiche gegen die Firma Jetter AG.

Die Originalteile sind speziell fiir das Modul JX2-CNT1 konzipiert. Teile und
Ausstattungen anderer Hersteller sind von uns nicht gepriift und deshalb auch
nicht freigegeben.

Ihr An- und Einbau kann die Sicherheit und einwandfreie Funktion des Moduls
JX2-CNT1 beeintrachtigen.

Fir Schaden, die durch die Verwendung von nicht originalen Teilen und Ausstattun-

gen entstehen, ist jegliche Haftung durch die Firma Jetter AG ausgeschlossen.

1.1.5 Reparatur und Wartung des Moduls
JX2-CNT1

Reparaturen an dem Modul JX2-CNT1 dirfen nicht vom Betreiber selbst durchge-
fuhrt werden. Das Modul JX2-CNT1 enthalt keine vom Betreiber reparierbaren Teile.
Das Modul JX2-CNT1 ist zur Reparatur an die Firma Jetter AG einzuschicken.

Das Modul JX2-CNT1 ist wartungsfrei. Daher sind flr den laufenden Betrieb keine
Inspektions- und Wartungsintervalle nétig.

1.1.6 Stilllegung und Entsorgung des Moduls
JX2-CNT1

Fur die Stilllegung und Entsorgung des Moduls JX2-CNT1 gelten fiir den Standort
der Betreiberfirma die Umweltrichtlinien des jeweiligen Landes.

Jetter AG
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1.2

»

1.2.1

»
>
»

1.2 Zu lhrer eigenen Sicherheit

Zu lhrer eigenen Sicherheit

Trennen Sie das Modul JX2-CNT1 vom Stromnetz, wenn Arbeiten zur
Instandhaltung durchgefuhrt werden. Dadurch werden Unfélle durch elek-
trische Spannung und bewegliche Teile verhindert.

Schutz- und Sicherheitseinrichtungen, wie die Schutzabdeckung und die
Verkleidung des Klemmenkasten, dirfen in keinem Fall Gberbrickt oder
umgangen werden.

Demontierte Sicherheitseinrichtungen muissen vor Inbetriebnahme wieder
angebracht und auf ihre ordnungsgemafie Funktion Uberprift werden.

Storungen
Melden Sie Stérungen oder sonstige Schaden unverziiglich einer dafir
zustandigen Person.

Sichern Sie das Modul JX2-CNT1 gegen missbrauchliche oder versehent-
liche Benutzung.

Reparaturen dirfen nur von qualifizierten Fachkraften durchgefiihrt wer-
den.

1.2.2 Hinweisschilder und Aufkleber

»

Jetter AG

Beachten Sie unbedingt die Beschriftungen, Hinweisschilder und Aufkle-
ber und halten Sie sie lesbar.

Erneuern Sie beschadigte oder unlesbare Hinweisschilder und Aufkleber.

13
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1.3 Hinweise zur EMV

Die Stdrsicherheit einer Anlage verhalt sich, wie die schwachste Komponente in der
Anlage. Deshalb ist auch der Anschluss der Leitungen, bzw. die richtige Schirmung
fur die Stdrsicherheit wichtig.

@ Wichtig!

MaRnahmen zur Erhéhung der Stdrsicherheit in Anlagen:

> Das Modul JX2-CNT1 auf eine Hutschiene EN 50022-35 x 7,5 montieren.

> Das Modul JX2-CNT1 uber den Jetter Systembus an eine Steuerung oder
das Netzteil JX2-PS1 anschlieRen.

> Das Modul JX2-CNT1 darf an den Systembus nur durch direktes Stecken
an ein JX2-Modul (nicht Giber Kabel) angeschlossen werden.
Die Weiterfuhrung des Systembusses kann Uber Kabel geschehen.

> Beachten Sie die von der Firma Jetter AG erstellte Application Note 016
"EMV-gerechte Schaltschrankinstallation".

Die folgenden Anweisungen sind ein Auszug aus der Application Note 016:

> Signal- und Leistungsleitungen grundsatzlich raumlich trennen. Wir emp-
fehlen einen Abstand grofer als 20 cm. Leitungskreuzungen sollten unter
einem Winkel von 90° erfolgen.

> Fuar folgende Leitungen sind geschirmte Kabel zu verwenden:
Analoge Leitungen, Datenleitungen, Motorleitungen von Wechselrichter-
antrieben (Servo-Endstufe, Frequenzumformer), Leitungen zwischen
Komponenten und Entstorfilter, wenn das Entstorfilter nicht direkt an der
Komponente platziert ist.

> Schirm beidseitig auflegen.

> Ungeschirmte Aderenden von geschirmten Leitungen moglichst kurz hal-
ten.

> Schirm in seinem ganzen Umfang hinter die Isolierung zurtickziehen und
ihn dann groBflachig unter eine flachig geerdete Zugentlastung klemmen.

Bei Verwendung von Steckern:
> Der Schirm muss in seinem ganzen Umfang (niederohmig) unter die
Schirmbefestigung der metallisierten Steckergehause bzw. der EMV-

gerechten Verschraubungen und gro3flachig unter eine Zugentlastung
geklemmt werden.

14 Jetter AG



JX2-CNT1 1.3 Hinweise zur EMV

> Verwenden Sie nur metallisierte Stecker, zum Beispiel Sub-D mit metalli-
siertem Gehduse. Auch hier ist auf direkte Verbindung der Zugentlastung
mit dem Geh&use zu achten (siehe Abb. 1).

 —

Abb. 1: EMV-konformer Schirmanschluss bei Sub-D-Steckern

Falls der Schirm nicht am Stecker aufgelegt werden kann, z. B bei An-
schluss des Signals an Schraubklemmen:

> Der Schirm und die Zugentlastung muss niederohmig und grof3flachig mit
einer geerdeten Flache verbunden sein. Die Erdung muss dabei so erfol-
gen, dass das ungeschirmte Stlick der Leitung mdglichst kurz gehalten
wird (siehe Abb. 2).
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Abb. 2: EMV-konformer Schirmanschluss bei Schraubklemmen
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Wichtig!

Zur Vermeidung von Funktionsstérungen ist:

die Abschirmung grof¥flachig unter eine Schirmbefestigung zu klemmen.
den Schirm leitend mit dem Masseblock zu verbinden.

die Lange der Drahtenden ohne Abschirmung auf maximal 8 cm begrenzen
(siehe Abb. 2).

Jetter AG
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2 Einleitung

2 Einleitung

Diese Betriebsanleitung enthalt wichtige Informationen zum Anschluss, Aufstellen,
Installieren, Bedienen und Warten des nicht intelligenten Erweiterungsmoduls
JX2-CNT1 ab Firmware-Version 3.02.

2.1 Produktbeschreibung

Das Modul JX2-CNT1 dient zur Positionserfassung und zum Zahlen von Ereignis-
sen. Bei der Positionserfassung wird ein Inkrementalgeber (Uiber Zweikanalzahler)
oder ein SSI-Absolutwertgeber eingelesen. Zum Zahlen von Ereignissen ist ein Ein-
kanalz&hler vorhanden.

Die Position der Positionserfassung kann im Anwenderprogramm ausgewertet wer-
den oder als Sollwert (Masterposition) an einen Jetter-Achsregler tiber den System-
bus gesendet werden. Der Einkanalzahler wird z. B. als Stiickzahlzahler eingesetzt.

2.2 Bestellinformationen

Bezeichnung Beschreibung Art.-Nr.

JX2-CNT1 Zahlermodul: 1 Zweikanalzahler 1 MHz + 1 Ein- 10000139
kanalzahler 10 kHz oder 1 SSI-Absolutwertge-
ber + 1 Einkanalzahler

Jetter Sys- Kabelkonfektionsnummer 530 mit verschiede-  siehe Tabelle
tembuskabel nen Langen: unten
02m;05m;1,0m;1,5m;3m;4m;5m
(andere Langen auf Anfrage)

Anschlusskabel fiir Jetter Systembus:

Léange 0,2 m  Kabel-Konf-Nr. 530 0,2 m  Art.-Nr. 10309001
Lange 0,5 m  Kabel-Konf-Nr. 530 0,5 m  Art.-Nr. 10309002
Lange 1,0 m  Kabel-Konf-Nr. 530 1,0 m  Art.-Nr. 10309003
Léange 1,5 m  Kabel-Konf-Nr. 530 1,5 m  Art.-Nr. 10309004
Lange 2,0 m  Kabel-Konf-Nr. 530 2,0 m  Art.-Nr. 10309006
Lange 2,5m  Kabel-Konf-Nr. 530 2,5 m  Art.-Nr. 10309016
Léange 3,0 m  Kabel-Konf-Nr. 530 3,0 m  Art.-Nr. 10309015
Lange 4,0 m  Kabel-Konf-Nr. 530 4,0 m  Art.-Nr. 10309007
Lange 5,0 m  Kabel-Konf-Nr. 530 5,0 m  Art.-Nr. 10309008

17
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2.3 Update-Informationen

JetWeb

Das Betriebssystem des JX2-CNT1 kann nicht Uber JetSym upgedatet werden. Der

Betriebsystem-Update kann nur von der Jetter AG durchgefiihrt werden.

24  Systemvoraussetzungen

Software-Versionen

Modul ab FW-Version
JX2-CNT1 3.02
Steuerung ab SW-Version
JC-241, JC-243, JC-246 3.00
NANO-B, NANO-C, NANO-D 2.01
JX6-SB(-1) (fir JC-647(-MC), DELTA, | 2.12

JC-800)

Jetter AG



JX2-CNT1 3 Mechanische Abmessungen

3 Mechanische Abmessungen

1140

— O o G

Abb. 3: Frontansicht JX2-CNT1

115.4
(&

Abb. 4: Seitenansicht JX2-CNT1
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Abb. 5: Draufsicht JX2-CNT1

Bauart

Anschluss an das Grundgerat Gber den
Jetter Systembus

Stecker SUB-D 9-polig

Anschluss Geber

Buchse SUB-D 15-polig

Anschlisse Zahler

Schraubklemmen COMBICON

Abmessungen (H x B x T in mm)

115x 45 x 68

Gehauseboden Aluminium pulverbeschichtet
Farbe: blau

Gehausedeckel AlZn beschichtetes Stahlblech

Gewicht 190 g

Montage Hutschiene EN 50022 - 35 x 7,5

Jetter AG
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4 Betriebsbedingungen

Betriebsparameter Umwelt

Jetter AG

Feuchteklasse

nicht kondensierend

Parameter Wert Bezug

Betriebstemperatur- 0° Cbis 50° C

bereich

Lagertemperaturbe- | -25° C bis +70° C DIN EN 61131-2

reich DIN EN 60068-2-1
DIN EN 60068-2-2

Luftfeuchtigkeit / 5 % bis 95 % DIN EN 61131-2

Verschmutzungs-
grad

2

DIN EN 61131-2

Korrosion / chemi-
sche Bestandigkeit

Hinsichtlich Korrosion sind keine
besonderen MalRnahmen getrof-
fen. Die Umgebungsluft muss
frei sein von héheren Konzentra-
tionen an Sauren, Laugen, Kor-
rosionsmitteln, Salz, Metall-
dampfen oder anderen korrosi-
ven oder elektrisch leitenden
Verunreinigungen

Luftdruck max. 2.000 m 4. NN DIN EN 61131-2
Betriebsparameter Mechanik
Parameter Wert Bezug
Transportfestigkeit Fallhéhe mit Originalverpackung | DIN EN 61131-2
Tm DIN EN 60068-2-32
Schwingfestigkeit 10 Hz - 57 Hz: 0,0375 mm Amp- | DIN EN 61131-2
litude dauernd (0,075 mm Ampli- | IEC 68-2-6
tude gelegentlich);
57 Hz - 150 Hz: 0,5 g konstante
Beschleunigung dauernd (1 g
konstante Beschleunigung gele-
gentlich); 1 Oktave/min, 10 Fre-
quenzdurchldufe sinusférmig,
alle 3 Raumachsen
Schockfestigkeit 15 g gelegentlich, 11 ms, halbe DINEN 61131-2
Sinuswelle, 2 Schocks alle drei IEC 68-2-27
Raumachsen
Schutzart IP20, IP10 Rickseite DIN EN 60529
Einbaulage frei, auf Hutschiene geklemmt

21
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Betriebsparameter Elektrische Sicherheit

Parameter

Wert

Bezug

Schutzklasse

DIN EN 61131-2

Isolationsprifspan-
nung

Funktionserde ist gerateintern
mit der Geratemasse verbunden

DIN EN 61131-2

Uberspannungskate-
gorie

DIN EN 61131-2

Betriebsparameter EMV-Storaussendung

Parameter Wert Bezug
Gehause Frequenzbereich 30 - 230 MHz, | DIN EN 50081-1
Grenzwert 30 dB (uV/m)in 10 m | DIN EN 55011

Frequenzbereich 230 -

1.000 MHz, Grenzwert 37 dB
(MV/M)in 10 m

(Klasse B)

DIN EN 50081-2

Betriebsparameter EMV-Storfestigkeit Gehause

Parameter Wert Bezug
Magnetfeld mit ener- | 50, 60 Hz DIN EN 61000-6-2
gietechnischer Fre- 30 A/m DIN EN 61000-4-8

quenz

HF-Feld amplituden-
moduliert

Frequenzbereich 27 - 1.000 MHz
Priffeldstarke 10 V/m

AM 80% mit 1 kHz

Kriterium A

DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-3

ESD

Luftentladung:
Prifscheitelspannung 15 kV
(Feuchteklasse RH-2 / ESD-4)
Kontaktentladung:
Prifscheitelspannung 4 kV
(Scharfegrad 2)

Kriterium A

DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-4-2

Jetter AG
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4 Betriebsbedingungen

Betriebsparameter EMV-Storfestigkeit Signalan-

schlusse

Parameter

Wert

Bezug

Hochfrequenz asy-
metrisch, amplitu-
denmoduliert

Frequenzbereich 0,15 - 80 MHz
Prifspannung 10 V

AM 80% mit 1 kHz
Quellimpedanz 150 Ohm
Kriterium A

DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-6

Burst (schnelle Tran-
sienten)

Prifspannung 1 kV

tr/tn 5/50 ns
Wiederholfrequenz 5 kHz
Kriterium A

DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-4

Betriebsparameter EMV-Storfestigkeit Gleichstrom-
Netzein- und ausgange

Parameter

Wert

Bezug

Hochfrequenz asy-
metrisch, amplitu-
denmoduliert

Frequenzbereich 0,15 - 80 MHz
Prifspannung 10 V

AM 80% mit 1 kHz
Quellimpedanz 150 Ohm
Kriterium A

DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-6

Burst (schnelle Tran-
sienten)

Prifspannung 2 kV

tr/tn 5/50 ns
Wiederholfrequenz 5 kHz
Kriterium A

DIN EN 61131-2
DIN EN 61000-6-2
DIN EN 61000-4-4
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5 Technische Daten

5 Technische Daten

Technische Daten JX2-CNT1

Betriebsumgebung / Bauweise / Montage

Umgebungstemperatur 0°C-+50°C

Abmessungen (H x B x T in mm) 115 x 45 x 68

Gewicht 190 g

Gehauseboden Aluminium pulverbeschichtet

Farbe blau

Gehause AlZn beschichtetes Stahlblech

Montage Hutschiene EN 50022 - 35 x 7,5
Logik-Stromversorgung

Spannungsversorgung DC 5V aus dem Systembus:

» zentrale Anordnung: durch Grund-
gerat.

+ dezentrale Anordnung: durch Netz-
teil JX2-PS1.

Stromaufnahme (aus dem Systembus)

max. 200 mA (Modul-Logik und Geber-
versorgung)

Verlustleistung Modul-Logik

<0,5W

Systembusanbindung

Anschluss an das Grundgerat Uber den
Systembus

Stecker SUB-D 9-polig

Modulcode am Systembus

25



26

JetWeb

Technische Daten JX2-CNT1 (Fortsetzung)

Zahlerschnittstellen

Zahlereingange

» 1 Einkanalzahler 24 V - Signalpegel

* 1 Zweikanalzahler
Inkrementalgeber 5V - Signalpegel:
5 V Differenzspannung (symmet-
risch, antivalent), nach RS-422

oder
Inkrementalgeber 24 V - Signalpe-
gel: single-ended (asymmetrisch)

oder
Einkanalzahler 24 V - Signalpegel
* 1 SSI-Absolutwertgeber

Zahler, die gleichzeitig betrieben wer-
den kdnnen

* Einkanalzahler und Zweikanalzah-
ler
oder

« Einkanalzahler und SSI-Geber

Einkanalzahler 24 V

Anschluss

Schraubklemme X21

Maximale Zahlfrequenz, (Mindest-Im-
pulsbreite)

10 kHz (= 50 ps)

Signalpegel 24V
Schaltpegel - Low-Pegel: bis 2V

- High-Pegel: 20 V ... 30 V
Eingangsstrom max. 6 mA
Potentialtrennung keine

Zahlweise

Einfachauswertung

Zahlrichtungswahl

Ja, Uber Software

Jetter AG
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5 Technische Daten

Technische Daten JX2-CNT1 (Fortsetzung)

Zweikanalzahl

er - Alilgemein

Anschluss

Buchse SUB-D 15-polig, X61

Geberversorgung (nur fir Geber mit
Betriebsspannung fir DC 5 V)

DC 5V (-5%), max. 100 mA, kurz-
schlussfest, tGiber X61

FrequenZfilter

parametrierbar: 7,8 kHz - 1 MHz

Referenzfunktion

Ja, Referenzschaltersignal verundet
mit KO-Signal vom Geber
Referenzschalteranschluss: Schraub-
klemme X21.REF

Strobefunktion (Capturefunktion)

Ja,

Anschluss: Schraubklemme X21.STR
Abtastzeit: >10 ys (bei deaktiviertem di-
gitalem Filter)

Digitale Eingange

- Referenzschalter (X21.REF)
- Strobesignal (X21.STR)

DC 24 V bezogen auf X21.0V,
bei je max. 6 mA

Schaltschwellen:
- Low-Pegel: bis 2V
- High-Pegel: 20V ... 30 V

Zweikanalzdhler -5V

Maximale Zahlfrequenz

1 MHz

Signalpegel

5 V Differenzspannung (symmetrisch,
antivalent), nach RS-422 (keine Ab-
schlusswiderstiande verwenden)

Abschlusswiderstand

nicht eingebaut

Potentialtrennung

keine

Zahlweise

Vierfachauswertung

Zahlrichtungswahl

Ja, Uber Hardware (vertauschen von
K1 und K2)

Zweikanalz

ahler-24V

maximale Zahlfrequenz

500 kHz

Signalpegel

24 V - single-ended (asymmetrisch)

Schaltpegel

- Low-Pegel: bis 10 V
- High-Pegel: 15V ... 30 V

Eingangsstrom

max. 10 mA, je Kanal (KO, K1, K2)

Potentialtrennung

keine

Zahlweise

Vierfachauswertung

Zahlrichtungswahl

Ja, Uber Hardware (vertauschen von
K1 und K2)
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Technische Daten JX2-CNT1 (Fortsetzung)

Zweikanalzahler - als 24 V Einkanalzahler

Maximale Zahlfrequenz, (Mindest-Im-
pulsbreite)

500 kHz (= 1 ps)

Signalpegel

24V

Schaltpegel

- Low-Pegel: bis 10 V
- High-Pegel: 15V ... 30 V

Eingangsstrom

max. 10 mA, je Anschluss (KO, K1, K2)

Potentialtrennung

keine

Zahlweise

Einfachauswertung

Zahlrichtungswahl

Ja, Uber Hardware (Richtungsdefinition
Uber K2-Signal)

SSI-Geber

Anschlisse

Buchse SUB-D 15-polig, X61

Geberversorgung (nur fiir Geber mit
Betriebsspannung fir DC 5 V)

DC 5V (-5 %), max. 100 mA, kurz-
schlussfest, Gber X61

Positionsauflésung

10 Bit - 24 Bit

Signaldecodierung

Gray- und Binarcodierung

Lesbare Datenformate

- Standardformat

- Linksblndig

- Rechtsbindig

- Tannenbaumformat

Paritatsbitauswertung

Ja, maximal ein Paritatsbit

Zahlrichtungswahl

Ja, Uber Software
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6.1

6.1 Installationsschritte

Installationsanweisung

Installationsschritte

Wichtig!

Achten Sie bei der Installation des JX2-CNT1 immer auf die richtige Verdrah-
tung der Anschlussleitungen.

VVV VYV V VYV

Uberpriifen Sie, ob alle Teile der Lieferung vollstéandig vorhanden sind.

Wahlen Sie die vorgesehene Montagestelle der DIN-Schiene zur Befesti-
gung des JX2-CNT1 und ggf. anderer Erweiterungsmodule, z. B. JX-SIO
und JX2-..., in ihrem Schaltschrank aus.

Befestigen Sie das Modul und ggf. die Erweiterungsmodule auf der DIN-
Schiene, nach der jeweiligen Beschreibungen in den entsprechenden
Betriebsanleitungen.

Verbinden Sie das Modul mit der entsprechenden Steuerung, JC-24x,
NANO-A/B/C/D, etc., mit einem Systembuskabel. Verbinden Sie ggf.
nachfolgende Erweiterungsmodule mit dem entsprechenden Kabel.

Starten sie JetSym und stellen sie die entsprechenden Ubertragungspara-
meter ein.

Schalten Sie die Steuerung ein und bertragen Sie ein JetSym-Programm
von lhrem Computer auf die Steuerung.

Uberpriifen Sie die Funktionalitat des Moduls.
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Vorsicht

6.2

JetWeb

Sicherheitshinweise zur Installation

VORSICHT Stromschlag!

Sie kdnnen einen Stromschlag erleiden, wenn das JX2-CNT1 z. B. bei Arbeiten
zur Installation, zur Wartung und Instandhaltung, nicht vom Stromnetz getrennt

ist.

Beachten Sie die folgenden MalRnahmen, um Muskelverkrampfungen und Gera-
teschaden zu vermeiden:

>
>

Lassen Sie die Arbeiten an der Elektrik und Elektronik nur von qualifi-
ziertem Fachpersonal durchfiihren.

Steckverbindungen nicht unter Spannung ziehen bzw. stecken und
Schraubverbindungen an unter Spannung stehenden Komponenten
nicht I6sen. Neben der Gefahrdung der Person durch Stromschlag
kann dies auch Spannungsspitzen und somit EMV-Stérungen verursa-
chen, die zu Stérungen bzw. Defekten der Gerate fiihren konnen.
Schalten Sie deshalb davor die Betriebsspannung der Maschine
ab!

Trennen Sie das Modul und die zugeordneten Peripheriegerate vom
Stromnetz, bevor Sie jetzt Installations- und Wartungsarbeiten durch-
flhren.

Achten Sie auf eine elektrostatische Entladung durch Beriihrung von
geerdeten Stellen, bevor Sie Installationsarbeiten durchfihren.
Durch ESD verursachte Defekte flhren nicht immer unmittelbar zu
einem offensichtlichen Schaden!

Jetter AG
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6.3

6.3 Sicherheitshinweise zur Inbetriebnahme

Sicherheitshinweise zur Inbetrieb-
nahme

VORSICHT Stromschlag!

Sie kdnnen einen Stromschlag erleiden, wenn das JX2-CNT1 z. B. bei Arbeiten
zur Inbetriebnahme, nicht vom Stromnetz getrennt ist.

Beachten Sie die folgenden Malknahmen, um Muskelverkrampfungen und Gera-
teschaden zu vermeiden:

»

Lassen Sie die Arbeiten an der Elektrik und Elektronik nur von qualifi-
ziertem Fachpersonal durchfiihren.

Vor der Inbetriebnahme:

»

VV V VY

Entfernte Sicherheitseinrichtungen sind wieder zu installieren und ein
Funktionstest der Sicherheitseinrichtungen ist durchzufihren.
Dies kann vor beweglichen Teilen der Maschine schitzen.

Nur Einheiten oder elektrische Komponenten mit dem JX2-CNT1 ver-
binden, wenn sie ausreichend von dem angeschlossenen Stromkreis
isoliert sind.

Das Modul JX2-CNT1 und die an ihr angeschlossenen Gerate sind vor
der unbeabsichtigten Berlihrung mit strom- und spannungsflihrenden
Teilen und Komponenten zu schitzen.

Es ist jede Inbetriebnahme, auch nur ein kurzer Funktionstest, grund-
satzlich mit richtig angeschlossener Erdung (PE) durchzufiihren.

Es ist auf eine dauerhafte Verbindung der Steuerung zum Modul und
ggf. nachfolgenden Erweiterungsmodulen herzustellen.
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6.4

Allgemein

Alle Spannungssignale sind auf 0 V bezogen.

Das 0 V-Signal ist intern im Modul Uber das Gehause geerdet.

6.5

Beispielbeschaltung

Stickzdahler

Strobe-Sensor

Referenzschalter

JetWeb

74
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Abb. 6: Beispiel-Eingangsbeschaltung eines JX2-CNT1 mit NANO-B
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6.6 Einkanalzahler

6.6 Einkanalzahler

Abb. 7: Einkanalzéhler
Der Einkanalzahler wird an die Schraubklemmen X21.S und X21.0V angeschlossen,

siehe Abb. 8.

6.6.1 Anschlussbeschreibung

Spezifikation Klemme

* 5-polige steckbare Schraubklemme COMBICON RM 5,08 (fur Leiterplattenan-
schluss)

» Anschliessbarer Kabelquerschnitt: 0,25 - 2,5 mm?

« Das Anzugsmoment fur den Eingangsstecker betragt (Schrauben): 0,5 .. 0,6 Nm

« Die Abisolierlange fur die Eingangsleitungen betragt maximal 7mm

« Die ublichen VDE-RIichtlinien sind zu beachten
* Schraubendreher mit Klinge: 0,6 x 3,5 x 100 mm

Spezifikation Anschlusskabel

* Nicht erforderlich

Kabelschirmung

Signalleitungen wie folgt schirmen (siehe Abb. 6):

» Schirmung groRflachig unter Schirmbefestigung klemmen und leitend mit dem
Masseblock verbinden
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Schraubklemme X21 - Belegung Einkanalzahler

-

Pin Signal Bemerkung
X21.8 | Zahlsignal | Zahlereingang: DC 24 V,
. max. 6 mA,
' - Low-Pegel: bis 2V
5 - High-Pegel: 20V ... 30 V
X21.0vV | 0V Bezugspotential

S 0V STR 0V REF

INPUT

Abb. 8: Anschluss des Einkanalzdhlers an Schraubklemme X21

6.6.2 LED-Beschreibung

Signal-LED - Einkanalzahler

LED Farbe Zustand Funktion
S gelb aus Low-Pegel des Zahlereingangs
leuchtet High-Pegel des Zahlereingangs

Jetter AG
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6.7 Zweikanalzahler

xn\@‘ NN
B

Jetter
N UX2-CNT1

Abb. 9: Zweikanalzahler

Als Zweikanalzahler kdnnen Inkrementalgeber mit 5 V-Differenzialspannung (sym-
metrisch, antivalent), nach RS-422 oder Inkrementalgeber mit 24 V - single-ended
(asymmetrisch) an der 15-poligen SUB-D-Buchse angeschlossen werden. Der Zwei-
kanalzahler kann auch als zusatzlicher Einkanalzahler mit 24 V-Signalpegel verwen-
det werden. Desweiteren werden zur Verwendung der Referenzfunktion ein Refe-
renzschalter und zur Verwendung der Strobefunktion ein Sensor an die Schraub-
klemme X21.REF bzw. X21.STR angeschlossen.

6.7.1 Anschlussbeschreibung - Gebersignale

15-polige SUB-D Buchse X61
Belegung Zweikanalzahler 5 V - Differenzspannung

Ansicht Pin Signal Bemerkung
1 GND Bezugspotential
2 KO + Kanal N (Nullimpuls)
N 3 KO - Kanal N (Nullimpuls) invertiert
'O 65y 4 K1+ Kanal A
© o) 5 K1 - Kanal A invertiert
©5 6 K2 + Kanal B
o ®) 7 K2 - Kanal B invertiert
O ®) 8 nicht anschliel3en
o 'e) 9 nicht anschlie3en
o 015 10 DC 5V (-5%), Spannungsversorgung fur Geber
80O mit DC 5 V Betriebsspannung,

\

max. 100 mA, kurzschlussfest

11 nicht anschlie3en
12 nicht anschlie3en
13 nicht anschlie3en
14 nicht anschlie3en
15 nicht anschlie3en
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15-polige SUB-D Buchse X61
Belegung Zweikanalzahler 24 V - single-ended

Ansicht Pin Signal Bemerkung
1 GND Bezugspotential
2 KO + Kanal N (Nullimpuls)
//ﬁ 3 nicht anschlieRen
10 54 4 K1 + Kanal A
0 e) 5 nicht anschliel3en
© 5 6 K2 + Kanal B
o o 7 nicht anschlieRen
O ') 8 nicht anschlieRen
o O 9 nicht anschlieRen
O 015 10 nicht anschlief3en
8\0/ 11 nicht anschlieRen
\_/ 12 nicht anschlieRen
13 nicht anschlieRen
14 nicht anschlieRen
15 nicht anschlielRen

Jetter AG
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15-polige SUB-D Buchse X61
Belegung Zweikanalzahler als 24 V Einkanalzahler
Ansicht Pin Signal Bemerkung
1 GND Bezugspotential
2 KO + Nullimpuls (zur Nullung)
/fﬁ 3 nicht anschlieRen
! 8 Oe 4 K1 + Zahlereingang 24 V
'e) 5 nicht anschliel3en
© 5 6 K2 + Richtungsdefinition:
© 5 0V = positive Zahlrichtung
O 5 24 V = negative Zahlrichtung
o o) 7 nicht anschlief3en
O 015 8 nicht anschlie3en
8\0/ 9 nicht anschlieRen
\/ 10 nicht anschlieRen
11 nicht anschlielRen
12 nicht anschlieRen
13 nicht anschlieRen
14 nicht anschlieRen
15 nicht anschlieRen

Kabel-Spezifikation
Spezifikation Stecker (auf JX2-CNT1 - Seite)

* 15-poliger Sub-D Stecker im Metallgehause (Gutestufe 3)
* AnschlieBbarer Adernquerschnitt: 0,25 - 0,60 mm?

Spezifikation Anschlusskabel
» zulassige Kabellange bei max. Zahlfrequenz:
- Zweikanalzahler 5 V Differenzsignal: ca. 30 m
- Zweikanalzahler 24 V single-ended: ca. 20 m
- Einkanalzahler 24 V: ca. 20 m
» weitere Spezifikationen: siehe geberseitige Kabelspezifikation

Kabelschirmung

» Schirmung groRflachig auf metallisiertes Gehause auflegen
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6.7.2 Anschlussbeschreibung - Referenzschal-
ter- und Strobeeingang

Spezifikation Klemme

+ 5-polige steckbare Schraubklemme COMBICON RM 5,08 (fir Leiterplattenan-

schluss)

* Anschliessbarer Kabelquerschnitt: 0,25 - 2,5 mm?
+ Das Anzugsmoment fiir den Eingangsstecker betragt (Schrauben): 0,5 .. 0,6 Nm
» Die Abisolierlange fur die Eingangsleitungen betragt maximal 7mm

» Die Ublichen VDE-Richtlinien sind zu beachten

» Schraubendreher mit Klinge: 0,6 x 3,5 x 100 mm

Spezifikation Anschlusskabel

* Nicht erforderlich

Kabelschirmung

Signalleitungen wie folgt schirmen (siehe Abb. 6):

» Schirmung groRflachig unter Schirmbefestigung klemmen und leitend mit dem

Masseblock verbinden

Schraubklemme X21 - Belegung Strobeingang und
Referenzschaltereingang

S 0V STR 0V REF
INPUT

Pin Signal Bemerkung
X21.STR | Strobeim- | Strobeeingang: DC 24V,
puls max. 6 mA,
- Low-Pegel: bis2V
- High-Pegel: 20V ... 30 V
X21.REF | Referenz- | Referenzschalter:
signal DC 24 V, max. 6 mA,
- Low-Pegel: bis2V
- High-Pegel: 20V ... 30 V
X21.0V oV Bezugspotential fiir beide

Eingange

Abb. 10: Anschluss des Strobesensors und des Referenzschalters an X21
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6.7.3 LED-Beschreibung

Signal-LEDs - Zweikanalzahler

LED Farbe Zustand Funktion

REF gelb aus Low-Pegel des Referenzschalters

leuchtet High-Pegel des Referenzschalters

K1 gelb aus Low-Pegel an Kanal A
(High-Pegel an Kanal A invertiert)

leuchtet High-Pegel an Kanal A
(Low-Pegel an Kanal A invertiert)

K2 gelb aus Low-Pegel an Kanal B
(High-Pegel an Kanal B invertiert)

leuchtet High-Pegel an Kanal B
(Low-Pegel an Kanal B invertiert)

KO gelb aus Low-Pegel an Kanal N (Nullimpuls)
(High-Pegel an Kanal N invertiert)

leuchtet High-Pegel an Kanal N (Nullimpuls)
(Low-Pegel an Kanal N invertiert)

Jetter AG 39



6 Installationsanweisung

40

6.8

SSI-Geber
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Anschlussbeschreibung

15-polige SUB-D Buchse X61
Belegung SSI - Geber

Ansicht Pin Signal Bemerkung
1 GND Bezugspotential
2 nicht anschlief3en
/fﬁ 3 nicht anschlief3en
0 5, 4 DATA + Datenleitung
© o) 5 DATA - Datenleitung invertiert
O ®) 6 nicht anschliel3en
o o) 7 nicht anschlief3en
o o) 8 CLOCK - Taktleitung invertiert
5 9 CLOCK + Taktleitung
o 015 10 DC 5V (-5%) Spannungsversorgung fur Geber
8\0/ mit DC 5 V Betriebsspannung,
\/ max. 100 mA, kurzschlussfest
11 nicht anschlief3en
12 nicht anschlief3en
13 nicht anschlief3en
14 nicht anschlief3en
15 nicht anschlieRen

Wichtig!

Ein Vertauschen der CLOCK-Signale ergibt ungiiltige Positionswerte.

Wird DATA + mit DATA - vertauscht, dann liest das JX2-CNT1 das 1.Komplement
des binaren bzw. graycodierten Geberwertes aus. Bei der Graycodierung hat
das fatale Auswirkungen: es entstehen keine kontinuierlichen Positions-
werte, der Positionswert ist nicht verwendbar. Bei der Binarcodierung ergibt
das eine Zahlrichtungsumkehr.
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@ Wichtig!
Binarcodierung: Sind DATA + und DATA - richtig mit dem Geber verbunden,

dann zeigt das JX2-CNT1 eine entgegengesetzte Zahlrichtung gegenuber der
Geberzahlrichtung an. Um die originale Zahlrichtung des Gebers auch im JX2-
CNT1 zu erhalten, muss die Zahlrichtung mit Bit 9 im Register 3xx3 "Status / Steu-
erung" gedreht werden.

Kabel-Spezifikation
Spezifikation Stecker (auf Seite JX2-CNT1)

» 15-poliger Sub-D Stecker im Metallgehause (Gutestufe 3)
* AnschlieBbarer Adernquerschnitt: 0,25 - 0,60 mm?

Spezifikation Anschlusskabel

« Zulassige Kabelldnge ist von der Takt-Frequenz abhangig:

Takt-Frequenz: Lange:

100 kHz max. 400 m
200 kHz max. 200 m
300 kHz max. 100 m
400 kHz max. 50 m

*  Weitere Spezifikationen: siehe geberseitige Kabelspezifikation
Kabelschirmung

» Schirmung groRflachig auf metallisiertes Gehause auflegen

@ Wichtig!

QDO >

S 0V STR 0V REF
INPUT

Wird ein SSI-Geber eingelesen, dann muss der Strobeeingang X21.STR unbe-
dingt unbeschaltet bleiben, sonst kann es zu fehlerhaftem Lesen der SSI-Geber-
position kommen.
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6.9 Systembus

@ Wichtig!

Dieses Thema istin der Betriebsanleitung der Steuerung ausfuhrlich beschrieben.
Dort sind auch weiterfiihrende Systembus-Informationen enthalten, z. B. tber die
‘ — Leitungslangen, Baudrate, Uberwachungsfunktionen etc.

Zentrale und de-
zentrale Anord- Das JX2-CNT1 kann entweder zentral oder dezentral an die Steuerung angekop-
nung von pelt werden. Die zwei Arten der Ankopplung werden nachfolgen beschrieben.
Erweiterungs-
modulen

6.9.1 Zentrale Anordnung am Systembus

— Bei der zentralen Anordnung kdénnen bis max. 5 nicht intelligente Erweiterungs-
module direkt an die Steuerung gesteckt werden. Diese 5 Erweiterungsmodule
werden dann auch von der Steuerung versorgt.

— Die Verbindung wird Gber eine mechanisch gefiihrte Sub-D Verbindung herge-
stellt. Der Vorteil dieser Verbindungsart sind die zuverldssigen mechanischen
und elektrischen Verbindungen, sowie die guten EMV-Eigenschaften.
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JC-24x mit maximal 5 nicht intelligenten Modulen

I I Il =

Jetter ||
JetWeb
N Jetter

JX2-PRN1

Abb. 11: Zentrale Anordnung am Jetter Systembus

6.9.2 Dezentrale Anordnung Systembus

— Nach der Steuerung und den zentral an die Steuerung angekoppelten JX2-Erwei-
terungsmodulen befinden sich dezentrale Einheiten

— Jede dezentrale Einheit ist mit einem Systembuskabel an die Steuerung oder an
eine andere dezentrale Einheit angebunden.

— Jede dezentrale Einheit muss mit einem Netzteil JX2-PS1 versorgt werden. Da-
bei wird ein Netzteilmodul JX2-PS1 fir 5 nicht intelligente Erweiterungsmodule
zur Stromversorgung benatigt.

— Die JX2-PS1 missen immer am Anfang einer dezentralen Modulgruppe angeord-
net sein, damit die EMV-Bedingungen eingehalten werden. Auch wenn die Mo-
dulgruppe nur aus intelligenten Erweiterungsmodulen besteht.

— Eine heterogene dezentrale Modulgruppe mit intelligenten und nicht intelligenten
Erweiterungsmodulen bendtigt unbedingt ein Netzteilmodul JX2-PS1, weil die in-
telligenten Module keine nicht intelligenten Module mit Strom und Spannung ver-
sorgen kénnen.

— Die Module werden vom Anwenderprogramm so gesteuert, als waren sie zentral
angeordnet.
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JC-24x mit 5 nicht intelligenten Modulen und mehreren dezentra-
len Einheiten

JetControl 24x und Module JX2-PS1 und Module

JX2-PS1 und Module JX2-PS1 und Module JX2-PS1 und Module
Abb. 12: Dezentrale Anordnung am Jetter Systembus

6.9.3 Spezifikation Systembus-Kabel

Spezifikation Stecker / Buchse

Stecker (BUS-OUT - Seite, Steuerung / Erweiterungsmodule)
* 9-poliger Sub-D Stecker im Metallgehause (Gutestufe 3)
» AnschlieBbarer Adernquerschnitt: 0,25 - 0,60 mm?

Buchse (BUS-IN - Seite, JX2-PS1)

* 9-polige Sub-D Buchse im Metallgehause (Gutestufe 3)
» AnschlieBbarer Adernquerschnitt: 0,25 - 0,60 mm?
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Spezifikation Systembus-Kabel

Fir die Herstellung eines Systembus-Kabels gelten folgende Mindestanforderun-

gen.

Technische Daten Systembus-Kabel

Funktion

Beschreibung

Querschnitt

1 MBaud: 0,25 bis 0,34 mm?
500 kBaud: 0,34 bis 0,50 mm?
250 kBaud: 0,34 bis 0,60 mm?
125 kBaud: 0,50 bis 0,60 mm?

Kapazitat des Kabels

Maximal 60 pF/m

Spezifischer Widerstand | 1 MBaud: Maximal 70 Q /km
500 kBaud: Maximal 60 €2 /km
250 kBaud: Maximal 60 €2 /km
125 kBaud: Maximal 60 €2 /km

Adernzahl 5

Schirmung Gesamt, nicht paarig

Drillung Das Adernpaar fur CL und CH verdrillt

Zulassige Kabellangen

Baudrate Max. Kabellange Max. Stichlei- Max. Gesamt-Stich-
tungslidnge leitungslange
1 MBaud 30 m 0,3m 3m
500 kBaud 100 m 1m 39m
250 kBaud 200 m 3m 78 m
125 kBaud 200 m - -
Hinweis!

+ Die maximal zuldssige Leitungslange ist abhdngig von der verwendeten Bau-
drate und der Anzahl der angeschlossenen Module.

« Furdie Berechnung der maximalen Leitungslange ist zu bericksichtigen, dass
jedes angeschlossene Erweiterungsmodul die maximal theoretisch mdgliche
Leitungslange um ca. 1 m reduziert.
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Hinweis!
\
~ -~
Auf der BUS-OUT-Seite des Systembus-Kabels muss eine Briicke zwischen Pin
~ =~ 3 und 5 eingesetzt werden, siehe Anschlussbeschreibung unten.

Systembus-Kabel mit Kabel-Konf-Nr. 530

Schirmung

2

BUS-OUT Schirm groRflachig auflegen! BUS-IN
Metallisiertes Gehause notwendig!

Pin Signal Pin

—_

CMODEO
CL

—_

GND

CMODE1

TERM (unbenutzt)

Frei

CH

Frei

©| ol N OO A O®DN
O |l o0 | N oo| | B WOW|DN

Nicht anschlie3en

Bestellinformationen

Das Systembus-Kabel kann in verschiedenen Langen von der Jetter AG bezogen
werden, siehe Kapitel 2.2 "Bestellinformationen”, Seite 17.
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7 Software-Programmierung

Das JX2-CNT1 wird tber virtuelle Ausgange und Register von der Steuerung aus pa-
rametriert bzw. betrieben.

71 Virtuelle Ausgange

Fir das JX2-CNT1 sind Ausgange im System reserviert, d.h. Ausgangsnummern
sind dem Modul zugeordnet, weil das JX2-CNT1 als I/O-Erweiterungsmodul vom
System behandelt wird. Weil aber das JX2-CNT1 keine physikalischen Ausgange
besitzt, wird von virtuellen Ausgangen gesprochen. Diese virtuellen Ausgange kon-
nen als Merker verstanden werden, mit deren Hilfe durch Setzen oder Riicksetzen,
das JX2-CNT1 zusatzlich (neben den Registern) parametriert wird.

Es stehen 8 virtuelle Ausgange zur Verfligung.

Im Anhang befindet sich eine Ubersicht dieser virtuellen Ausgéange, siehe Anhang A:
"Ubersicht der Ausgéange", Seite 91.

7.1.1 Adressierung der virtuellen Ausgange

Die Adressierung ergibt sich aus der Modulplatzierung und der Nummer des jeweili-
gen Ausgangs.

Hinweis!

In dieser Betriebsanleitung werden fir die Ausgangsnummern auf3erhalb dieses
Unterkapitels immer nur die 4 letzten Ziffern angegeben.

Adressierung bei JC-24x / Nano-A/B/C/D:
Ausgangsnummer: xxzz

Bedeutung:

X X z z

|—|— E/A-Nummer: 01...08

I/O-Modulnummer: 02...24

Far weitere Informationen, z. B. bezuglich der Registeriiberlagerung der Ausgéange,
siehe Betriebsanleitung der jeweiligen Steuerung.
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Adressierung bei JC-647 mit JX6-SB(-l) / DELTA mit JX6-SB(-l):
Ausgangsnummer: my Xxzz

Bedeutung:

mifl x || x|l z ]| z

|—‘— E/A-Nummer: 01...08

I/O-Modulnummer: 02...32
Submodulsteckplatz + 1: 2...4

Fir weitere Informationen, z. B. bezuglich der Registertiberlagerung der Ausgéange,
siehe Benutzerinformation fir das Modul JX6-SB(-I).

Adressierung bei JC-800 mit JX6-SB(-I):

Die E/A-Adressierung enthalt als vorderste Ziffer immer die Bereichsnummer 5.

Ausgangsnummer: 53CM xxzz

Bedeutung:

5 [|2..3]] C Ml x X z z

|—|— E/A-Nummer: 01...08

Modulnummer JX2-1/0: 02...32
Systembus-Modul: 1...2
Tragerplatinennummer: 1...3
2: Eingang

3: Ausgang

Bereich: 5

Fur weitere Informationen, z. B. bezlglich der Registeriberlagerung der Ausgange,
siehe Betriebsanleitung fir JC-800.

Hinweis!

Bei der Ermittlung der Modulnummer werden die digitalen Ein- oder Ausgangs-
module gezahlt. Sollten sich zwischen den digitalen Ein- und Ausgangsmodulen
intelligente Module befinden z. B. JX2-SV1, JX2-SM2, JX2-PID1, usw., so wer-
den diese nicht mitgezahlt.

Dem Grundgerat ist die Modulnummer 1 zugeordnet. Von diesem aus werden
die Modulnummern von links nach rechts gezahlt.

Die Granularitat ist grundsatzlich 16. Das heilt, dass z. B. ein JX2-CNT1 Modul
16 Ausgange belegt, obwohl nur 8 virtuelle Ausgange angesprochen werden
koénnen.
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Beispiel 1: Konfiguration nur mit digitalen Ein- und Ausgangsmo-

dulen

Konfiguration mit JC-24x und zwei JX2-1016 und einem JX2-CNT1:

Grundgerat
JC-24x

10-Modul
JX2-1016

10-Modul
JX2-1016

Eingangs-
Modul
JX2-CNT1

Modulnummer 1

Modulnummer 2

Modulnummer 3

Modulnummer 4

Eingang 101 .. 116
Ausgang 101 .. 108

Eingang
201 .. 208
Ausgang
201 .. 208

Eingang
301 .. 308
Ausgang
301 .. 308

Ausgang
401 .. 408

Beispiel 2: Konfiguration mit einem JX2-SV1

Konfiguration mit JC-24x und einem JX2-1016, JX2-SV1 und einem JX2-CNT1:

Modul

Grundgerit Ausgangs-
JC-24x mocul
JX2-1016

Servo- Eingangs-
modul modul
JX2-SV1 | JX2-CNT1

Nicht intelligent

Modulnummer 1

Modulnummer 2

- Modulnummer 3

Intelligent

Modulnummer 1

- Modulnummer 2

Eingang 101 .. 116
Ausgang 101 .. 108

201 .. 208
Ausgang
201 .. 208

Eingang

JX2-SV1 Modul

Ausgang
301 .. 308

Jetter AG
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7.2 Registerschnittstelle

Es stehen 10 Register zur Verfligung. Uber diese Register wird das Modul parame-
triert und betrieben.

Im Anhang befindet sich eine Registerubersicht, siehe Anhang B: "Registeriber-
sicht", Seite 94.

7.2.1 Adressierung der Register

Die Adressierung ergibt sich aus der Modulnummer und der Nummer des jeweiligen
Registers.

Hinweis!

In dieser Betriebsanleitung werden fir die Registernummern auf3erhalb dieses
Unterkapitels immer nur die 4 letzten Ziffern angegeben.

Adressierung der Registernummern bei JC-24x / NANO-B/C/D
Die Registeradressierung enthalt als vorderste Ziffer immer die Bereichsnummer 3.
Registernummer: 3xxz

Bedeutung:

3 X X Z

‘ ‘ |_ Registernummer: 0...9
I/O-Modulnummer - 2: 0...22
JX2-1/0 Modul-Bereich: 3
Fir weitere Informationen, siehe Betriebsanleitung der jeweiligen Steuerung.
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Adressierung der Registernummern bei JC-647 und DELTA:

Die Registeradressierung enthalten als vorderste Ziffer immer die Bereichsnummer
3 und als Systembusmodul-Bereich immer 03.

Registernummer: 3m0 3xxz

Bedeutung:

3 m 0 3 X X z

‘ ‘ |_ Registernummer: 0...9
I/O-Modulnummer - 2: 0...30

JX2-1/0 Modul-Bereich: 03

Submodulsteckplatz: 1...3

Bereich: 3
Far weitere Informationen, siehe Benutzerinformation fir das Modul JX6-SB(-I).

Adressierung der Registernummern bei JC-800

Die Registeradressierung enthalten als vorderste Ziffer immer die Bereichsnummer
4 und als Systembusmodul-Bereich immer 03.

Registernummer: 4CMO0 3xxz

Bedeutung:

4 Cl|| M 0 3 X X z

‘ ‘ |_ Registernummer: 0...9
I/O-Modulnummer - 2: 0...30

JX2-1/0 Modul-Bereich: 03
Systembus-Modul: 1...2
Tragerplatinennummer: 1...3

Bereich: 4
Fir weitere Informationen siehe Betriebsanleitung fiir JC-800.

Die I/O-Modulnummer 1 ist fiir die Steuerung bzw. das Systembusmodul JX6-SB(-1)
reserviert. Von diesen aus werden die I/O-Modulnummern von links nach rechts ge-
zahlt. D.h. das erste I/O-Modul nach der Steuerung bzw. nach dem Systembusmodul
hat die 1/O-Modulnummer 2.

Hinweis!

Bei der Ermittlung der I/O-Modulnummer werden nur die nicht intelligenten
Module gezahlt, JX2-1016, JX2-ID8, JX2-OD8, etc. Sollten sich zwischen diesen
intelligente Module befinden, z. B. JetMove 2xx, JetMove 6xx, JX2-SV1,
JX2-SM2, JX2-PID1, etc., so werden diese nicht mitgezahit.
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Die letzten vier Ziffern sind bei allen Adressierungen gleich. Fir diese Ziffern gilt:

Registernummer = 3000 + (I/O-Modulnummer - 2) * 10 + lokale Register-
nummer

Beispiel 3: Festlegung der Registernummern
Ermittlung der Registernummer vom dritten 1/O-Erweiterungsmodul an einer JC-246:

I/O-Modulnummer = 4
Lokale Registernummer =9

Registernummer = 3000 + (4 - 2) * 10 + 9 = 3029
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Konfiguration und Diagnose

Status und Steuerungsfunktionen

Der Status des JX2-CNT1 wird Gber Register 3xx3 abgefragt. Ebenso werden Uber
dieses Register bestimmte Funktionen aktiviert bzw. deaktiviert.

Register 3xx3: Status / Steuerung
Funktion Beschreibung
Lesen Aktuelle Status- bzw. Steuerinformationen
Schreiben Setzen bzw. Ricksetzen der Steuerbits 8-15 und
Ricksetzen der Statusbits 0, 4 und 6

Wertebereich bitcodiert, 16 Bit
Wert nach Reset Ob 00000000 00000000
Hinweis!

~ ~
Beim Beschreiben werden automatisch die Bits 0, 4 und 6 zurlickgesetzt, unab-
-~ ~ hangig davon ob die Bits beim Wert, der geschrieben wird, gesetzt sind oder nicht.

Status

Die Bedeutung der einzelnen Bits:

Bit0: Zweikanalzidhler - Strobestatus
Zeigt an, ob der Zahlerwert vom Zweikanalzahler gestrobt wurde. Wird
durch Beschreiben von Register 3xx3 zurtckgesetzt.
0 = kein Strobe
1 = Strobeereignis eingetroffen
Wert nach Reset: 0
Bit 1: Reserviert
Bit 2: Reserviert
Bit 3: Zweikanalzdhler - Referenzstatus

Zeigt an, ob der Zweikanalzahlerwert genullt wurde. Wird durch Zurlck-
setzen von Ausgang xx01 zurickgesetzt.

0 = keine Nullung
1 = Nullung durchgefihrt
Wert nach Reset: 0

Jetter AG
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Die Bedeutung der einzelnen Bits (Fortsetzung):

Bit 4: Zweikanalzdhler - Strobiiberlaufstatus
Zeigt an, ob das JX2-CNT1 ein weiteres Strobsignal erhalten hat, bevor
die letzte Strobemeldung (Bit 0, dieses Registers) zurlickgesetzt wurde.
Wird durch Beschreiben von Register 3xx3 zuriickgesetzt.
0 = kein Strobelberlauf
1 = Strobelberlauf
Wert nach Reset: 0

Bit 5: Reserviert

Bit 6: Zweikanalzahler - Z-Spur-Fehlerstatus
Zeigt an, ob entweder ein gleichzeitiger Wechsel der Spuren K1 und K2
oder eine zu hohe Zahlfrequenz bzw. Geschwindigkeit erkannt wurde.
Letzteres gilt nur bei eingeschaltetem Eingangsfilter, siehe Register 3xx8
"Filterfrequenz". Wird durch Beschreiben von Register 3xx3 zuriickge-
setzt.
0 = kein Z-Spur-Fehler
1= Z-Spur-Fehler
Wert nach Reset: 0

Bit 7: Reserviert

Steuerung

Die Bedeutung der einzelnen Bits:

Bit 8:

Reserviert

Bit 9:

SSI - Zahirichtungsumkehr

Wahlt die Zahlrichtung fir SSI-Geber

0 = Zahlrichtung, wie durch Datenlbertragung Ubermittelt (gilt fir Gray-
codierung, bei Binarcodierung ist diese Einstellung die invertierte
Zahlrichtung gegenuber der Zahlrichtung des SSI-Gebers)

1= Zahlrichtung invertiert
Wert nach Reset: 0

Bit 10 -
Bit 11:

Reserviert
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Die Bedeutung der einzelnen Bits (Fortsetzung):
Bit 12: Frequenzanzeige - Aktivierung
Aktiviert bzw. deaktiviert die Frequenzanzeige des Zweikanalzahlers
bzw. SSI-Gebers Uber Register 3xx7 "Paritatsfehlerzahler / Frequenzan-
zeige"
0 = Anzeige des SSI-Paritatsfehlerzahlers im Register 3xx7
Anzeige des Zweikanalzahleroffsets im Register 3xx1
1= Anzeige der Frequenz im Register 3xx7
Anzeige der Zeitbasis zur Frequenzmessung im Register 3xx1
Wert nach Reset: 0
Bit 13: Reserviert
Bit 14: Mastermodus - Auswahl
Wahlt den Mastermodus aus, mit dem der Zahlerwert in Register 3xx0 auf
den Systembus ausgegeben wird.
0 = Modus 1: Betrieb mit JX2-SV1 oder CAN-DIMA
1 = Modus 2: Betrieb im synchronen Modus (JetMove 2xx, JetMove
D203, JetMove 105)
Bit 15: Reserviert
8.2 Firmware-Version
Register 3xx9: Firmware-Version
Funktion Beschreibung
Lesen Versionsnummer des Betriebssystems
z.B.:101 =V 1.01
Schreiben nicht zulassig
Wertebereich 0 ... 8.388.607
Wert nach Reset Versionsnummer des Betriebssystems
Hinweis!
\ _/
~ ~
w Bitte geben Sie die Firmware-Version bei technischen Riickfragen immer an.
-~ ~

Jetter AG
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9 Einkanalzahler

Die Spezifikation des Einkanalzahlers ist aus den Technischen Daten in Kapitel 5
"Technische Daten", Seite 25 zu entnehmen. Zur Installation des Einkanalzahlers
siehe Kapitel 6.6 "Einkanalzahler", Seite 33.

Der Einkanalzahler ist immer aktiv. Der Zahlwert des Einkanalzahlers wird in Regis-
ter 3xx4 "Einkanalzahler - Zahlwert" angezeigt. Der Zahlwert wird bei jeder steigen-
den Flanke des Zahlsignals inkrementiert bzw. dekrementiert. Es ist nicht moglich

diese Flankendefinition zu verandern.

Hinweis!

Die Zahlrichtung wird Uber den virtuellen Ausgang xx05 des JX2-CNT1 festgelegt.

Register 3xx4: Einkanalzahler - Zahlwert

Funktion Beschreibung
Lesen Aktueller Zahlwert
Schreiben Neuer Zahlwert festlegen
Wertebereich - 8.388.608 ... + 8.388.607 [Impulse]

Wert nach Reset

0

Der Zahlwert kann durch Beschreiben des Registers 3xx4 manuell verandert wer-

den.
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10 Zweikanalzahler

Mit dem Zweikanalzahler werden Inkrementalgeber eingelesen. Dabei wird eine
Vierfachauswertung durchgefuihrt, d.h. alle 4 Flanken der beiden Signale K1 und K2
werden gezahlt. Der Zweikanalzahler kann auch als zusatzlicher Einkanalzahler mit
24 V/-Signalpegel verwendet werden, siehe dazu “Zweikanalzahler als Einkanalzah-
ler” auf Seite 60. Die Spezifikation des Zweikanalzahlers ist aus den Technischen
Daten in Kapitel 5 "Technische Daten", Seite 25, zu entnehmen. Zur Installation der
verschiedenen Zahlervarianten des Zweikanalzahlers siehe Kapitel 6.7 "Zweikanal-
zahler", Seite 35.

Das Zweikanalzahler ist aktiv, wenn der virtuelle Ausgang xx04 "Geberumschaltung”
zurlickgesetzt ist. Dies ist die Defaulteinstellung.

Desweiteren kann der Zahlwert des Zweikanalzahlers mit Hilfe eines Referenzschal-
ters und dem KO-Signal des Inkrementalgebers genullt werden. Mit Hilfe der Strobe-
funktion wird der Zahlwert zum Zeitpunkt des Strobesignals abgespeichert (Capture-
funktion).

Mit Hilfe des eingebauten digitalen Filters werden Storfrequenzen aus dem Nutzsig-
nal herausgefiltert. Der digitale Filter ist per default deaktiv.

10.1 Zahlirichtungsumkehr

Bei Verwendung des Zweikanalzahlers mit Inkrementalgebern, wird eine Zahlrich-
tungsumkehr Uber die Verdrahtung des K1- und K2-Signals vorgenommen. Um die
Zahlrichtung zu andern, missen die K1-Signale mit den K2-Signalen vertauscht wer-
den.

10.2 Zahlwert

Der Zahlwert des Zweikanalzahlers wird in Register 3xx4 "Zahlwert" angezeigt.

Ausgang xx04 =0
Register 3xx0: Zahlwert
Funktion Beschreibung
Lesen Aktueller Zahlwert des Zweikanalzahlers
Schreiben Neuer Zahlwert des Zweikanalzahlers festlegen
Wertebereich - 8.388.608 ... + 8.388.607 [Inkremente]
Wert nach Reset 0

Der Zahlwert kann durch Beschreiben des Registers 3xx0 manuell verandert wer-
den, z. B. genullt werden.
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Der Zahlwert setzt sich wie folgt zusammen:

R3xx0 (Zahlwert) = interner Zahlwert + R3xx1 (Referenzpunktoffset)

Hinweis!

Eine genaue Referenzierung der Inkrementalgeberposition kann NICHT durch
Beschreiben des Registers 3xx0 erzielt werden. Durch das Beschreiben des Re-
gisters mit einer Referenzposition kdnnen wesentliche Positionsungenauigkeiten
entstehen, z. B. wenn sich der Geber wahrend dem Schreiben bewegt.

Eine genaue Referenzierung der Inkrementalgeberposition wird in Verbindung mit
der Referenzfunktion und dem Register 3xx1 "Offsetwert" erzielt, siehe Kapitel
10.4 "Referenzierung”, Seite 61.

10.3 Zweikanalzahler als Einkanalzahler

Der Zweikanalzahler kann auch als Einkanalzahler genutzt werden. Dazu muss der
virtuelle Ausgang xx02 "Zahlertyp" des JX2-CNT1 gesetzt sein = Einkanalzahler. Zur
Installation des Einkanalzahlers siehe Kapitel 6.7.1 "Anschlussbeschreibung - Ge-
bersignale”, Seite 35.

Die Zahlrichtung wird dabei durch den Pegel des K2-Signals bestimmt, siehe Abb.
13. Bei jeder positiven Flanke des Zahlkanals K1 wird der Zahlwert inkrementiert
bzw. dekrementiert. Der Zahlwert des Einkanalzahlers wird im Register 3xx0 "Zahl-
wert" angezeigt bzw. Uber dieses Register manuell verandert.

vorwarts
1 - / / /
; K1
! L.
1 _I
: low LY
0 _I
.......................... L
! rackwarts
|
1= 4 A A
o | K1
|
1 — I -—-a
o-. high K2

Abb. 13: Signalverlauf zur Einkanalzédhlung
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10.4 Referenzierung

Es gibt zwei Mdglichkeiten eine Inkrementalgeberposition zu referenzieren:

» relativ grobe Referenzierung: direktes Beschreiben von Register 3xx0 "Zahlwert"
» genaue Referenzierung (empfohlen): mit Hilfe eines Referenzsignals (Referenz-
schalter) und dem KO-Impuls des Inkrementalgebers.

Dieses Unterkapitel bespricht die genaue Referenzierung. Zur genauen Referenzie-
rung werden folgende Schritte durchgefihrt:

* Referenzpunkt setzen
» Referenzoffset festlegen (wenn erforderlich)

10.4.1 Referenzpunkt setzen

Zum Ermitteln des Referenzpunktes wird die eingebaute Referenzfunktion genutzt.

Diese wird Uber den virtuellen Ausgang xx01 "Signalaktivierung" des JX2-CNT1 ak-
tiviert. Dieser Ausgang wird vom Anwender zur Referenzierung gesetzt = STR deak-
tiv/ REF aktiv. Ist der Ausgang bereits wegen einer vorherigen Referenzierung ge-
setzt, dann muss der Ausgang zuerst wieder zuriickgesetzt werden. Die Referenz-

funktion nullt dann den Zahlwert im Register 3xx0, wenn folgende Bedingung erfillt
ist:

R3xx0 (Zahlwert) = 0, wenn:

* KO (Nullimpuls des Inkrementalgebers) = 1
UND
* REF (Referenzschalter) = 0

Siehe dazu Abb. 14.

Ob die Referenzierung aktiv oder beendet ist, wird tber Bit 3 "Zweikanalz&hler - Re-
ferenzstatus" im Register 3xx3 "Status / Steuerung" angezeigt. Ist das Bit gesetzt,
dann ist die Referenzierung beendet. Sobald Ausgang xx01 wieder zurlickgesetzt
wird, wird auch Bit 3 zurlickgesetzt.

Hinweis!
\
~ ~
Fir die Referenzierung ist der Low-Pegel-Zustand des REF-Eingangs entschei-
-~ ~ dend, d.h. es wird nicht auf ein negatives Flankenereignis gewartet, wenn der
= Low-Pegel des REF-Eingangs beim Aktivieren der Referenzfunktion bereits vor-

handen ist. Der REF-Eingang ist grundsatzlich auf Low-Pegel, wenn kein Re-
ferenzschalter angeschlossen ist.
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Abb. 14: Signalverlauf zur Referenzierung

10.4.2 Referenzoffset festlegen

Mit Hilfe der Referenzfunktion, siehe “Referenzpunkt setzen” auf Seite 61, wird der
Zahlwert des Zweikanalzahlers (Register 3xx0) genullt, d.h. der Referenzpunkt wird
auf die Position 0 gelegt. Mit Hilfe des Registers 3xx1 "Zweikanalzahler - Offset"
kann nun eine beliebige Position fiir den Referenzpunkt festgelegt werden, siehe
“Referenzoffset” auf Seite 63. Die zuvor ermittelte Referenz zur Mechanik bleibt da-
bei erhalten.
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10.5 Referenzoffset

Mit Hilfe des Registers 3xx1 "Zweikanalzahler - Offset" kann der Zahlwert im Regis-
ter 3xx0 jederzeit Uber einen Offset in die positive oder negative Richtung verscho-
ben werden, d.h. der Referenzpunkt wird entsprechend verschoben. Dabei bleibt die
Referenz zur Mechanik erhalten.

Statusbit 12=0
Register 3xx1: Zweikanalzahler - Offset
Funktion Beschreibung

Lesen Aktueller Referenzpunktoffset des Zweikanalzahler

Schreiben Neuer Referenzpunktoffset des Zweikanalzahlers
festlegen

Wertebereich - 8.388.608 ... + 8.388.607 [Inkremente]

Wert nach Reset 0

Der Referenzpunktoffset wirkt sich auf das Register 3xx0 "Zahlwert" wie folgt aus:

R3xx0 (Zahlwert) = interner Zahlwert + R3xx1 (Referenzpunktoffset)

Beispiel

Der Zahlwert des Zweikanalzahlers wurde Uber die Referenzfunktion genullt (Regis-
ter 3xx0 = 0). Uber das Offsetregister 3xx1 soll nun am Referenzpunkt die Position
10.000 Inkremente gesetzt werden:

— Das Offsetregister 3xx1 wird vom Anwender mit 10.000 beschrieben.

— im Zahlwert stellt sich der Wert 10.000 Inkremente ein bzw. ein Wert um die
10.000, wenn sich der Inkrementalgeber wahrend dem Vorgang bewegt hat oder
zwischen 2 Geberstrichen steht und standig pendelt.
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10.6 Digitaler Filter

Fur den Zweikanalzahler gibt es einen digitalen Filter. Dieser kann auch dann be-
nutzt werden, wenn der Zweikanalzahler als Einkanalzahler genutzt wird. Mit dem di-
gitalen Filter werden von den Eingangssignalen die héherfrequenten Storsignale he-
rausgefiltert, damit diese nicht mitgezahlt werden. StandardmaRig ist der Filter aus-
geschaltet. Zur Aktivierung des Filters wird eine Nutzfrequenz im Register 3xx8
"Zweikanalzahler - Filterfrequenz" angegeben. Das bedeutet, dass alle Signale < der
Nutzfrequenz mitgezahlt werden und alle Signale > der Nutzfrequenz herausgefilter
werden und vom Zahler ignoriert werden.

Register 3xx8: Zweikanalzahler - Filterfrequenz
Funktion Beschreibung
Lesen Aktuelle Nutzfrequenz f,, 1, des Zweikanalzahler
Schreiben Neue Nutzfrequenz f,;t, des Zweikanalzahler
Wertebereich 0: Filterfunktion ausgeschaltet

192: foup =1 MHz
448:  f., = 500 kHz

32.704 fou, =7.812,5Hz

Wert nach Reset

In Register 3xx8 wird nicht direkt die Nutzfrequenz eingegeben. Es wird ein Wert ein-
gegeben, der einer Nutzfrequenz entspricht. Der Eingabewert fir die gewiinschte
Nutzfrequenz wird nach folgender Formel berechnet:

Register 3xx8 = (

mitf, . inHz

40;)0000 B 1) % 64

nutz
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10.7 Strobefunktion

Mit der Strobefunktion kann der aktuelle Zahlwert in Register 3xx0 mit Hilfe eines ex-
ternen Hardwareimpulses, dem Strobesignal, gespeichert werden. Der Zahlwert wird
beim Erhalt der steigenden Flanke des Strobesignals gespeichert und kann dann
aus Register 3xx2 "Zweikanalzahler - Strobewert" gelesen werden.

Das Strobesignal und das Speichern des Zahlwerts wird direkt durch die Hardware
des JX2-CNT1 ausgeflihrt. Die Abtastzeit ist bei deaktiviertem digitalen Filter >10 ps,
d.h. dass innerhalb von 10 ys nach Anliegen einer steigenden Flanke an der Klemme
X21.STR der aktuelle Zahlwert gespeichert ist. Ist der Filter aktiv, dann verlangert
sich die Abtastzeit um eine Periodendauer der eingestellten Nutzfrequenz des Fil-
ters.

Die Strobefunktion ist aktiv, wenn der virtuelle Ausgang xx01 "Signalaktivierung" des
JX2-CNT1 zuriickgesetzt ist (0 = STR aktiv / REF deaktiv). Ist dies der Fall, wird bei
jeder steigenden Flanke des Strobesignals der aktuelle Zahlwert gespeichert. Ob,
ein Strobesignal erfolgt ist und der Zahlwert in Register 3xx2 gliltig ist, wird durch Bit
0 "Zweikanalzahler - Strobestatus" im Register 3xx3 "Status / Steuerung" angezeigt.
Wenn Bit 0 = 1 ist, ist ein Strobeereignis eingetroffen und der abgespeicherte Zahl-
wert kann aus Register 3xx2 gelesen werden.

Bit 0 bleibt solange gesetzt, bis es vom Anwender durch Beschreiben des Registers
3xx3 "Status / Steuerung" wieder zurlickgesetzt wird. Trifft ein Strobeereignis ein,
bevor Bit 0 wieder zuriickgesetzt wurde, dann wird zusatzlich Bit 4 "Zweikanalzahler
- Strobeliberlaufstatus" im Register 3xx3 gesetzt. Auch Bit 4 wird erst wieder zurlick-
gesetzt, wenn Register 3xx3 beschrieben wird.

Register 3xx2: Zweikanalzahler - Strobewert
Funktion Beschreibung
Lesen Aktueller bzw. letzter abgespeicherter Zahlwert
Schreiben Nicht zulassig
Wertebereich - 8.388.608 ... + 8.388.607 [Inkremente]
Wert nach Reset 0

65



10.7 Strobefunktion

JetWeb

66

Jetter AG



JX2-CNT1

Jetter AG

11 SSI-Absolutwertgeber

11 SSI-Absolutwertgeber

Mit dem JX2-CNT1 kénnen SSI-Absolutwertgeber (SSI = Synchron Serial Interface)
mit einer Auflésung von 10 - 24 Bit in verschiedenen Datenformaten eingelesen wer-
den, siehe “SSI-Daten einlesen” auf Seite 67. Die Signaldecodierung fir Gray- bzw.
Binarcode stehen zur Verfligung. Ebenso steht die automatische Paritatsprifung der
Datenubertragung zur Verfligung, wenn der Geber ein Paritatsbit mitsendet.

Die Spezifikation der SSI-Schnittstelle ist aus den Technischen Daten in Kapitel 5

"Technische Daten", Seite 25, zu entnehmen. Zur Installation siehe Kapitel 6.8 "SSI-
Geber", Seite 40.

11.1 SSIl-Daten einlesen

In den nachsten Unterkapiteln werden zuerst die am Markt vorhandenen bzw. gan-
gigen Datenformate vorgestellt. Dann wird erklart, welche Datenformate und wie die
Datenformate mit dem JX2-CNT1 eingelesen werden kdénnen.

Der eingelesene Positionswert wird in Register 3xx0 "Zahlwert" angezeigt.

Ausgang xx04 = 1
Register 3xx0: Zahlwert
Funktion Beschreibung
Lesen Aktueller Zahlwert des SSI-Gebers
Schreiben Nicht zulassig
Wertebereich Je nach Positionsaufldsung des Gebers
Wert nach Reset 0
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11.1.1 Standardformat

Das Standardformat enthalt um die Positionsbits keine fiihrenden oder angehangten
Nullbits. Es kdnnen aber Sonderbits bzw. ein Paritatsbit direkt an die Positionsbits
angehangt sein.

CLOCK +
Taktzahl 1 234|567 (8|9 ]|10]|1|12|13 |14 (15|16 [ 17|18 19|20 | 21|22 23|24 |25
23 22 21| 20 19 18 17 16 15 14 13 12 " 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
24 1 11|2 2 (2 |2 |2 |2 |2 |2 (2 |2 |2 |2 2 |2 22|12 |2 |2 |2 |2 |2 ]|2]2 P
22 21| 20 19 18 17 16 15 14 13 12 " 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
23 11102 |2 (2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 2 |2 2 2|12 |2 |2 |2 |2 |2 |22 |s1|P
21| 20 19 18 17 16 15 14 13 12 " 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
N 22 11112 |2 (2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 2 |2 2 12|12 |2 |2 |2 |2 |2 |2 ]2 P
'i: 20| 19 18 17 16 15 14 13 12 " 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
g 21 1|1 2 (2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 2 |2 2 2|12 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |s1|8S2]|s3
9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
10 11112 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |S1|S2|S3|S4|S5]|S6
L Positionsaufldsung in Bit P = Paritatsbit, Sx = Sonderbit mit Nr.: x
D = letztes Bit, bei Dateniibertragung ohne Paritats- und Sonderbits l:’ = Beispiel fiir zusatzliche Paritats- und Sonderbits
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Abb. 15: SSI - Standardformat

11.1.2 Tannenbaumformat

Beim Tannenbaumformat werden alle Positionsauflésungen immer mit der gleichen
Anzahl Takte ausgegeben. Dabei gibt es eine Mittelachse (z. B. zwischen Takt 12
und 13), die die Auflésung in Anzahl Umdrehungen (links der Mittelachse) und
Schritte pro Umdrehung (rechts der Mittelachse) teilt. Werden fir die Anzahl Umdre-
hungen z. B. weniger als 12 Bits gebraucht, dann werden die nicht bendtigten Stellen
mit fGhrenden Nullen bis zur erforderlichen Lange von 12 Bits aufgeflllt. Andersher-
um, werden fir die Bits, die die Schritte pro Umdrehung angeben, z. B. weniger als
12 Bits bendtigt, so werden auch hier Nullbits angehangt, um die erforderliche Lange
von 12 Bits zu erreichen.

Auch hier kdnnen Sonderbits bzw. ein Paritatsbit angehangt werden. Allerdings erst,
nachdem die Nullbits zur Aufflllung der erforderlichen Lange angehangt wurden,

z. B. ab Takt 25.
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CLOCK + o
L Y e e e e e
Taktzahl 1 2 3| 4 5|6 7 8 9 (10| M| 12413 | 14| 15|16 |17 |18 |19 |20 | 21|22 |23 |24 | 25
23 22 21 20 19| 18| 17| 16| 15| 14| 13| 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
24 11 2 2 |2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 |2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 |2 P
21 20 19| 18| 17| 16| 15| 14| 13| 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
23 1 (102 |2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 |2 0| s1
19| 18 17| 16| 15| 14| 13| 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
. 22 1 (1.0 0.2 2 2 2 2 2 2 |2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 |2 0 0 P
'S 17| 16| 15| 14| 13| 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
<D( 21 1 (1.0 0.0 2 2 2 2 2 2 2 2 2 |2 0 0 0
9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
10 1 [1].0 0.0 0 0 0 0|2 2 2 2 2 2 2 2 2 |2 0 0 0 0 0 0 0 | s1
L S Positionsauflésung in Bit P = Paritatsbit, Sx = Sonderbit mit Nr.: x
I:I = letztes Bit, bei Datenlibertragung ohne Paritats- und Sonderbits I:I = Beispiel fiir zusatzliche Paritats- und Sonderbits
Abb. 16: SSI - Tannenbaumformat
11.1.3 Links- und Rechtsbundig
Beim bindigen Format, gibt es dhnlich wie beim Tannenbaumformat fihrende und
angehangte Nullbits. Allerdings kdnnen hier die Positionsbits beliebig innerhalb der
maximalen Taktanzahl platziert werden. Erforderliche fihrende bzw. angehangte
Nullbits werden dann um die Positionsbits herum eingefugt, um die max. Taktanzahl
zu erreichen.
Auch hier kénnen Sonderbits bzw. ein Paritatsbit angehdngt werden. Sie kénnen di-
rekt nach den Positionsbits oder nach angehangten Nullbits plaziert werden.
CLOCK + -
ey e e L
Taktzahl 1 2 (3|4 (5|6 |7 |8|9|[10|1[12]|13[14|15(16| 17 18| 19|20 | 21| 22| 23| 24|25
| 19 18 17 16 15| 14| 13| 12 " 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Beispiel 1 1 (1] 0 0 0 0 0 2 2 2 |2 2 2 2 2 |2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 |2

. 19 18] 17| 16| 15[ 14| 13| 12| 11| 10| of 8| 7] 6| 5| 4| 3] 2| 1] 0
mssper2 | 1 [1]2°]2°]o"]5"]2"]0 227" [ [ [ [ [ [ [ [ o' [ [ o [0 [0 [ ]

DATA +

I 19| 18| 17| 16| 15| 14| 13| 12 " 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Belsmel3|1|1|2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2|2|2|2|2|2|2|2|2|2|0|0|0|0|P

. 15| 14| 13| 12| 1| 1o of 8| 7| 6| 5| a| 3| 2| 1|0
asspers | 1 1[0 [0 [0 [0 ] o]o®]o"[o"[%[o" [0 ][ [ #0222 [ 20 ] | |

. 15| 14| 13| 12| 1| 1o of & 7| 6| 5] 4| 3| 2| 1] o
wespers | 1 1[0 [0 [0 [0 [o°]o"]o"[o"[o"[;°[ ]| [ 2] # [ [ [ ]2 o [sa] | |

|:| = letztes Bit der Datentibertragung P = Paritatsbit, Sx = Sonderbit mit Nr.: x

Jetter AG

Abb. 17: SSI - linksbiindiges bzw. rechtsbiindiges Format
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11.1.4 Einlesen der Formate

Das JX2-CNT1 kann max. 31 Takte ausgeben. Wird vom Geber ein Paritatsbit am
Schluss der Ubertragung angehéngt, dann kann die im JX2-CNT1 eingebaute Pari-
tatsauswertung die Paritat Uberprifen. Das angehangte Paritatsbit wird in diesem
Fall zur Bildung des Positionswertes automatisch von den restlichen Positionsbits
getrennt und ignoriert.

Manche SSI-Geber fiigen nach den Positionsbits noch Sonderbits in den Daten-
strom ein. Diese Sonderbits enthalten z. B. Informationen iber den Status des Ge-
bers. Diese Bits werden vom JX2-CNT1 nicht ausgewertet. Sie befinden sich mit den
Positionsbits im Positionswert (Register 3xx0) und missen dort vom Anwender Uber
das Anwender-Programm wie folgt selbst verarbeitet werden:

« ausmaskieren der Sonderbits
+ Positionswert nach rechts schieben (so oft, wie Sonderbits vorhanden waren)
« auswerten der Sonderbits

Nachfolgend werden unterschiedliche SSI-Formate mit unterschiedlichen Datenstro-
men fur eine Positionsauflésung von 10 Bit in 12 Beispielen behandelt. Die Beispiele
sind in Abb. 18 dargestellt. Die Beispiele gelten jeweils fur beide Signalcodierungen
(Gray- und Binarcodierung).

Beispiel 1

Hier werden die 10 Positionsbits im herkdmmlichen Standardformat gelesen. Die
Taktanzahl muss mit 10 angegeben werden. Es wird kein Paritatsbit vom Geber mit-
gesendet, deshalb muss die Paritdtsauswertung deaktiv sein. Im Register 3xx0 an-
gezeigter Positionsbereich: 0 ... 1023 in 1er-Schritten.

Beispiel 2

Wie Beispiel 1, nur mit einem Takt mehr, weil der Geber ein Paritatsbit mitsendet.
Die Paritatsauswertung ist aktiviert. Das Paritatsbit wird zur Bildung der Position ig-
noriert.

Beispiel 3

Wie Beispiel 2, allerdings ist die Paritatsauswertung deaktiv. Das Paritatsbit wird zur
Bildung der Position NICHT ignoriert und wird als niederwertigstes Bit in die Position
miteingeflgt. Der Anwender muss selbst Uber das SPS-Programm die Paritatsaus-
wertung mit Ausmaskierung durchfuhren und den Positionswert mit einmal Rechts-
schieben wiederherstellen.

Beispiel 4

Wie Beispiel 1, allerdings ist die Paritatsauswertung aktiv, obwohl kein Paritatsbit
mitgeschickt wurde. Das hat zur Folge, dass das niederwertigste Bit der Positionsbits
zur Auswertung der Paritat verwendet wird und fir die Bildung des Positionswertes
ignoriert wird. Es entstehen Paritatsfehler. Im Falle eines Paritatsfehlers, wird der
Positionswert in Register 3xx0 nicht aktualisiert. Diese Auslesekonfiguration ist des-
halb nicht zulassig.
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Beispiel 5

Wie Beispiel 1, allerdings werden nach den Positionsbits noch 3 Sonderbits vom Ge-
ber angehangt und deshalb 13 Takte bendtigt. Die Sonderbits werden in den Positi-
onswert mitibernommen. Der Anwender muss selbst Uber das SPS-Programm die
Sonderbits durch Ausmaskieren vom Positionswert trennen und auswerten und den
Positionswert durch entsprechendes Rechtsschieben wiederherstellen.

Beispiel 6

Hier werden die 10 Positionsbits rechtsbiindig mit 25 Takten (ibertragen. Die Uber-
nahme der fihrenden Nullbits in das Register 3xx0 andert nichts am bertragenen
Positionswert. Auch der Wegfall des hochstwertigen Bits, das mit dem Takt 1 ausge-
lesen wurde, hat keine Auswirkungen auf den Positionswert. Im Register 3xx0 ange-
zeigter Positionsbereich: 0 ... 1023 in 1er-Schritten

Beispiel 7
Wie Beispiel 6, allerdings mit Paritatsbit und aktiver Paritatsauswertung.

Beispiel 8

Hier werden die 10 Positionsbits linksblndig mit 25 Takten ausgelesen. Anstatt, wie
im Beispiel 6, Nullbits vor den Positionsbits zu platzieren, werden Nullbits nach den
Positionsbits angehangt. Dies hat zur Folge, dass sich der Positionsbereich gravie-
rend andert, da die 10 Positionsbits um einige Binarstellen (so viel, wie Nullbits ein-
geschoben wurden) nach links verschoben werden. Da mit 25 Takten ausgelesen
wurde und nur die untersten 24 Bits GUbernommen werden kdnnen, geht das hdchste
Bit, das mit dem Takt 1 ausgelesen wurde, verloren. Im Register 3xx0 angezeigter
Positionsbereich: - 8.388.608 ... + 8.388.607 in 32.768er-Schritten. Es ist aber mog-
lich, die Taktanzahl zu verringern und die angehangten Nullbits nicht auszulesen.
Somit bleibt der Positionswert an der richtigen Binarstelle.

Beispiel 9
Wie Beispiel 8, allerdings werden noch 2 Sonderbits mit angehangt. Hier muss zur
Auswertung der Daten wie im Beispiel 5 erklart verfahren werden.

Beispiel 10

Hier werden die 10 Positionsbits im Tannenbaumformat mit 24 Takten ausgelesen.
Die fihrenden Nullbits andern nichts am lGbertragenen Positionswert. Allerdings
schieben die angehangten Nullbits die Positionsbits, wie im Beispiel 8, um einige Bi-
narstellen nach oben. Dies andert den Positionsbereich gravierend. Im Register
3xx0 angezeigter Positionsbereich: - 32.768 ... + 32.767 in 128er-Schritten. Es ist
aber maoglich, die Taktanzahl zu verringern und die angehangten Nullbits nicht aus-
zulesen. Somit bleibt der Positionswert an der richtigen Binarstelle.

Beispiel 11
Wie Beispiel 10, allerdings mit einem Takt mehr, wegen dem Paritatsbit und aktiver
Paritatsauswertung.

Beispiel 12

Wie Beispiel 11, allerdings ohne Paritatsauswertung und anstatt dem Paritatsbit wird
ein Sonderbit gesendet. Wegen der 25 Takte wird das Nullbit, das mit Takt 1 ausge-
lesen wurde, zur Bildung des Positionswertes nicht berlcksichtigt. Allerdings wird
das Sonderbit mit in den Positionswert ibernommen. Um das Sonderbit vom Positi-
onswert zu trennen muss wie im Beispiel 5 erklart verfahren werden.
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Beispiel 1
10 Takte,
standard
ohne PA
1 2 3 4 5 6 7 8 9|10 11 | | | | | | | | | | |
.. of 8| 7| 6| 5| 4| 3| 2| 1] o
Beispiel2 | 1 |12 |2 [2 |2 |2 |2 [2 |2 |2 |2 }P
11 Takte,
standard
mit PA
1 2 3 4 5 6 7 8 9|10 11 | | | | | | | | | | |
o of 8| 7| 6| 5| 4| 3| 2| 1] o
Beispiel 3 111 2 2 2 2 2 2 2 2 2 |2 P
11 Takte,
standard
ohne PA
1
. 9
Beispiel 4 1 11| 2
10 Takte,
standard
mit PA_— ]
1|1 2|3|4|5|6|7]8]9]10]11]12]13 | | | | | | | | |
. 9 1] o
Beispiel 5 | 1 |1]| 2 2 |2 |s1]|s2]s3
13 Takte, IS '3
standard
ohne PA R3xx0}] O 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 S1| 82| 83
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10| 11]|12]| 13|14 | 15|16 |17 | 18| 19| 20| 21|22 | 23| 24| 25
.. 5( 4| 3| 2 1] o
Beispiel 6 1 1 ofojfojoflofOfOf|O|jJOjJO]|J]O|JO|OfO|2 2|2 |2 |2 |2 |2 |2 2 12
25 Takte, 5
rechts- s
biindig ol 8 7| 6| 5] 4| 3| 2| 1| o
ohne PA R3xx0;] O 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0|2 2 2 2 2 2 2 2 2 |2
1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 1112|1314 | 15|16 |17 ]| 18| 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25
. 4| 3| 2| 1| o
Beispiel7 | 1 |1/ 0| o0ofo0o|o|o|ofo]|Jof[o|o|Oofo|o|O|2]|2 |2 |2 |2 |2 |2 |2 |2]|2]}P
25 Takte, B K
rechts- *, 0
biindig ol 8 7 6| 5] 4| 3| 2| 1| o
mit PA R3xx0;] O 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0|2 2 2 2 2 2 2 2 2 |2
1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 11|12 |13 |14 | 15|16 |17 | 18| 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25
.. 8 7| 6| 5[ 4| 3| 2| 1| 0
Beispiel 8 111 2 2 2 2 2 2 2 2 |2 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
25 Takte, s
links- ; 2 o1 5 14 g
biindig 8| 7 6| 5[ 4| 3| 2| 1| o
ohne PA R3xx0] 2 |2 |2 |2 2 [2 |2 2 |2 olojojJ]ojJo|JO|JOf[fO]J]O|J]O]JO|JO|[O|O]O
1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 11| 12|13 |14 | 15|16 | 17| 18| 19| 20| 21| 22| 23| 24
. o 8] 7] 6| 5] 4] 3| 2] 1] o0
Beispiel9 | 1 (12 [2 |2 |2 |2 [2 |2 |2 |2 |2 [s1|s2|(0o|0|0|O0|O0f|Of|O|O|O|O|OfoO
24 Takte, s, . . s
links- “ 23 22 21 20 19 18 17 16 15 14% 13 12% 11 10 9 8 7 & 5 2 1 0%
biindig of 8 7] e 5[ 4] 3| 2| 1] o
ohne PA R3xx0:] 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 S1|82| 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
1123|4567 ]8]9[|10]11]12]13]|14|15]16]17]18|19|20] 21|22 23|24
. 9| 8] 7| 6| 5K 4] 3| 2] 1] o
Beispiel 10| 1 |1/ o | o[ o0 | 00|02 |2 |2 |2 |22 |2 |2 |2|2|0o|o|o0ofo]|]o|OofoO
24 Takte, . K
Tannen- 9 0
baum o] 8] 7] 6] 5] 4] 3] 2] 1] o
ohne PA R3xx0;] O 0 0 0 0 0 0|2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 0 0 0 0 0 0 0
1123|4567 ]|8]9]1011[12]13]|14|15[16|17|18]|19|20| 21]22]|23| 24|25
. 9 8| 7| 6 4 3| 2 1
Beispiel 11| 1 |1/ 0| ofo0|o0| 0|0 |O0|2 |2 |2 |2 |22 |22 |2|2|0o|o0ofo0o|0o|O0fO]|O]P
25Takte, )
Tannen- %23 22 21 4 13 12 11 10 9 8 7 .
baum o] 8] 7] 6] 5] 4] 3] 2] 1] o0
mit PA R3xx0] 0 ojlojofO|O|O0(2 (2|2 |2 |2 ]2 |2 |2 2 |2 ojo0jo0ofO0O]OfO]O
1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 11|12 |13 |14 | 15|16 |17 | 18| 19| 20| 21|22 | 23| 24| 25
. o 8| 7] 6| 50 4] 3] 2| 1] o0
Beispiel 12 1 (1 0 0 0 0 0 0|2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 0 0 0 0 0 0 0fs1
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Tannen- £23 22 21 20 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 2 150
Abb. 18: SSI - Einlesebeispiele
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11.2 Konfiguration

Konfigurationsschritte

» Festlegen der Taktanzahl und der Taktfrequenz Giber Register 3xx6 "SSI-Konfi-
guration”

» Festlegen der Signalkodierung Uber virtuellen Ausgang xx06 "Signalkodierung"

» Falls Paritatsbit im Datenstrom vorhanden, die Paritatsart Uber virtuellen Aus-
gang xx08 "Paritatseinstellung" festlegen

» Falls Paritatsbit im Datenstrom vorhanden, die Paritatsauswertung Uber virtuellen
Ausgang xx07 "Paritatsaktivierung" aktivieren

» Aktivieren der SSI-Funktion Uber virtuellen Ausgang xx04 "Geberumschaltung"

11.2.1 Taktanzahl und Taktfrequenz

Die Taktanzahl wird gemeinsam mit der Taktfrequenz in einem Wert im Register
3xx6 "SSI-Konfiguration" definiert. Die Taktanzahl ist abhangig von der Positionsauf-
I6sung und dem Ausgabeformat des jeweiligen SSI-Gebers, siehe dazu “SSI-Daten
einlesen” auf Seite 67. Die Taktfrequenz ist abhangig von der Lange des Geberka-
bels, siehe dazu Kapitel 6.8 "SSI-Geber", Seite 40.

Register 3xx6: SSI-Konfiguration

Funktion Beschreibung
Lesen Aktueller Konfigurationswert des SSI-Gebers
Schreiben Neuer Konfigurationswert des SSI-Gebers
Wertebereich 0 = kein SSI-Geber angeschlossen
21.464 ... 65.535 (siehe unten)
Wert nach Reset 0
Hinweis!
\
~ ~
Register 3xx6 wird automatisch auf 0 gesetzt, wenn die SSI-Funktion nicht akti-
-~ ~ viert ist (virtueller Ausgang xx04 "Geberumschaltung" nicht gesetzt ist = Zweika-
= nalgeber aktiv) und Register 3xx0 beschrieben wird.

Der Wert des Registers 3xx6 berechnet sich mit der Taktanzahl und mit der Taktfre-
quenz nach den Formeln, die nach der folgenden Tabelle angegeben sind. In der fol-
genden Tabelle sind bereits die Konfigurationswerte fir die Taktfrequenzen 100 kHz
und 200 kHz mit den gangigsten Taktwerten aufgelistet:
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Konfigurationswerte

Taktanzahl 100 kHz 200 kHz
10 21.543 21.503
11 23.591 23.551
12 25.639 25.599
13 27.687 27.647
14 29.735 29.695
15 31.783 31.743
16 33.831 33.791
17 35.879 35.839
18 37.927 37.887
19 39.975 39.935
20 42.023 41.983
21 44.071 44.031
22 46.119 46.079
23 48.167 48.127
24 50.215 50.175
25* 52.263 52.223

* Hauptsachlich fir SSI-Geber mit 24 Bit Positionsaufloésung und Paritatsbit

Berechnungsformeln:

Wertebereich Taktanzahl: 10 ... 31
Wertebereich Taktfrequenz: 100 kHz ... 8 Mhz

A = (((Taktanzahl + 1) x 2) - 1) x 1024

B = (16.000.000 / (Taktfrequenz x 2)) - 41

Register 3xx6 = A + B

Beispiel

Ein SSI-Geber soll mit einer Taktfrequenz von 200 kHz und 20 Takten ausgelesen

werden.

A=(((20 + 1) x 2) - 1) x 1024 = 41.984
B = (16.000.000 / (200.000 x 2)) - 41 = -1

Register 3xx6 = 41.984 - 1 = 41.983
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11.3 Zahlrichtungsumkehr

Die Zahlrichtung kann fur den SSI-Positionswert mit Bit 9 "SSI - Zahlrichtungsum-
kehr" im Register 3xx3 "Status / Steuerung" geadndert werden, siehe Kapitel 8.1 "Sta-
tus und Steuerungsfunktionen", Seite 53.

Wichtig!

Binarcodierung: Ist DATA + und DATA - richtig mit dem Geber verbunden, dann
zeigt das JX2-CNT1 eine entgegengesetzte Zahlrichtung gegenuber der Geber-
zahlrichtung an. Um die Zahlrichtung des Gebers auch im JX2-CNT1 zu erhalten,
muss die Zahlrichtung gedreht werden.

11.4 Paritatsauswertung

Das JX2-CNT1 kann automatisch eine Paritatsauswertung durchfiihren. Damit die
Paritatsauswertung korrekt durchgefiihrt werden kann mussen folgende Vorausset-
zungen erfullt sein:

» Paritdtsauswertung muss richtig eingestellt sein (gerade bzw. ungerade Paritét)

+ Paritdtsauswertung muss aktiv sein

« Die Taktanzahl muss richtig eingestellt sein

» Derangeschlossene SSI-Geber muss am Ende des Datenstroms ein Paritatsbit
anhangen

Zur Einstellung und Aktivierung der Paritatsauswertung siehe “Konfiguration” auf
Seite 73. Zur richtigen Einstellung der Taktanzahl siehe “SSI-Daten einlesen” auf
Seite 67. Wenn der SSI-Geber ein Paritatsbit im Datenstrom zur Verfligung stellt,
dann muss das zusatzliche Paritatsbit in der Angabe der Taktanzahl im Register
3xx6 "SSI - Konfiguration" beriicksichtigt werden. D.h. wenn z. B. der Geber 24 Po-
sitionsbits und ein Paritatsbit zur Verfugung stellt, dann muss die Taktanzahl auf 25
Bits eingestellt werden.

Ob der SSI-Geber eine Paritatsverarbeitung vornimmt, ist aus der Beschreibung des
Gebers zu entnehmen.

Erkennt das JX2-CNT1 einen Paritatsfehler, so wird der empfangene Positionswert

ignoriert (das Register 3xx0 "Zahlwert" wird nicht upgedatet) und das Register
3xx7 "SSI - Paritatsfehlerzahler" inkrementiert.
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Statusbit 12 = 0
Register 3xx7: SSI - Paritatsfehlerzahler
Funktion Beschreibung
Lesen Aktuelle Anzahl der Paritatsfehlern
Schreiben Startwert der Paritatsfehlerzahlung
Wertebereich - 8.388.608 ... + 8.388.607
Wert nach Reset 0

Der Paritatsfehlerzahler kann manuell durch Beschreiben des Registers 3xx7 genullt
werden bzw. auf irgendeinen anderen "Startwert" gesetzt werden.

11.5 Referenzoffset

Der Referenzoffset mit Register 3xx1 "Zweikanalzahler - Offset" kann nur mit SSI-
Gebern verwendet werden, die folgende Voraussetzungen erfillen:

« 24 Bit Positionsauflésung
» keine Sonderbits bzw. Paritatsbit im Datenstrom

Hinweis!
\ _/
~ ~
Wenn die Zahlrichtung fir den Zahlwert tUber Bit 9 gedreht wird, dann darf der
-~ ~ Referenzoffset erst nach dem Setzen von Bit 9 in Register 3xx1 geschrieben
= werden.
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12 Frequenzmessung

Mit Hilfe des Zahlwerts in Register 3xx0 fuhrt das JX2-CNT1 eine Frequenzmessung
durch. Diese Messung wird im Hintergrund immer durchgefuhrt. Der Frequenzwert
kann jederzeit ausgelesen werden. Der Frequenzwert dient zur Ermittlung einer
Drehzahl bzw. Geschwindigkeit. Die Frequenzmessung wird fiir den Zweikanalzah-
ler (Inkrementalgeber) wie auch fir den SSI-Geber durchgefihrt.

Der Frequenzwert gibt an, wieviele Inkremente innerhalb eines Zeitintervalls (Dauer
zwischen 2 Messungen) angelaufen sind. Die Dauer des Zeitintervalls wird Uber den
Wert der Zeitbasis festgelegt, siehe Formel unten.

Der Frequenzwert wird Uber Register 3xx7 "Frequenz - Anzeige" angezeigt und die
Zeitbasis wird Uiber Register 3xx1 "Frequenz - Zeitbasis" festgelegt. Beide Register
haben eine Doppelfunktion: Uber Register 3xx7 wird auch der SSI-Paritatsfehlerzah-
ler gelesen bzw. gesetzt und Uber Register 3xx1 wird auch der Zweikanalzahler-Off-
set gelesen bzw. gesetzt. Welche Funktion die Register haben, wird Uber das Bit 12
im Register 3xx3 "Status / Steuerung" festgelegt:

Bit 12 = 0O:
Register 3xx7:  SSI-Paritatsfehlerzahler
Register 3xx1:  Zweikanalzahler - Offset
Bit 12 = 1:
Register 3xx7:  Frequenz - Anzeige

Register 3xx1:  Frequenz - Zeitbasis

Der Frequenzwert wie wird folgt berechnet:

Ziahlwert — Zdhlwert,
Register 3xx1 x 10 ms

Register 3xx7 =

Der Zahlwert,, wird um den Wert Register 3xx1 x 10 ms spater erfasst, als der Zahl-
Wertn_1 .

Statusbit 12 =1
Register 3xx7: Frequenz - Anzeige
Funktion Beschreibung

Lesen Aktueller Frequenzwert (fur Zweikanalzahler bzw.
SSI-Geber)

Schreiben Nicht zulassig

Wertebereich - 8.388.608 ... + 8.388.607 [Inkremente / Zeitinter
vall]

Wert nach Reset 0
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Statusbit 12 = 1
Register 3xx1: Frequenz - Zeitbasis
Funktion Beschreibung
Lesen Aktueller Zeitintervall der Frequenzmessung
Schreiben Neuer Zeitintervall
Wertebereich 1...255 [10 ms]
Wert nach Reset 10 (= 100 ms)

Das Zeitintervall wird Uber die Zeitbasis als Vielfaches von 10 ms eingestellt. Fir den
Wert 1 bedeutet das: Als Frequenzwert wird die Anzahl der Inkremente angezeigt,
die innerhalb von 10 ms gezahlt wurden.

12.1 Beispielprogramm

Mit einem JX2-CNT1, das am ersten 1/O-Steckplatz nach dem Grundgerat plaziert
ist, soll die Drehzahl eines SSI-Gebers gemessen werden. Der Geber hat eine Posi-
tionsaufldsung von 4096 Inkrementen. Das Zeitintervall fir die Frequenzmessung
wird dabei auf 1s eingestellt. Dadurch wird der Drehzahlwert stabiler, da kleine
Schwankungen von einer Frequenzmessung zur anderen keine grofl3e Auswirkun-
gen haben.

JetSym - Symbollisting

gREEI Rk kkhk Register khkkkkkkkkkkkkk

rmStatusControl 3003 H Status / Steuerung

rmFrequency 3007 ; Frequenzwert

rmTimeBase 3001 ; Frequenz-Zeitbasis

rRPM 100 ; Drehzahl in 1/min

;********** Bit-Syrﬂbole *khkkhkkhkhkhkhkhkkkk

nbSelectFrequency 12 ; Auswahl-Bit zur Frequenzan-
; zeige

JetSym - Programmlisting

; +++ Initialisierung der Frequenzmessung +++

BIT SET (rmStatusControl, nbSelectFrequency)

REGISTER _LOAD (rmTimeBase, 100) ; Zeitintervall auf 1s
BIT CLEAR (rmStatusControl, nbSelectFrequency)

; +++ Berechnung der Drehzahl ++++
; +++ - Wird immer wieder durchlaufen +++

BIT SET (rmStatusControl, nbSelectFrequency)
REG rRPM = REG rmFrequency * 60 / 4096
BIT CLEAR (rmStatusControl, nbSelectFrequency)

78 Jetter AG



JX2-CNT1 12 Frequenzmessung

JetSym ST - Programmlisting

//***** Variablen - Deklaration khkkkkkhkkhkkkkkkkkkhkkkkkkkkkhkkkhkkkkkkkkkkk
VAR
// Register
nmFrequency: INT AT %VL 3007; // Frequenzwert
nmTimeBase: INT AT %VL 3001; // Frequenz-Zeitbasis
nRPM: INT AT %VL 100; // Drehzahl in 1/min
// Register-Bits
bnSelectFrequency: BOOL AT %VL // Auswahl-Bit zur
3003.12; // Frequenzanzeige
END VAR;

//***** Program khkhkkkhkhkhkkhkhkkkhkhkhkkhkkhkhkhkhkhkhkkhkhkkhkhkhkhkhkkhkkhkkkkkhkkkkkhkkkkkkkkk

// +++ Initialisierung der Frequenzmessung +++
bnSelectFrequency:= TRUE;

nmTimeBase:= 100; // Zeitintervall auf

//  1s
bnSelectFrequency:= FALSE;

// +++ Berechnung der Drehzahl - wird immer wieder durchlaufen +++
bnSelectFrequency:= TRUE;

nRPM:= nmFrequency * 60 / 4096;

bnSelectFrequency:= FALSE;
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13  Leit-Folgebetrieb

Eine haufig auftretende Aufgabenstellung in der Automatisierungstechnik ist das
Koppeln von Achsen, um sie abhangig voneinander zu bewegen. Hierbei handelt
es sich um sogenannte Technologiefunktionen.

Eine Technologiefunktion ist eine Bewegungsfunktion, mit der Einzelachsen in
Abhangigkeit voneinander bewegt werden. Es gibt eine Leitachse und eine oder
mehrere Folgeachsen. Die Technologiefunktion legt fir jeden Zeitpunkt fest, wie
sich die Folgeachsen in Abhangigkeit zur Leitachse bewegen.

Technologiefunktionen sind zum Beispiel:
» Elektrisches Getriebe

» Kurvenscheibe

* Fliegende Sage

Das JX2-CNT1 kann als Leitachse fiir Technologiefunktionen genutzt werden. Es
kann den Zahlwert des Zweikanalzahlers bzw. SSI-Gebers als Leitachsposition im
Leit-Folgebetrieb, tiber den Systembus an ein oder mehrere Jetter-Achsmodule
senden.

Wenn das JX2-CNT1 im Leit-Folgebetrieb arbeitet und der/die Folgeachse(n) ein-
gekoppelt sind, kdnnen sich Anderungen durch den Anwender, die sich auf den
Zahlwert beziehen, negativ auf die Folgeachsen auswirken. Eine wesentliche An-
derung des Zahlwerts durch Beschreiben von Register 3xx0 bewirkt z. B. ein
Springen der Folgeachse.

Das JX2-CNT1 kann in zwei unterschiedlichen Leit-Folge-Modis betrieben wer-

den:

* Modus 1: Leit-Folgebetrieb mit JX2-SV1 - Achsmodulen bzw. CAN-DIMA -
Achsreglern

* Modus 2: Leit-Folgebetrieb mit JM-2xx - Achsreglern

Das JX2-CNT1 kann jeweils nur in einem Modus betrieben werden. Auf dem Sys-

tembus kdnnen aber beide Modis gleichzeitig aktiv sein (ein JX2-CNT1 im Modus
1 und ein JX2-CNT1 im Modus 2). Die Modis werden unterschiedlich konfiguriert.
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13.1 Modus 1 - Betrieb mit JX2-SV1 etc.

Das JX2-CNT1 kann beim Leit-Folgebetrieb im Modus 1 als Leitachse in einer
Nachlaufregelung fir JX2-Achsmodule (z. B. JX2-SV1, JX2-SM2 etc.) und CAN-
DIMA-Achsregler eingesetzt werden.

Es sendet dabei seine Position und die Zeit (als Zeitstempel) zwischen zwei Po-
sitionsabtastungen auf den Systembus. Die Achsmodule, die auf dieses
JX2-CNT1 horen, folgen der Position Uber ein festes oder variables (Tabellen-
funktion) Ubersetzungsverhaltnis. Der Leitachspositionswert und die Leitachsge-
schwindigkeit ist im Achsmodul bzw. Achsregler Uber Register 1x195 und 1x196
lesbar.

Far weiterflUhrende Informationen bezuglich der Funktionsweise des Leit-Folge-
betriebs im Modus 1 und bezuglich der Konfiguration des Achsmoduls bzw. Achs-
reglers im Betrieb mit dem JX2-CNT1 siehe Dokumentation: "can-
dima_ba_100_betriebsanleitung.pdf', im Kapitel "Nachlaufregler".

Der folgende Funktionsplan zeigt die Register und deren Funktion auf, die zur
Konfiguration des JX2-CNT1 als Leitachse im Modus 1 notwendig sind.

Senderate
Istposition

m Masterpositions-
[ 0 ] ausgabe

Modus 1:

JX2-sV1,
Zahlwert CAN-DIMA
R3xx0
Modus 2:

JetMove

Systembus-
Schnittstelle

Status / Steuerung

Nachfolgend sind die Konfigurationsschritte fir das JX2-CNT1 als Leitachse im
Modus 1 aufgelistet:

Schritt Vorgehen

1 Wahlen Sie am JX2-CNT1 den Leit-Folge-Modus 1 aus.

Vorgehen: Loschen Sie Bit 14 "Mastermodus - Auswahl" im Register
3xx3 "Status / Steuerung"

2 Legen Sie die Senderate fest.

Vorgehen: Beschreiben Sie Register 3xx5 "Senderate - Istposition” ent-
sprechend, siehe nachste Seite. Empfehlung: 1 ms
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3 Aktivieren Sie die Masterpositionsausgabe auf den Systembus.

Vorgehen: Setzen Sie den virtuellen Ausgang xx03 "Masterpositions-

ausgabe".
Register 3xx5 Senderate - Istposition
Statusbit 14 =0
Register 3xx5: Senderate - Istposition

Funktion Beschreibung
Lesen aktuelle Senderate der Istposition
Schreiben neue Senderate
Wertebereich 0..5[ms] (0=ca.250 ps)
Wert nach Reset 0 (= ca. 250 ps)

Das Register 3xx5 "Senderate - Istposition" legt die Senderate der Position fest und
damit die Busbelastung. Wenn Register 3xx5 = 0 ist, sendet das JX2-CNT1 nach je-
der Positionsabtastung, ca. alle 250 ps. Eine so hohe Senderate ist flir die Nachlauf-
regelung nicht notwendig. Es wird deshalb empfohlen, fiir die Senderate mindestens
1 ms einzustellen.

Beispiel- Ein JX2-CNT1, welches am ersten |/O-Steckplatz nach dem Grundgerat plaziert
Programm ist, soll als Leitachse eingesetzt werden.

JetSym - Symbollisting

jRRkkEkkkkkk*k  Register **kkkkkkkkkkkk

rmStatusControl 3003 ; Status / Steuerung
rmSendRate 3005 ; Senderate
jRRkkkkkkkk*x  Bit-Symbole ***kkkkkkkkkkk

nbSelectMS Modus2 14 ; Auswahl-Bit fiir den Master-
; Slave-Betrieb

jkkkkkkkkk*  Auggangs-Symbole *kkkkkkkkkkkk

oSendMasterPos 203 ; Virtueller Ausgang xx03

JetSym - Programmlisting

;+++ Initialisierung des Master-Slave - Betriebs im Modus 1 +++
BIT CLEAR (rmStatusControl, nbSelectMS Modus2) ; Falls gesetzt
REGISTER LOAD (rmSendRate, 1) ; Senderate = 1 ms

OUT oSendMasterPos
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JetSym ST - Programmlisting

JetWeb

//***%* Variablen - Deklaration ****xkkkkkkkkkkhhhhhhhhhhhhhhhhhkhhhhhk

VAR
// Register

nmSendRate: INT AT %VL 3005; //
// Register-Bits

bnSelectMS Modus2: BOOL AT %VL 3003.14; //

//

// Ausginge
boSendMasterPos: BOOL AT %QX 203; //
//

END VAR;

Senderate

Auswahl-Bit fir den
Master-Slave

Virtueller Ausgang
xx03

[/ **%%k* Programm **kkkkkkkkkkhkkkhkkhhkhkhhhhhkhhhhhhhhhhhkhhhhkhkhkhkhkkhkhrk

// +++ Initialisierung des Master-Slave - Betriebs im Modus 1l+++

bnSelectMS Modus2:= FALSE; // Falls gesetzt
nmSendRate:= 1; //
boSendMasterPos:= TRUE;

Senderate = 1 ms
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13.2 Modus 2 - Betrieb mit JM-2xx

JX2-CNT1 Das JX2-CNT1 kann beim Leit-Folgebetrieb im Modus 2 als Leitachse in einem
Leitachse und Technologieverbund mit JM-2xx - Achsregler eingesetzt werden.

gleichzeitig

Time-Master Sobald das JX2-CNT1 als Leitachse im Modus 2 konfiguriert ist, ist es automa-

tisch auch als Time-Master fir die Synchronisierung des Systembusses konfigu-
riert. Diese Gegenbenheit ist nicht anderbar.

Nur ein JX2-CNT1  Sie dirfen nur ein JX2-CNT1 als Leitachse im Modus 2 in einem Systembus kon-
pro Systembus figurieren.
Begriindung: Es darf nur ein Time-Master am Systembus vorhanden sein. Da das
JX2-CNT1 automatisch auch Time-Master ist, wenn es als Leitachse konfiguriert
ist, wiirde ein weiteres JX2-CNT1, das auch als Leitachse konfiguriert ist, diese
Regel verletzen.
Bendtigen Sie eine weitere Leitachse flr einen weiteren Technologieverbund,
dann missen Sie ein JM-2xx als 2. Leitachse verwenden.

Weiterfiihrende Far weiterfihrende Informationen bezlglich der Konfiguration und des Betreibens

Informationen von Leit-Folgeachskopplungen mit JM-2xx siehe Dokumentation:
"im2xx_an_JetControl_bi_xxxx_benutzerinformation.pdf", im Kapitel "Technolo-
giefunktionen".

Funktionsplander Der folgende Funktionsplan zeigt die Register und deren Funktion auf, die zur
Konfiguration Konfiguration des JX2-CNT1 als Leitachse im Modus 2 notwendig sind.

Masterpositions-
ausgabe

Modus 1:

JX2-8V1,
Zahlwert CAN-DIMA 0
R3xx0 1 N
Modus 2: =

JetMove
R3xx3

m Bit 14: 0
“ Status / Steuerung

Leitachsnummer

Systembus-
Schnittstelle

Konfigurations- Nachfolgend sind die Konfigurationsschritte flr das JX2-CNT1 als Leitachse im
schritte Modus 2 aufgelistet:
Schritt Vorgehen

1 Wahlen Sie am JX2-CNT1 den Leit-Folge-Modus 2 aus.

Vorgehen: Setzen Sie Bit 14 "Mastermodus - Auswahl" im Register 3xx3
"Status / Steuerung"

2 Legen Sie die Leitachsnummer fest.

Vorgehen: Beschreiben Sie Register 3xx5 "Leitachsnummer" mit der
entsprechenden Nummer.
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3 Aktivieren Sie die Masterpositionsausgabe auf den Systembus.

Vorgehen: Setzen Sie den virtuellen Ausgang xx03 "Masterpositions-
ausgabe".

Register 3xx5 Senderate - Istposition

Statusbit 14 = 1
Register 3xx5: Leitachsnummer

Funktion Beschreibung
Lesen Aktuelle Leitachsnummer
Schreiben Neue Leitachsnummer
Wertebereich 0;1..2

Bei 0 ist das Senden nicht aktiv, auch wenn virtueller
Ausgang xx03 gesetzt ist

Wert nach Reset 0
Beispiel- Ein JX2-CNT1, welches am ersten 1/O-Steckplatz nach dem Grundgerat plaziert
Programm ist, soll als Leitachse mit der Leitachsnummer 1 eingesetzt werden.

JetSym - Symbollisting

;********** Register khkkkkkkkkkkkkk

rmStatusControl 3003 ; Status / Steuerung
rmMasternumber 3005 H Masternummer

jRkkkkkkkk*x Bit-Symbole **kkkkkkkkkkk

nbSelectMS Modus2 14 ; Auswahl-Bit fiir den Master-
;i Slave - Betrieb

jR*xkkkkkk*  Augsgangs-Symbole *kkkkkkkkkkkk

oSendMasterPos 203 ; Virtueller Ausgang xx03

JetSym - Programmlisting

; +++ Initialisierung des Master-Slave - Betriebs im Modus 2+++
BIT SET (rmStatusControl, nbSelectMS Modus2)

REGISTER LOAD (rmMasternumber, 1) ; Masternummer = 1

OUT oSendMasterPos

JetSym ST - Programmlisting
//***%* Variablen - Deklaration ****xkkkkkkkkkkhhkhhhhhhhhhhkhhhkhhhhhk
VAR
// Register
nmMasternumber: INT AT %VL 3005; // Masternummer
// Register-Bits

86 Jetter AG



JX2-CNT1

Jetter AG

bnSelectMS Modus2: BOOL AT %VL 3003.14; //

//

// Ausginge
boSendMasterPos: BOOL AT %QX 203; //
//

END VAR;

13 Leit-Folgebetrieb

Auswahl-Bit fir den
Master-Slave

Virtueller Ausgang
xx03

//**%%* Programm ***kkkkkkkkkkkkhkkkhhkhhkhkhkhhhhhhhhhhhhhhh bk kb khhhdhn

// +++ Initialisierung des Master-Slave - Betriebs im Modus 2+++

bnSelectMS Modus2:= TRUE;
nmMasternumber:= 1; //
boSendMasterPos:= TRUE;

Masternummer = 1
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Anhang

Anhang A: Ubersicht der Ausginge

Das JX2-CNT1 stellt fur die Parametrierung tber die Steuerung 8 virtuelle Ausgange
zur Verfiigung. Alle Ausgange sind nach Reset zuriickgesetzt.

Ausgangs- Name 1) Defaultwert
nummer 2) Querverweis
Einkanalzahler
xx05 Zahlrichtungswahl 1) aufwarts
2) Seite 57
0 = aufwarts
1 = abwarts
Zweikanalzdhler + SSI-Geber
xx03 Masterpositionsausgabe | 1) keine Masterposition ausgeben
2) Seite 81
0 = keine Masterposition ausgeben
1 = Masterposition auf den Systembus ausgeben
xx04 Geberumschaltung 1) Zweikanalzahler aktiv
2) Seite 73, Seite 59
0 = Zweikanalzahler aktiv
1 = SSI-Geber aktiv
Zweikanalzahler
xx01 Signalaktivierung 1) STR aktiv / REF deaktiv
2) Seite 61
0 = STR aktiv / REF deaktiv
1 = STR deaktiv / REF aktiv
STR -> Strobefunktion; REF -> Referenzfunktion
(Das Setzen auf 1 setzt gleichzeitig das Bit 3 im Register 3xx3 "Sta-
tus / Steuerung" zuriick)
xx02 Zahlertyp 1) Zweikanalzahler
2) Seite 60
0 = Zweikanalzahler
1 = Einkanalz&hler
SSI-Geber
xx06 Signalkodierung 1) Gray-Code
2) Seite 73
0 = Gray-Code
1 = Binar-Code
xx07 Paritatsaktivierung 1) Paritatsauswertung deaktiv
2) Seite 73
0 = Paritatsauswertung deaktiv
1 = Paritatsauswertung aktiv
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xx08 Paritatseinstellung 1) ungerade Paritat
2) Seite 73

0 = ungerade Paritat
1 = gerade Paritat
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Anhang B: Registerubersicht

Das JX2-CNT1 stellt fiir die Kommunikation mit der Steuerung 10 Register zur Ver-

fugung.

In der Spalte "R/W" ist die Zugriffsmoglichkeit auf das Register angegeben:

R = Read / Lesen
w = Write / Schreiben
Register- Name R/ | 1) Wertebereich
nummer W | 2) Defaultwert
3) Querverweis

3xx0 Zahlwert R/ 1) - 8.388.608 ... + 8.388.607
Ausgang (Zweikanalzahler) w 2)0
xx04 =0 3) Seite 59
3xx0 Zahlwert R 1) Je nach Positionsauflésung
Ausgang (SSI-Geber) 2)0
xx04 = 1 3) Seite 67
3xx1 Zweikanalzahler - Offset | R/ 1) - 8.388.608 ... + 8.388.607
Statusbit W |2)0
12=0 3) Seite 63
3xx1 Frequenz - Zeitbasis R/ 1)1..255
Statusbit w 2)10
12=1 3) Seite 78
3xx2 Zweikanalzahler - Strobe- | R 1) - 8.388.608 ... + 8.388.607

wert 2)0

3) Seite 65

3xx3 Status / Steuerung R/ 1) bitorientiert, 16 Bit

W | 2) 0b 00000000 00000000
3) Seite 53

Statusbits

Bit 0:

Zweikanalzahler - Strobestatus

kein Strobe

0
1 Strobeereignis eingetroffen

Bit 1:

Reserviert

Bit 2:

Reserviert

Bit 3:

Zweikanalzahler - Referenzstatus

keine Nullung

0
1 Nullung durchgefuhrt

Bit 4:

Zweikanalzahler - Strobeliberlaufstatus

0= kein Strobeuberlauf
1= Strobelberlauf

Bit 5:

Reserviert
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Register- Name
nummer

1) Wertebereich
2) Defaultwert
3) Querverweis

R/
w

Bit 6: Zweikanalzahler - Z-Spur-Fehlerstatus

0= kein Z-Spur-Fehler
1= Z-Spur-Fehler

Bit 7: Reserviert

Steuerbits

Bit 8: Reserviert

Bit 9: SSI - Zahlrichtungsumkehr

0= Zahlrichtung, wie durch Datenu-
bertragung Ubermittelt
1= Zahlrichtung invertiert

Bit 10 - Bit 11: Reserviert

Bit 12: Frequenzanzeige - Aktivierung

0= RB3xx1 = Zweikanalzahler-
Offset
R3xx7 = SSI - Paritatsfehler-
zahler
1= R3xx1 = Frequenz - Anzeige

R3xx7 = Frequenz - Zeitbasis

Bit 13: Reserviert

Bit 14: Mastermodus - Auswahl

0= Betrieb mit JX2-SV1 / CAN-DIMA
1= Betrieb im synchronen Modus
(JetMoves)

Bit 15: Reserviert

3xx4 Einkanalzahler - Zahlwert | R/ 1) - 8.388.608 ... + 8.388.607
W | 2)0
3) Seite 57
3xx5 Senderate - Istposition R/ 1)0..5
Statusbit w 2)0
14=0 3) Seite 83
3xx5 Leitachsnummer R/ 101..2
Statusbit w 2)0
14 =1 3) Seite 86
3xx6 SSI - Konfiguration R/ 1) 0; 21.464 ... 65.535
W | 2)0
3) Seite 73
3xx7 SSI - Paritatsfehlerzahler | R/ 1) - 8.388.608 ... + 8.388.607
Statusbit w 2)0
12=0 3) Seite 76
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3xx7 Frequenz - Anzeige R 1) - 8.388.608 ... + 8.388.607
Statusbit 2)0
12=1 3) Seite 77
3xx8 Zweikanalzahler - Filter- | R/ | 1) 0 ... 32.704
frequenz W | 2)0
3) Seite 64
3xx9 Firmware-Version R 1)0 .. 8.388.607
2) Firmware-Version
3) Seite 55
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